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Einfihrung

Vielen Dank fuir den Kauf von X-PAD Masterplan!
Diese Bedienungsanleitung liefert lhnen alle notwendigen Informationen, damit Sie XPAD MasterPlan in
allen Situationen schnell und effizient einsetzen kénnen.

X-PAD MasterPlan Module

Die Funktionen von X-PAD MasterPlan sind entsprechend den unterschiedlichen Nutzeranforderungen
in zwei Konfigurationen organisiert

Die PRO-Konfiguration enthalt alle Funktionalitdten zur Vermessung und der Absteckung von Arbeiten
im Innenbereich.

Die Robotik-Konfiguration erweitert die PRO-Funktionalitdten und enthélt die Zielerkennung, die Folge-
und Messverfahren ermdoglicht, und die zusammen mit Lotstockzubehor verwendet werden kann.




Softwareinstallation, Lizenzaktivierung und erster Start

Fir die Installation der Software auf lhrem Gerat benétigen Sie die folgende Datei:

it.geomax.xpadmasterplan.apk - Dies ist die Installationsdatei.

Installationsvorgang

=

Kopieren Sie die Datei it.geomax.xpadmasterplan.apk in das Hauptverzeichnis des Android Gerates.
Starten Sie die Installation von X-PAD MasterPlan auf dem Gerét, indem Sie auf das Dateisymbol
it.geomax.xpadmasterplan.apk klicken.

N

w

Bestatigen Sie Nachfragen und fahren Sie mit der Installation fort.
X-PAD MasterPlan ist startbereit.

E

Software starten

1. Wahlen Sie das Symbol Android Apps aus und suchen Sie das Symbol X-PAD MasterPlan unter den

vorhandenen Apps.
(4

2. Klicken Sie auf das Symbol X-PAD MasterPlan X0 MasterPlan

Lizenzaktivierungsverfahren

Zur Installation der Software missen Sie die X-PAD MasterPlan Lizenz aktivieren. Es gibt zwei
Moglichkeiten der Softwarelizenzaktivierung.

License activation mode
On-line (internet)

Off-line

CANCEL

Hinweis: Die Online (Internet)-Aktivierung erfordert eine Internetverbindung.

Online-Aktivierung (Internetverbindung erforderlich)

Waibhlen Sie die Option Online (Internet).
Geben Sie die Seriennummer des Gerates ein.
Geben Sie die E-Mail-Adresse an, an die die E-Mail mit der Lizenzaktivierung gesendet werden soll.

i

Halten Sie die Lizenzdatenblatter flr jedes einzelne zu aktivierende Modul bereit. Wenn Sie die
Software zum ersten Mal aktivieren, muss zumindest ein Modul ein Hauptmodul sein. XPAMP-STD
und XPAMP-ROB sind Hauptmodaule.




5. Geben Sie fir jedes Lizenzblatt die Produktseriennummer und die Produkt-ID in den entsprechenden
Feldern ein.
Driicken Sie die Schaltflaiche Anfordern.

. Wenn Sie die E-Mail erhalten, driicken Sie die Schaltflaiche Aktivieren.

6
7. Eine E-Mail mit der Aktivierungsbestatigung wird an die angegebene E-Mail-Adresse gesendet.
8
9. Verbindung zur Zoom3D. (Verbindung zur Zoom3D & der Seriennummer des Gerates, Seite 13)

10. X-PAD MasterPlan wird automatisch mit den angeforderten Modulen aktiviert.

Enter license data and press Request button to perform on-line activation.
License number ** NEW LICENSE **

Device S/N
E-mail address

Product serial number Product ID

@ @Request
< o o

Wabhlen Sie die Option Offline.

Driicken Sie die Schaltflache HostID erstellen.

Verbindung zur Zoom3D. (Verbindung zur Zoom3D & der Seriennummer des Gerates, Seite 13)
Die Datei GF_HOSTID.txt wird im Hauptverzeichnis des Gerates erstellt.

Senden Sie die Datei an lhren Ansprechpartner von Geomax mit der Seriennummer des Gerates,
der Marke und dem Modell.

6. Warten Sie auf die Datei GF_LICENSE.txt, die die Lizenz enthalt, mit der Sie die Software
aktivieren kénnen.

vk wn e

7. Kopieren Sie die Datei GF_LICENSE.txt in das Hauptverzeichnis des Gerates.
Driicken Sie die Schaltflache Lizenz aktivieren.
9. X-PAD MasterPlan wird automatisch mit den angeforderten Modulen aktiviert.
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4 Activate license

License data

INSTRUCTIONS
1. Press "Create HOSTID" button and send GF_HOSTID file to your dealer.
2. Wait for license activation file.

3. Copy license activation file GF_LICENSE.TXT in the controller and press "Activate license"
button.

CREATE
HOSTID

ACTIVATE
LICENSE

Andere Module hinzufiigen

Es kdnnen andere Module zur aktuellen Konfiguration hinzugefiigt werden.

1. Starten Sie X-PAD Masterplan.

Klicken Sie auf das Symbol links oben E und wiahlen Sie den Meniipunkt Uber aus.
Wahlen Sie den Reiter Lizenz & Module aus.
Driicken Sie die Schaltflache Lizenz andern.

vk wnN

Fahren Sie fort wie es im vorherigen Abschnitt Aktivierungsvorgang beschrieben wurde.

X-PAD MasterPlan Versionsinformation

Klicken Sie auf das Symbol links oben E und wiahlen Sie den Meniipunkt Uber aus.
Wihlen Sie den Reiter Uber aus.
Auf dem Reiter finden Sie die Versionsnummer von X-PAD MasterPlan.

Information liber aktive Module

Klicken Sie auf das Symbol links oben E und wihlen Sie den Meniipunkt Uber aus.

2. Wahlen Sie den Reiter Lizenz & Module aus.

3. Auf dem Reiter finden Sie verschiedene Informationen wie zum Beispiel die Anzahl und die Art
der Lizenzen sowie die aktiven Module.

Automatische Updates

Beim Start sucht X-PAD MasterPlan automatisch nach Updates. Wenn ein Update verfligbar ist,
erscheint das entsprechende Symbol auf der oberen Leiste des Hauptbildschirms.
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1. Klicken Sie auf die Schaltflache E, um die Liste der neuen Updates zu sehen.
2. Dricken Sie auf Installlieren, um das Update herunterzuladen und es zu installieren.

Altere Version wiederherstellen

Alle Updates, die heruntergeladen und auf dem Gerét installiert werden, werden gespeichert, um eine
eventuelle Wiederherstellung einer dlteren Version zu ermdoglichen.

1. Klicken Sie auf das Symbol links oben E und wihlen Sie den Meniipunkt Uber aus.
2. Waihlen Sie den Reiter Release aus.
3. Wahlen Sie die wiederherzustellende Version aus.

> = © ¥ 01637

4 X-PAD MasterPlan info

ABOUT LICENSE & MODULES RELEASES

Downloaded releases

X X-PAD MasterPlan Ver.1.0.202

73755 Kbytes 29-08-18 12:13
X X-PAD MasterPlan Ver.1.0.201
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Verbindung zur Zoom3D & Seriennummer des Gerates

Die Verbindung zur Zoom3D kann lber eine WLAN- oder USB-Verbindung hergestellt werden.

WLAN

Uberpriifen Sie, ob die WLAN-Verbindung auf ihrem Tablet aktiviert ist.

O% 2 0mos

L 4 I0D_01781007

Die WLAN-Verbindung ist fur die Arbeit bis zu einer Entfernung von 50 Meter von der Zoom3D
eingestellt. Es wird empfohlen, dass der Anwender sich moglichst nicht zwischen der Zoom3D und dem
Tablet befindet, wenn Gber weite Entfernungen gearbeitet wird.

Zur Verbindung von X-PAD MasterPlan mit der Zoom3D via WLAN:

1. Driicken Sie die Schaltflache E in der Ecke rechts oben, um X-PAD MasterPlan mit der Zoom3D
via WLAN zu verbinden.

@ % " O1318

P ®
= Measure [Default] 5

2. Wabhlen Sie Ihre Zoom3D im folgenden Fenster aus.

Select a Zoom3D to connect

3DD_0

CANCEL

13
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Verwenden Sie das USB-Kabel, um |hre Zoom3D mit lhrem Tablet zu verbinden.

Navigieren Sie dann zu Allgemeine Einstellungen > Ethernet des Tablets. Auf diesem Bildschirm andern
Sie die Ethernet-Einstellungen auf die folgenden Werte und bestitigen Sie die Anderungen:

Gateway: 192.168.86.81
IP-Adresse: 192.168.86.82

Wenn Sie nun X-PAD MasterPlan 6ffnen und den Verbindungsmodus fiir ein Projekt auswahlen, ist eine
USB-Option verfligbar.

Select a Zoom3D to connect
USE [eth0]

3DD

CANCEL

Seriennummer des Gerates

Wahlen Sie lhr Gerat (iber die angezeigte, eindeutige Seriennummer aus. Dies ermdglicht die
Kommunikation zwischen X-PAD MasterPlan und dem Zoom3D Gerit.

Equi.No

! T ‘1‘

14



Wenn die Lizenz erfolgreich aktiviert wurde, kénnen Sie folgendermaRen lhre Arbeit mit X-PAD
MasterPlan beginnen.

=K 0 @ 11:04

New job Open job

Measuring tools Layout tools

Wabhlen Sie die Option Neuer Job, um einen neuen Job zu 6ffnen und definieren Sie den Namen des
Jobs.

Wahlen Sie die Option Job 6ffnen, um einen vorhandenen Job zu 6ffnen und wahlen Sie den Job aus.

Um X-PAD MasterPlan zu verlassen, driicken Sie die MenUschaltflache oben links auf dem
Bildschirm und wéhlen Sie X-PAD MasterPlan schlieBen.

Mess- und Layoutwerkzeuge werden hier vorgestellt, die einen direkten Zugang zu einigen intelligenten
Funktionen von X-PAD MasterPlan zur Verfligung stellen, ohne einen neuen oder existierenden Job
offnen zu missen.

Um sich die aktuelle Versionsinformationen anzeigen zu lassen, kehren Sie zum Hauptstartbildschirm

zurtick und dricken Sie die Menischaltflache links oben auf dem Bildschirm und wéhlen Sie Uber
oben links im Hauptfenster aus.

15
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£¥  Settings...
© About..

Close X-PAD MasterPlan

Zoom3D horizontieren

Wenn die Zoom3D eingeschaltet ist, startet automatisch der Horizontiervorgang. Bevor Sie X-PAD
MasterPlan verwenden, warten Sie bis dieser Vorgang abgeschlossen ist. Dieser Vorgang kann auch
manuell angestoRen werden, sobald die Zoom3D mit X-PAD MasterPlan verbunden ist.

Tilt sensitivity

Sensitive

Small vibrations or movements trigger
leveling.

Rugged

Moderate vibrations or movements trigger
leveling.

Disabled

Useful in unsteady environments which would
frequently trigger leveling.

CANCEL OK

Beschreibung der Fensterfunktionen

X-PAD MasterPlan verfiigt Giber zwei Fenstertypen: Einfache Dialogfenster, in denen Sie Einstellungen
vornehmen oder Daten editieren kdnnen, sowie Messfenster.

Messfenster erlauben es lhnen mit der Zoom3D zu interagieren und Messungen durchzufihren.

16



Einfache Dialogfenster

Einfache Dialogfenster besitzen eine obere Leiste wie in der folgenden Abbildung:

Um das Fenster zu schlielRen, driicken Sie die Schaltflache .

Messfenster

In den Messfenstern enthalt die obere Leiste verschiedene Informationen tiber die Zoom3D.

= Measurelpefautd 0 ECRE

Auf der rechten Seite befinden sich die folgenden Symbole:

e Job-Ansicht: Driicken Sie auf das Symbol, um zwischen den zwei Ansichtsmodi des Jobs zu wechseln:

Live-Ansicht und CAD-Ansicht

e Zoom3D Batteriestatus

e Zoom3D Horizontierstatus: Das Symbol zeigt an, ob die Zoom3D automatisch horizontiert wird, oder
die Horizontierung deaktiviert wurde. Die automatische Horizontierung kann durch das Klicken auf
das Symbol aktiviert oder deaktiviert werden.

Horizontiert

Neuberechnen

@ Horizontierung deaktiviert
@ Unbekannter Status

e Zoom3D Status:

Bereit
Bewegung
Beschiftigt
Nicht verbunden

Klicken Sie auf das Symbol, um sich weitere Informationen tGber den Status der Zoom3D anzeigen zu
lassen.

17



Die Messfenster enthalten eine Vielzahl von Anzeigefeldern auf der rechten Seite. Der Inhalt des
Anzeigefeldes hangt vom Messtyp ab, den Sie durchfiihren.
Wenn eine Messung mit Laserpunkt aktiviert ist, sieht das Anzeigefeld wie folgt aus:

Ein- oder Auszoomen mit
Kameraansicht. Die Helligkeit der Fotoaufnahme, Rechteckerkennung,

Kameraansicht kénnen Sie durch das ) ‘ Q ‘ Q Automatische Eckerkennung und

Driicken des ersten Symbols Aktiver Laserpointer.
verdndern.

Direkt- oder Eckenmessung

Zielkonfiguration
Robotik-Funktionen

Start/Stop Messung

Wenn eine Messung mit Ziel aktiviert ist, sieht das Anzeigefeld wie folgt aus:

Ein- oder Auszoomen mit _
Kameraansicht EI ‘ Q ‘ Q
Ziel-Offset [0 wmiddiec |

Lotstockhéhe 1.370m

Sperrstatus des Ziels und -Q. ‘

—] Zielkonfi ti
Kontrollfenster der Zoom3D efkontiguration

Start/Stop Messung

DIST

Kameraeinsatz

Die Kamera ist ein Hauptelement der Zoom3D und stellt den einfachsten Weg dar, um den anvisierten
Punkt und somit den zu messenden Punkt zu priifen.

18



Blickrichtung wechseln

Um die Blickrichtung zu andern, klicken Sie auf den Bildschirm in der Richtung der gewlinschten neuen
Position. Die Zoom3D bewegt sich und zielt auf den angegebenen Punkt.

Blickrichtung mit dem Joystick andern

Mit dem Joystick kdnnen Sie die Blickrichtung schnell auf eine Position auBerhalb der aktuellen Ansicht
andern. Dafiir driicken Sie fur eine Sekunde auf das Fadenkreuz der Kamera und es erscheint ein
orangefarbener Punkt. Jetzt kdnnen Sie die Ansicht in jede Richtung ziehen. Um die Ansicht zu ziehen,
halten Sie lhren Finger oder den Stift auf dem Bildschirm gedriickt und bewegen sie die Ansicht. Die
Zoom3D folgt der angegebenen Richtung. Um die Bewegung zu stoppen, |6sen Sie Ihren Finger oder den
Stift vom Bildschirm.

Blickrichtung mit seitlichen Schaltflachen verschieben

Sie kdnnen die Blickrichtung mit den vier Schaltflichen am Rand der Kameraansicht andern.
StandardmaRig sind diese nicht sichtbar. Durch ihre Aktivierung links oben auf dem Bildschirm ist eine
bessere Kontrolle moglich. Ein kurzes Driicken auf die Schaltflaiche ermoglicht eine kleine Verschiebung
und ein langes Driicken startet die Verschiebung in die ausgewahlte Richtung. Umso langer die
Schaltflache gedriickt ist, umso schneller verschiebt sich die Zoom3D in der entsprechenden Richtung.

@ % " d12:30

Measure [Default] ‘E‘H Q \0 %
B & Q

@ Direct
L_BAcH

DIST

Measure single points
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Die Schaltflache in der Mitte der Pfeile erlaubt die Verschiebung der Zoom3D mit dem Akzelerometer
Sensor des Tablets (wenn vorhanden).

1. Halten Sie die Schaltflache gedriickt und versuchen sie Ihr Tablet zu drehen (Links/Rechts) oder
verschieben Sie |hr Tablet (Nach oben/unten).
2. Lassen Sie die Schaltflache los, um alle Verschiebungen zu stoppen.

Blickrichtung mit der Fernbedienung verschieben

Mit den Schaltflachen der Fernbedienung kdnnen Sie die Blickrichtung der Zoom3D andern. In
Abhéangigkeit der Orientierung der Zoom3D kdnnen sich die Richtungsschaltflichen auf der
Fernbedienung unerwartet verhalten.

Zoom der Kamera andern

EI ‘ Q ‘ Q Diese Schaltflachen ermoglichen es Ihnen, die Zoomstufe der Kameraansicht
zu éndern.

Helligkeit der Kamera dndern

Diese Schaltflachen ermoglichen es Ihnen, die Helligkeit der Bilder, die in der
Kameraansicht angezeigt werden, zu dndern.

Grafische Ansicht bedienen

Die grafische Ansicht zeigt die Position aller gemessenen Elemente der aktuellen Job-Datei an. Mit den
Optionen am Rand der Ansicht kdnnen Sie navigieren und Operationen an den Elementen ausfiihren. Sie
finden weitere Optionen mit einem einfachen Driicken auf dem Bildschirm.

Fotoaufnahme, Rechteckerkennung,
Automatische Eckenerkennung und
Aktiver Laserpointer.

Ein- oder Auszoomen mit grafischer

Ansicht. Die Helligkeit der Kamera- 83 ‘ (9\ ‘ Q
ansicht konnen Sie durch Driicken
des ersten Symbols verdndern.

Direkt- oder Eckenmessung

Zielkonfiguration
Robotik-Funktionen

Start/Stop Messung

Alternative Ansichten einschlieRlich
2D und 3D
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Messungen durchfiihren und Zieltyp auswahlen

Um eine Messung auszufiihren, driicken Sie die Schaltflache . Die Messung wird mit dem

vorausgewadhlten Zieltyp durchgefiihrt. Die Schaltflache, die sich tGber der Schaltflache befindet,
zeigt den aktuellen Zieltyp an und ermdoglicht auch die Auswahl des Zieltyps.

Mit X-PAD MasterPlan konnen Messungen in zwei verschiedenen Modi durchgefiihrt werden:

1. Laserpunkt: Die Messung wird auf den anvisierten Punkt durchgefiihrt, der in der Kameraansicht
angezeigt wird.

2. Ziel: Das Ziel wird automatisch durch die Zoom3D Kamera erkannt. Wenn die Messung gestartet
wurde, wird die Position des Ziels berechnet, die Kamera auf das Zentrum des Ziels gerichtet und
dann die Messung durchgefihrt.

Measure [Default]

B

B

& ¢

€ Target setup

Laser spot E

No pole

Target small :

No pole

Target big :

No pole

Laser spot

H//Height=0.
000m

Target small

H//Height=0.
000m

Target big

H//Height=0.
000m

Pole

Pole

Pole

Target small

Stakeout H//Height=0.
100m

Target big

Stakeout H//Height=0.
125m

Laser pointer

Horizontal
offset

Add offset
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Mit Laserpunkt messen. Der gemessene Punkt entspricht genau dem Punkt, der durch den
Laser angezeigt wird.

Messung mit Laserpunkt auf vertikalem Zubehor. Stellen Sie die Hohe des generischen
Zubehors mit der Schaltflache Zielhohe ein. Der berechnete Punkt entspricht dem Punkt am
unteren Ende des Zubehors.

Messung auf kleine Zieltafel. Der gemessene Punkt entspricht dem Zentrum der kleinen
Zieltafel.

Messung mit kleiner Zieltafel auf vertikalem Lotstock. Stellen Sie die Hohe des Lotstocks mit
der Schaltflache Zielhohe ein. Der berechnete Punkt entspricht dem Punkt am unteren Ende
des Lotstocks, und nicht der Zieltafel.

Messung mit kleiner, umgekehrter Zieltafel Das Ziel zeigt mit der Spitze nach unten und hat
eine feststehende Hohe von der Spitze.

Messung auf groBe Zieltafel. Der gemessene Punkt entspricht dem Zentrum der grofRen
Zieltafel.

Messung mit groRer Zieltafel auf vertikalem Lotstock. Stellen Sie die Hohe des Lotstocks mit
der Schaltflache Zielhéhe ein. Der berechnete Punkt entspricht dem Punkt am unteren Ende
des Lotstocks, und nicht der Zieltafel.

Messung mit groRer, umgekehrter Zieltafel. Das Ziel zeigt mit der Spitze nach unten und hat
eine feststehende Hohe von der Spitze.

Zielh6he: Fiir die Ziele Laserpunkt mit Lotstock, Kleine Zieltafel auf Lotstock und GroRe
Zieltafel auf Lotstock ist es notwendig, die Hohe vom Boden des generischen Zubehors oder
Lostocks einzustellen. Die Hohe bezieht sich auf die Entfernung zwischen dem Zentrum der
Zieltafel und dem unteren Ende des Lotstocks.

Laserpointer: Mit dieser Schaltflache kdnnen Sie den Laserpointer aktivieren und
deaktivieren. Mit dem Laserpointer kdnnen Sie die Messrichtung auf der zu messenden
Oberflache direkt mit bloRem Auge tberprifen.

Messen mit Offset: Mit dieser Schaltflache kénnen Sie den Mess-Offset aktivieren und
deaktiieren. Wenn der Mess-Offset aktiviert ist, kdnnen Sie einen zusatzlichen
Entfernungswert eingeben, der nach der Ausfiihrung zu der Messung hinzugeflgt wird. Der
Entfernungswert wird in der Zielrichtung hinzugefiigt, und der Zoom3D Offset ist senkrecht zu
dieser Richtung.
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Ziel horizontaler Offset

definieren, die zu der Messentfernung hinzugefiigt wird. Dies findet seine Anwendung, wenn

D Ziel horizontaler Offset: Mit dieser Schaltflache konnen Sie eine horizontale Offset-Entfernung
das Ziel an einer bekannten Entfernung vom zu messenden Punkt positioniert ist.

Dauermessung

Dauermessung: Mit dieser Schaltflache konnen Sie die Dauermessung des Ziels aktivieren und
deaktivieren. Um die Dauermessung zu stoppen, driicken Sie die Schaltfliche STOP. Die
c Funktion Dauermessung ist nur bei bestimmten Befehlen verfiigbar.

Sie ist unter anderem bei Absteckungen, Ebenenpriifungen und Distanzmessungen verflgbar.

Fernbedienung

Die Messung kann von der Fernbedienung mit der roten Schaltflache gestartet werde.

Mit Zielen und dem Robotik-Modul arbeiten

Das Robotik-Modul ermoglicht X-PAD MasterPlan Ziele zu erkennen, zu verfolgen und sie zu messen.
Das Ziel wird automatisch durch die Analyse von Bildern erkannt, die durch die Kameransicht gesendet
werden. Wenn das Ziel erkannt wurde, wird es in der Kameraansicht mit einem roten Quadrat
angezeigt.

Measure [Default]
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Um ein Ziel zu erkennen, muss die Zoom3D ein ausreichendes Sichtfeld haben. Deswegen ist es
notwendig, die Zoomstufe der Kamera in Abhangigkeit von der Entfernung zwischen dem Ziel und der
Zoom3D anzupassen. Um dies zu unterstiitzen ist eine Option verfligbar, die die Zoomstufe automatisch
anpasst.

Um ein gesperrtes Ziel zu halten, muss es im Sichtfeld der Kamera sichtbar bleiben. Wenn das Ziel sich
zu schnell bewegt, oder sich aus dem Sichtfeld der Kamera bewegt, kann es durch die folgenden
Methoden wieder gesperrt werden.

e Versuchen Sie eine manuelle Suche nach dem Ziel im oder gegen den Uhrzeigersinn.

e Geben Sie die Zielposition im Panorma an.

e Geben Sie die Zielposition im grafischen Fenster an.

e Aktivieren Sie eine automatische Suche nach dem Ziel. Eine verfligbare Option ist die Suche in der
Richtung der letzten Bewegung. Wenn das Ziel verloren wurde, startet X-PAD MasterPlan eine
automatische Suche in der gleichen Richtung wie der letzten Bewegung des Ziels.

Verwenden Sie den Joystick, um die Zoom3D manuell zum Ziel zu drehen.

Im seitlichen Steuerungsfeld zeigt eine Schaltflache die folgenden Zielstatus an:

g Gesperrt: Das Ziel wurde erkannt und die Zoom3D folgt dem Ziel.

J.‘ Entsperrt: Die Zoom3D folgt dem Ziel nicht.

Wenn Sie auf die Zielschaltflache klicken, gelangen Sie in das Steuerungsfenster der Zoom3D.
CE
4. Robotics Zoom3D
ROBOTIC ROTATE

Follow Me AutoSearch strategy

Search left Search right

Auto Zoom Auto Zoom measure i’
A

Suche links und rechts

Suche links: Die Zoom3D rotiert gegen den Uhrzeigersinn und sucht nach dem Ziel. Wenn das
Ziel gefunden wurde, stoppt die Zoom3D zu rotieren.

Suche rechts: Die Zoom3D rotiert mit dem Uhrzeigersinn und sucht nach dem Ziel. Wenn das
Ziel gefunden wurde, stoppt die Zoom3D zu rotieren.

'3,




Um die Suche zu stoppen, driicken Sie auf die Schaltflache Stop.

Ziel folgen

ﬂ

Folge mir: Wenn diese Funktion aktiv ist, erkennt die Zoom3D das Ziel und ist auch in der
Lage ihm zu folgen. Wenn sich das Ziel bewegt, dreht sich die Zoom3D auch und behalt dabei
die Ansicht des Ziels in der Mitte des Bildschirms.

Automatische Suche eines verlorenen Ziels

Wenn das Ziel verloren wurde, kdnnen Sie eine automatische Suche aktivieren:

%
o2

Keine: Die automatische Suche wird nicht gestartet. Das Ziel muss manuell gesucht werden,
indem Sie eine Positionsfunktion verwenden.

Letzte Richtung: Die Zoom3D rotiert in die Richtung, in der das Ziel zuletzt gesehen wurde.
Die Zoom3D kann fiir einige Zeit rotieren. Wenn das Ziel nicht gefunden wurde, stoppt sie zu
rotieren.

Autozoom und Autozoom mit Messung

Autozoom: Wenn diese Option aktiv ist, werden die Zieldimensionen dauerhaft analysiert.
Wenn die Dimensionen zu grof8 oder zu klein sind, wird die Zoomstufe automatisch
angepasst, um sicherzustellen, dass immer die richtige Dimension des Ziels angezeigt wird.

Autozoom bei Messung: Wenn diese Option aktiv ist, wird die Messung durchgefiihrt, wenn
die Zoomstufe des Ziels maximal ist. Dies stellt sicher, dass die Berechnung am Zielzentrum
mit der hochstmoglichen Prazision durchgefiihrt wird. Zum Abschluss der Messung wird die
Zoomstufe auf die vorherige Stufe gesetzt.

Suche von dem grafischen Fenster aus

Einige der vorher erlduterten Funktion konnen Sie direkt in der grafischen Ansicht aktivieren, ohne das

Kontrollfenster der Zoom3D zu 6ffnen. Die Position der Zoom3D wird mit der entsprechenden

Zielrichtung angezeigt.

Klicken Sie auf die gestrichelte Linie oder auf das Zoom3D Symbol, um das kontextsensitive Menii zu

offnen.
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A Find me (360°)

“? Find me on left

& Find me on right

[ﬂ Find me on Panorama

{'j I'm here

CANCEL

Im kontextsensitiven Menii kdnnen Sie eine Zielsuche in einigen der zuvor beschriebenen Modi starten
und die Funktion Ich bin hier ist auch verfligbar. Mit dieser Funktion kénnen Sie direkt mit der
grafischen Ansicht interagieren. Die Zoom3D dreht sich entsprechend der angezeigten Position.

Ziel mit Offset messen

Wenn Zieltafel klein oder Zieltafel groR ausgewahlt ist, kdnnen Sie die Messposition angeben:

Oben Links: Es wird vom Punkt gemessen, der in der linken oberen Ecke des Ziels gefunden
wurde.

Oben Mitte: Es wird vom Punkt gemessen, der an der oberen Kante des Ziels gefunden
wurde.

Oben Rechts: Es wird vom Punkt gemessen, der in der rechten oberen Ecke des Ziels
gefunden wurde.

Mitte Links: Es wird vom Punkt gemessen, der an der dufReren linken Kante des Ziels
gefunden wurde.

Mitte: Es wird vom Mittelpunkt des Ziels gemessen.

Mitte Rechts: Es wird vom Punkt gemessen, der an der duReren rechten Kante des Ziels
gefunden wurde.

Unten Links: Es wird vom Punkt gemessen, der in der unteren linken Ecke des Ziels gefunden
wurde.

Unten Mitte: Es wird vom Punkt gemessen, der an der unteren Kante des Ziels gefunden
wurde.

Unten Rechts: Es wird vom Punkt gemessen, der in der unteren rechten Ecke des Ziels
gefunden wurde.

[=] be] [=] [g] [=] [%] [=] [=4 [=]

Die Richtung von Ziel zu Zoom3D ist die zu beriicksichtigende Richtung bei der Auswahl von links und
rechts, d.h. dort wo der Anwender sich wahrscheinlich aufhalt und das Ziel halt.

Die Messung mit einem Ziel-Offset kann in einer Vielzahl von Umstanden genutzt werden. Elemente, die
normalerweise schwer zu messen sind, kénnen Sie auf einfache Weise genau messen, wie z.B. schwer
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zugangliche Punkte, nicht messbare Punkte, und jede andere Situation, in der der Laserpunkt nicht
direkt sichtbar ist.

Richtungssteuerung der Zoom3D

Mit der Schaltflache auf dem seitlichen Kontrollfeld gelangen Sie in das Kontrollfenster der Zoom3D:

Messung mit Laserpunkt ist aktiviert.

ﬂ I | Zielmessung ist aktiviert. Die zwei Symbole reprasentieren den Sperrstatus des Ziels
— (gesperrt und entsperrt).

=~ 0 W5 @11:08

€, Robotics Zoom3D
ROTATE

Rotate to last point F Rotate to direction n
+ HA
Rotate - 90d q Rotate + 90d P
Rotate 180d n Rotate by value n
A

Horizontal direction =1 Vertical

Find me in
panorama

Capture
panorama

Rotiert zum letzten gemessenen Punkt

21 k)

Rotiert zum voreingestellten absoluten Winkel

Rotiert 90° gegen den Uhrzeigersinn

Rotiert um 180°

Bringt die Zoom3D in eine horizontale Position

Bringt die Zoom3D in eine vertikale Position

Rotiert die Zoom3D entsprechend einem Winkelwert

Rotiert 90° mit dem Uhrzeigersinn

R LR E]
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Finde mich in Panorama: Nach der Panoramaaufnahme, kann diese Funktion der Zoom3D
) mitteilen, wo sich das Ziel befindet. Scannen Sie das Panorama bis Sie ihre aktuelle Position
ﬁ finden und driicken Sie die Schaltflache Ich bin hier. Die Zoom3D dreht sich automatisch zur
aktuellen Position.

5 Panoramaaufnahme: Startet die Panoramaaufnahme. Zum Abschluss wird das Panorama
gespeichert und kann fir die Zielsuche verwendet werden.

Jobs verwalten

Um mit X-PAD MasterPlan zu arbeiten, ist es notwendig, einen neuen Job zu erstellen oder einen
bereits vorhandenen Job zu 6ffnen. Die Jobs sind in Baustellen organisiert. Sie konnen auch neue
Baustellen erstellen und die vorhandenen verwalten. Jeder neue Job wird in der aktuellen Baustelle
erstellt. Jede Baustelle kann verschiedene Jobs enthalten.

Organisation der Jobs in den Baustellen

Im Bereich Job 6ffnen des Hauptfensters wird die aktuelle Baustelle angezeigt. Um in den

Baustellenmanager zu gelangen, driicken Sie E und Baustelle auswahlen. Die Liste der Baustellen
und die Anzahl von Jobs in jeder Baustelle werden angezeigt. Wenn eine Baustelle ausgewahlt ist, gehen
Sie zurilick zum Fenster, in dem die in der Baustelle vorhandenen Jobs aufgelistet sind. Driicken Sie

-I, um eine neue Baustelle zu erstellen.

Jobverwaltung auf Cloud Server
Sie kdnnen Jobs im Bereich Job 6ffnen des Hauptfensters 6ffnen, die in Clouds gespeichert sind, wie z.B.

Google Drive, Drop Box, One Drive etc. WLAN ist hierbei erforderlich. Driicken Sie die Schaltflache

B und wahlen Sie den gewiinschten Cloud Service aus. Die vorhandenen Jobs sind aufgelistet. Sie
kénnen den ausgewahlten Job 6ffnen und damit arbeiten.

Neuer Job

Driicken Sie -I, um einen neuen Job zu erstellen und einen Namen zuzuweisen. Der Job wird in der
aktuellen Baustelle oder auf dem ausgewahlten Cloud Service gespeichert.

Vorhandenen Job 6ffnen

Wahlen Sie den zu 6ffnenden Job in der ausgewahlten Quelle aus.
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Hauptfenster Messen

Bei der Arbeit mit X-PAD MasterPlan kdnnen Sie einen neuen Job erstellen oder einen bereits
vorhandenen Job 6ffnen. Nach diesem Vorgang zeigt X-PAD MasterPlan das Hauptfenster Messen an,
in dem Sie einfache und komplexe Messungen sowohl im Innen- als auch im AufRenbereich ausfiuhren
konnen. Ebenfalls sind Funktionen vorhanden, um einige CAD-Aufgaben durchzufiihren. Diese

Funktionen kénnen in X-PAD MasterPlan verwendet werden ohne dass eine Verbindung zur Zoom3D
besteht.

Hauptmenii Job

Im Hauptfenster Messen konnen Sie alle Messvorgange durchfiihren und es enthalt weitergehende
Funktionalitdten: Standortwechsel, allgemeine Datenverwaltung, Scans, Absteckung, Projektor,
Messwerkzeuge, Datenim- und export sowie Jobeinstellungen.

Alle Funktionen sind im Hauptmenii Jobs vorhanden, erreichbar Giber die Meniischaltflache E
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Close job
] »%  Stakeout
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A Measure secure points @  Measuring tools

Data E{l Layout tools

& Worksheets Import & Export

7 Points/ Secure points ¥ Import data

=  Layers 4+ Exportdata
Settings

£+  Job's settings

Referenzhohe und Referenzachse

Wenn ein neues Arbeitsblatt verwendet wird, werden Sie aufgefordert, eine Referenzhéhe zu
definieren, bevor Messungen aufgenommen werden. Die Methode dhnelt der Aufnahme von
Basismessungen, wenn jedoch der Punkt positioniert ist, werden Sie aufgefordert, einen Hohenwert
einzugeben. Die Hohe aller nachfolgenden Punkte basieren auf diesem Wert fiir die Referenzhohe.

Die ersten zwei gemessenen Punkte bestimmen die Referenzachse des Arbeitsblattes. Demzufolge ist es
wichtig, zwei Punkte zu messen, die auf der Abszissenachse in der Zeichnung dargestellt werden.

30



Smart Drawing

Smart Drawing ist eine Gruppe von Zeichenfunktionen, mit denen Sie vollstandige Vermessungen
jeglicher Art erstellen kdnnen. Mit diesen Funktionen kdnnen Sie nicht nur Linien zwischen zwei Punkten
erstellen, sondern auch vollstandige Polylinien, Rechtecke, Kreise und Bégen (ZEICHNUNG 2D). Es gibt
auch Befehle, mit denen Sie Festkorper wie z.B. parallelflache Kérper, Zylinder, flache Oberflachen oder
Treppen erstellen konnen (ZEICHNUNG 3D).

le
4 Smart drawing
DRAWING 2D DRAWING 3D

Take picture
Circle P

3 points

Circle Arc Square
Discover

C+R 3 points 2 points rectangle

Square Rectangle Rectangle

C+R Base + H C+H
Auto
Measure Measure Measure detecting

corners
Distance Angle Area/Volume

Die Befehle von SmartDrawing basieren auf Punkten: Die Punkte kdnnen direkt mit der Schaltflache

DIST . . . . . . .
- gemessen werden, oder Sie werden direkt auf dem Bildschirm ausgewahlt. Es ist zum Beispiel
moglich, eine Linie zwischen einem vorhandenen Punkt und einem neuen zu messenden Punkt zu
erstellen.

Um zu den Smart Drawing Funktionen zu gelangen, wahlen Sie die Schaltflache aus, die sich im unteren
linken Bereich des Bildschirms befindet.

e x

2m

Point

Die Befehle von SmartDrawing kdnnen Sie mit der Schaltflaiche Abbrechen beenden.

Einzelpunkte messen

1. Wahlen Sie den Modus Punkt auf dem Bildschirm Smart Drawing aus.

A
2. Messen Sie Punkte mit der Schaltflache .
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1. Selektieren Sie den Linien-Modus im Smart Drawing Fenster.

A

\
\

)
2. Messen Sie die Punkte der Linie mit der Schaltfliche E55 oder wihlen Sie vorhandene Punkte

aus der grafischen Ansicht aus.

Wenn eine Linie erstellt wurde, kdnnen Sie einige Operationen durchfiihren.

Léschen Loscht die Linie.

Ermoglicht das Einfligen eines Punktes zwischen dem ersten und dem zweiten

Einfligen Punkt der Linie.

Frontansicht Dreht die Ansicht und die Kamera verbleibt vor der Linie.

Wenn zumindest drei Punkte gemessen wurden, wird eine temporare Linie automatisch hinzugefiigt, die
die Form schlieRt. Um die Form zu schlieRen, wahlen Sie die temporére, schlieRende Linie aus und
driicken Sie dann SchlieBen.

Eine neue Linie kann auch in folgender Weise erstellt werden:

1. Wahlen Sie den Startpunkt der Linie aus.

2. Dricken Sie die Schaltflidche Linie.
/'"‘\\

{ )
3. Messen Sie den nachsten Punkt der Linie mit der Schaltflache 55, oder wahlen Sie einen zuvor
definierten Punkt aus der grafischen Ansicht aus.

Wadhrend dem Messen von Linien kdnnen Sie einige Hilfsprogramme verwenden, um die Positionen von
Ecken und nicht messbaren Punkten zu berechnen. Um diese Funktionen zu verwenden, aktivieren Sie
die Option Nicht messbare Punkte und Ecken erkennen auf dem Bildschirm Smart Drawing.

Die genaue Messung einer Ecke erfordert die exakte Kollimation zwischen Laserpointer und der Ecke.
Hierbei kann es sich um einen komplexen Vorgang handeln. In diesem Fall kann die Ecke automatisch
gemessen werden, indem insgesamt vier Punkte gemessen werden, zwei fir jede beteiligte Wand.

X-PAD MasterPlan erkennt automatisch diese Situation und fordert Sie auf, den berechneten Punkt zu
speichern, basierend auf dem Schnittpunkt von den zwei Linien, die auf den zwei gegeniiberliegenden
Mauern gemessen wurden.




Sie kdnnen auch Punkte messen, die von der aktuellen Position der Zoom3D nicht direkt sichtbar sind,

wie in der folgenden Abbildung zu sehen ist.

(O — )

In dieser Situation ist es notwendig, zwei Punkte an der ersten Wand zu messen, und dann zwei weitere

Punkte an der ndchsten Wand. X-PAD MasterPlan erkennt wieder automatisch die Situation und fragt

Sie, ob Sie den berechneten, nicht messbaren Punkt speichern wollen.

Zusatzlich zu den Punkten und Linien kdnnen Sie auch andere Elemente messen:

Kreis (Mittelpunkt und
Radius)

Kreis (3 Punkte)
Bogen (3 Punkte)
Quadrat (2 Punkte)

Quadrat (Mittelpunkt und
Radius)

Rechteck (Basis und Hohe)
Rechteck (Zentrum und

Hoéhe)

Lage (4 Punkte)

Parallellflach

Zylinder

Treppen

Messen Sie den Mittelpunkt des Kreises und einen Punkt auf dem
Kreisumfang.

Messen Sie drei Punkte auf dem Kreisumfang.
Messen Sie drei Punkte auf dem Umfang des Bogens.

Messen Sie zwei gegeniiberliegende Punkte auf dem Quadrat.
Messen Sie den Mittelpunkt des Quadrates und die Mitte einer Seite.

Messen Sie die zwei Punkte, die die Basis des Rechtecks reprasentieren
und einen Einzelpunkt auf der gegeniiberliegenden Seite.

Messen Sie das Zentrum des Rechtecks, die Mitte einer Seite und einen
Punkt fur die Hohenberechnung.

Messen Sie 4 Punkte, die die Form mit vier Eckpunkten definiert. Nach
der ersten Form konnen Sie fortfahren und die ndachsten zwei
Eckpunkte einer zweiten Form als Fortfiihrung der ersten Form
angeben.

Messen Sie zwei Punkte, die die Basis des Parallelflachs bilden, einen
Punkt, der die Tiefe der Basis definiert und dann einen Punkt, der die
Hohe definiert.

Messen Sie drei Punkte als Basis des Zylinders und einen Punkt, der die
Hohe definiert.

Messen Sie die zwei unteren Punkte an jeder Kante der Stufe, zwei
weitere an jeder Kante, an der die Stufe auf den Absatz trifft und noch
einmal auf der folgenden Stufe. Achten Sie darauf, dass die Punkte von
rechts nach links, in serieller Reihenfolge aufgenommen werden, um
sicherzustellen, dass die Daten korrekt nach der Fertigstellung
angezeigt werden.

Bestimmte Befehle verlangen die Definition der passenden Ebene - horizontal oder vertikal. Wenn ein

Element in unerwarteter Weise dargestellt wird, denken Sie daran, dass die Ebene nicht korrekt

ausgewahlt worden sein kann, und andern Sie sie falls notwendig.
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Sie kdnnen einen Punkt messen und gleichzeitig ein Foto hinzufligen, das den gemessenen Punkt
identifiziert.

1. Wahlen Sie die Funktion Foto aufnehmen auf dem Smart Drawing Bildschirm.

2. Messen Sie den Punkt
3. Fotos kénnen angezeigt und verwaltet werden Uber die Punktetabelle im Hauptmeni
(Punkte/Referenzpunkte, Seite 44).

1. Wahlen Sie das zu |6schende Element aus dem grafischen Fenster aus.
Driicken Sie die Schaltflache Loschen.

Far Linien gibt es einige Befehle, mit denen Sie neue Punkte und Linien erstellen kdnnen, basierend auf
dem was schon definiert wurde.

1. Wahlen Sie eine Linie in dem grafischen Fenster aus.
2. Driicken Sie die Schaltflache Einfligen.

3. Messen Sie den neuen Punkt mit der Schaltflache Eaii I oder wahlen Sie einen vorhandenen Punkt
aus.

Dieser Befehl berechnet den Schnittpunkt von zwei Linien.

Wahlen Sie eine Linie in dem grafischen Fenster aus.
Driicken Sie die Schaltfliche Werkzeuge.

Wahlen Sie die Funktion Schnittpunkt aus.

Wahlen Sie die Linie aus, die den Schnittpunkt bilden soll.
Der Schnittpunkt von den zwei Linien wird berechnet.

AN S o o

Driicken Sie Ubernehmen, um den Punkt zu speichern.

Dieser Befehl erstellt zu der ausgewahlten Linie eine neue, parallele Linie.

Wahlen Sie eine Linie in dem grafischen Fenster aus.
Driicken Sie die Schaltflache Werkzeuge.

Wabhlen Sie die Funktion Offset aus.

Geben Sie die Richtung und den Offset-Wert an.
Dann wird die berechnete, parallele Linie angezeigt.

A o

Driicken Sie Ubernehmen, um die Linie zu speichern.
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Mit diesem Befehl kénnen Sie einen Punkt entlang einer Referenzlinie an einer bestimmten Entfernung

berechnen.

1. Wahlen Sie eine Linie in dem grafischen Fenster aus.
2. Driicken Sie die Schaltflache Werkzeuge.
3. Wabhlen Sie den Menilpunkt Entfernung & Offset aus.

Startpunkt

Richtung

Entfernung

Winkel

Offset

Der Einflgepunkt auf der Referenzlinie kann basierend auf dem Startpunkt
oder dem Endpunkt berechnet werden.

Der Punkt kann entlang der Linie oder in einer angegebenen Richtung
eingefligt werden.

Der Distanzwert, der den neuen Punkt entsprechend dem Beginn oder Ende
der Referenzlinie definiert.

Wenn Sie den Vorgang Einfuigen basierend auf Richtung ausgewahlt haben,
kénnen Sie den Winkel des einzufiigenden Punktes basierend auf der
Referenzlinie eingeben. Ein Winkel von 90° bedeutet, dass der Punkt im
rechten Winkel zur Referenzlinie eingefuigt wird.

Wenn Sie den Vorgang Einfluigen basierend auf Richtung ausgewahlt haben,
kénnen Sie die Entfernung des einzufligenden Punktes basierend auf der
Referenzlinie eingeben.

4. Der berechnete Punkt wird angezeigt.

5. Driicken Sie Ubernehmen, um den Punkt zu speichern.

Wenn Rdume vermessen werden, ist es fundamental, dass die Kanten zwischen zwei Rdumen, die

Kanten zwischen einer Wand und der Decke, und die Kanten zwischen den Wanden und dem Boden

genau und griindlich vermessen werden. Die genaue Messung dieser Punkte innerhalb eines Raumes

kann schwierig sein aufgrund der Farbgleichheit der fraglichen Objekte oder ungiinstigen

Lichtbedingungen. Um dieses Problem zu I6sen, wurde eine Funktion entwickelt, mit der diese Elemente

automatisch durch die Erkennung von Umgebungsebenen bestimmt werden, und eine automatische

Definition des zu messenden Punktes ermoglicht.
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« Corner measurement

Bottom line

Bottom corner

Top corner Vertical line

Specify intersection planes Q

Reset mode after measure

Diese Option stellt eine Alternative zu der Standardmessung dar. Um die automatische Identifikation

von Kanten zu starten, driicken Sie die Schaltflache .

Direkte Messung: Der Punkt wird innerhalb des Fadenkreuzes der
Kameraansicht gemessen.

Linie oben: Der Schnittpunkt zwischen der Wand und der Decke wird
bestimmt und gemessen.

Linie unten: Der Schnittpunkt zwischen der Wand und dem Boden wird
bestimmt und gemessen.

Eckpunkt oben: Die obere Kante als Schnittpunkt von zwei Wanden und
der Decke wird bestimmt und gemessen.

Vertikale Linie: Der Schnittpunkt zwischen zwei Wanden wird gemessen.

Eckpunkt unten: Die untere Kante als Schnittpunkt von zwei Wanden und
dem Boden wird bestimmt und gemessen.

DEERRE

Nach der Auswahl des Kantenmessmodus, positionieren Sie das Fadenkreuz grob auf die Kante, die Sie

messen wollen, und driicken Sie . X-PAD MasterPlan fiihrt einige Messungen automatisch aus,
um die prazise Position der Kante zu bestimmen, und dann fiihren Sie die finale Messung durch.

Die Funktion Abbrechen-Modus nach Messung ermoglicht die sofortige Riickkehr zum Modus fiir die
Standardmessung nach dem Abschluss der Kantenmessung.

Rechtecke erkennen

Wenn die Kameraansicht aktiv ist, versucht X-PAD MasterPlan rechteckige Elemente unter den
sichtbaren Objekten zu lokalisieren. Jedes identifizierte rechteckige Objekt wird mit einem blauen,
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gestrichelten Rahmen angezeigt. Sie kdnnen ein oder mehrere Rechtecke direkt aus der Kameraansicht
auswahlen und Messungen an ihnen wie an jedem anderen Objekt ausfiihren .

X-PAD MasterPlan misst automatisch die vier Eckpunkte des Rechtecks und bildet eine geschlossene
Polylinie.

Um die automatische Erkennung von Rechtecken zu aktivieren oder zu deaktivieren, verwenden Sie den
Befehl Rechteckerkennung in SmartDrawing.

Frontale Visualisierung mit Bezug zu einer Linie

1. Wabhlen Sie eine Linie aus.
2. Driicken Sie die Schaltflache Frontansicht. Diese Ansicht wird gedreht, wahrend die Kamera vor der
Linie verbleibt und zeigt einen H6henwert an.

Visualisierung von Daten und Ergebnissen

Wenn Sie ein Element in der grafischen Ansicht auswahlen, werden verschiedene numerische Werte mit
Bezug zum Element angezeigt.

Die Werte sind unterschiedlich und hdngen von dem Objekttyp ab.

Linie - Horizontale Lange

Linie - Geneigte Ldnge (3D)

Linie - Hohe

Linie - Neigung

Winkel 3D

Komplementirwinkel 3D

Komplementarwinkel

Winkel

Flache auf horizontaler Ebene

Geneigte Flache (3D)

Parallelflach - Tiefe

Parallelflach - Hohe

) 0 1B B Fﬁ-""‘*b H!kl\
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50

Festkorper - Volumen

Parallelflach - Basis

Kreisdurchmesser

Kreislinie des Kreises

Kreisradius

Kreisflache

Zylinder - Hohe

Zylinder - Volumen

<0000 D¢

Z Punktkoordinaten

J Umfang auf horizontaler Ebene

g Umfang 3D

Entfernungen berechnen

Die Berechnung von Entfernungen ist eine der beliebtesten Messfunktionen. Entfernungen kénnen auf
verschiedene Arten gemessen werden.

Mit Smart Drawing (Punkte)

1. Wahlen Sie die Funktion Entfernung auf dem Smart Drawing Bildschirm.

2. Wabhlen Sie die Punkte, zwischen denen die Entfernung gemessen werden soll. Nach den ersten zwei
Punkten werden die berechneten Werte angezeigt, Sie kdnnen aber auch weitere Punkte
definieren. Die berechnete Entfernung nach den zwei anfanglichen Punkten stellt die Summe aller
gemessener Entfernungen dar.

Mit Smart Drawing (Linien)

1. Wahlen Sie die Funktion Entfernung auf dem Smart Drawing Bildschirm.

2. Wabhlen Sie die erste Linie aus, die Werte werden angezeigt und Sie kdnnen weitere Linien
definieren. Die berechnete Entfernung nach den zwei anfanglichen Linien stellt die Summe aller
gemessener Entfernungen dar.

Mit Auswahl von Punkten

1. Wahlen Sie einen Punkt aus.

2. Drucken Sie .

3. Wabhlen Sie einen anderen Punkt oder eine Linie aus. Der Entfernungswert zwischen den zwei
Punkten oder zwischen dem Punkt und der Linie wird nun angezeigt.
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4. Sie kdnnen die Entfernung, dargestellt als Linie, auswahlen und die Schaltflaiche Speichern driicken,

um den Wert in der Zeichnung zu speichern.

Winkelberechnung

1.

Wahlen Sie den Befehl Winkel auf dem Smart Drawing Bildschirm.

A

DIST

Messen Sie den Scheitelpunkt des Winkels mit der Schaltflache , oder wahlen Sie einen

vorhandenen Punkt aus dem grafischen Fenster aus.

Messen Sie den ersten Winkelschenckel mit der Schaltflache , oder wahlen Sie einen
vorhandenen Punkt aus dem grafischen Fenster aus.

Messen Sie den zweiten Winkelschenckel mit der Schaltflache , oder wahlen Sie einen
vorhandenen Punkt aus dem grafischen Fenster aus.
Die berechneten Winkelwerte werden angezeigt.

. Um die Winkel mit einem Label zu speichern, driicken Sie die Schaltfliche Speichern.

Bereich und Begrenzung berechnen

1.
. Messen Sie Punkte oder wahlen Sie zuvor erstellte aus, um den Messbereich zu definieren.

Wahlen Sie den Befehl Bereich/Volumen auf dem Smart Drawing Bildschirm.

Drucken Sie die Schaltflache Volumen, um eine Hohe einzufiigen, die fiir die Volumenberechnung
verwendet wird.
Um den Bereich mit einem Label zu speichern, driicken Sie die Schaltflache Speichern.
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Ein Wechsel des Standortes der Zoom3D ist manchmal notwendig, wenn weiterfiihrende Operationen
aus einer alternativen Perspektive oder Situation auf der gleichen Baustelle durchgefiihrt werden,
wahrend das Referenzsystem beibehalten wird. Der Standortwechsel ist in den folgenden Situationen

notwendig:

Nach dem Beginn der Vermessungsarbeit ist es notwendig, die Zoom3D
neu zu positionieren, um einige von der aktuellen Position aus nicht
sichtbaren Punkten zu messen. Positionieren Sie die Zoom3D in einer
neuen Position und starten sie den Standortwechsel.

Messen - Fortsetzung der
Messungen an einer neuen
Position

Die Vermessungsarbeit wurde in einer einzelnen Sitzung nicht
abgeschlossen und es missen weitere Messungen durchgefiihrt
werden. Stellen Sie die Zoom3D ein und starten sie den
Standortwechsel.

Messen - Neue Sitzung

Ein Arbeitsblatt mit Punkten und/oder einer Absteckungszeichnung
Absteckung wurde geladen. Um die Position der Zoom3D in Bezug zum Arbeitsblatt
zu definieren, missen Sie den Standortwechsel durchfiihren.

Der Standortwechsel kann anhand von zuvor aufgenommenen Referenzpunkten oder
anhand von Punkten, die in einem Arbeitsblatt vorhanden sind, durchgefihrt werden.
Referenzpunkte sind spezifische Punkte, unbeweglich und auf der Baustelle vorhanden, die
entsprechend aufgenommen und fotografiert wurden. Diese speziellen Punkte kénnen
dann einfach und schnell beim Standortwechsel verwendet werden.

. Driicken Sie die Schaltflache , um das MenU zu 6ffnen.
2. Wihlen Sie Punkte / Referenzpunkte.
3. Navigieren Sie zum Reiter Referenzpunkte.

4. Driicken Sie die Schaltflache , um einen neuen Punkt zu erstellen. Hier kann der Standort des
Punktes definiert werden, sowie die Beschreibung des Punktes angegeben werden.

Alternativ kann ein Referenzpunkt in der Kameraansicht hinzugefuigt werden.

Driicken Sie die Schaltflache , um das MenU zu 6ffnen.
2. Waibhlen Sie Referenzpunkte messen.
3. Richten Sie die Kameraansicht auf einen passenden Referenzpunkt.
4. Driicken Sie die Schaltflache sl , um einen neuen Punkt zu erstellen. Die Beschreibung des

Punktes kann auch angegeben werden.
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Mit dem Referenzpunkt wird ebenfalls ein Foto aufgenommen, das eine schnelle und einfache
Auswahl bei der Repositionierung des Punktes ermdglicht.

Referenzpunkt I6schen

1. Navigieren Sie zum Reiter Referenzpunkte.
2. Driicken Sie die Schaltflache ;, um die angezeigten Punkte zu editieren.

3. Wabhlen Sie die Referenzpunkte aus, die Sie [6schen mdchten.

4. Drucken Sie die Schaltflache H, um die Option Léschen anzuzeigen und driicken Sie Léschen, um

den Vorgang abzuschliefRen.

Standortwechsel

1. Driicken Sie die Schaltflache E, um das Men zu 6ffnen.
2. Wabhlen Sie Standortwechsel.
3. Wahlen Sie den Typ Standortwechsel aus dem folgenden Meni aus.

Relocation

A Secure points
Worksheet points
E Reference axis

! Reference height

CANCEL

Aktuelle Position mit Hilfe von Referenzpunkten berechnen

Wenn Sie mindestens zwei Referenzpunkte haben, kdnnen Sie die Position

H und die Orientierung der Zoom3D durch die direkte Messung der gleichen
- = Punkte berechnen. Wir empfehlen jedoch, dass drei Referenzpunkte

verwendet werden, um eine prazise Berechnung zu erméglichen.

1. Wahlen Sie den Vorgang Referenzpunkte aus.
2. Waibhlen Sie den ersten Referenzpunkt aus der Liste aus.

3. Mit der Zoom3D in der neuen Position messen Sie den Referenzpunkt mit Prazision .
4. Wahlen Sie den zweiten Referenzpunkt aus der Liste aus.

5. Mit der Zoom3D in der neuen Position messen Sie den Referenzpunkt mit Prazision .

6. Sie kénnen mit dem Vorgang fortfahren und weitere Referenzpunkte messen. Je mehr Punkte
referenziert sind, umso praziser fillt die Berechnung aus.

7. Ein Fenster zeigt die erreichte Prazision basierend auf Entfernungen und Héhen an.
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Aktuelle Position mit Hilfe von Punkten aus dem Arbeitsblatt berechnen

Wenn Sie keine Referenzpunkte haben, konnen Sie die Position und die
Orientierung der Zoom3D durch die Messung von mindestens zwei Punkten

berechnen, die schon im Arbeitsblatt vorhanden sind. Die Punkte missen
mit Prazision gemessen werden, sodass Sie die Position der Zoom3D auf der
Baustelle mit den Daten im Arbeitsblatt in Beziehung setzen kénnen.

Diese Situation kommt oft vor, wenn Daten in ein Arbeitsblatt importiert werden und eine Absteckung
ausgefiihrt werden muss. In diesem Fall konnen Sie mindestens zwei Punkte im Arbeitsblatt und auf der
Baustelle messen, um fortzufahren. Es wird wiederum empfohlen, mindestens drei Referenzpunkte zu
verwenden, um sicherzustellen, dass die Berechnungen so genau wie moglich sind.

1. Wabhlen Sie den Vorgang Arbeitsblatt Punkte aus.
2. Waibhlen Sie den ersten Referenzpunkt aus dem grafischen Fenster aus.

3. Messen Sie den Referenzpunkt mit Prazision .
4. Wahlen Sie den zweiten Referenzpunkt aus dem grafischen Fenster aus.

5. Messen Sie den Referenzpunkt mit Prazision .

6. Sie kdnnen mit dem Vorgang fortfahren und weitere Referenzpunkte messen. Je mehr Punkte
referenziert sind, umso praziser fallt die Berechnung aus.

8. Ein Fenster zeigt die erreichte Prézision basierend auf Entfernungen und Hohen an.

Referenzachse

Die Position und Orientierung der Zoom3D konnen Sie durch das Messen von zwei
Punkten bestimmen, die die Richtung der X-Achse (Abszisse) angeben. Der erste
gemessen Punkt erhilt die Koordinaten (0,0,0), wéhrend der zweite gemessene Punkt die
Koordinaten (Entfernung vom ersten Punkt, 0, 0) erhilt.

| =
]
=

Die Position der Zoom3D und die Position aller gemessener Punkte werden basierend auf
dem Referenzsystem berechnet.

A
- 1. Messen Sie den Punkt Ursprung des Referenzsystems .

2. Messen Sie den Punkt, der die Richtung des Referenzsystems

definiert .

Hohe der aktuellen Position mit Hilfe eines Referenzpunktes berechnen

Sie konnen einen Punkt zuweisen, um eine Referenzh6he zu messen. Die

H Hohe aller gemessener Punkte wird mit Bezug zur Hohe des
[—

- = oemmmmm  Ursprungspunktes berechnet.
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1. Messen Sie den Punkt, der die Referenzh6he darstellt
2. Weisen Sie den Héhenwert zu.

In diesem Bereich kénnen Sie verschiedene Datentypen definieren, in Abhangigkeit ihrer Relevanz zum
Job. Es gibt viele Funktionen, um die Arbeitsblatter, Punkte, Referenzpunkte und Layer zu verwalten
Ein profundes Verstandnis dieser Befehle kann den Workflow und die logische Unterteilung des Jobs
verbessern.

Innerhalb der Arbeitsblatter konnen Sie die Messsitzungen und die importierten Daten
organisieren. Jedes Arbeitsblatt kann Punkte, Zeichnungen, Oberflachen usw. enthalten.
Sie kdnnen neue Arbeitsblatter erstellen, das aktuelle Arbeitsblatt auswahlen oder

Arbeitsblatter 16schen.
Der Inhalt der Arbeitsblatter wird der Reihe nach in dem Hauptfenster von X-PAD
MasterPlan angezeigt.

> ® * 0 B9
Default 27/08/2018
[Current] 17:47:35
O Ground floor 28/08/2018
10:51:48
O First floor 28/08/2018
10:52:13

O Garden Current
Duplicate

Delete

1. Driicken Sie , um ein neues Arbeitsblatt zu erstellen.
2. Weisen Sie dem Arbeitsblatt einen Namen zu.
3. Dieses Arbeitsblatt ist jetzt das aktuelle Arbeitsblatt.
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Aktuelles Arbeitsblatt

Es gibt jeweils nur ein einziges aktuelles Arbeitsblatt. Das aktuelle Arbeitsblatt wird in der Anwendung
Vermessung und auch in anderen Befehlen verwendet.

O

Klicken Sie auf um das entsprechende Arbeitsblatt zum aktuellen zu machen.

Arbeitsblatt duplizieren oder 16schen

1. Wabhlen Sie die zu duplizierende oder zu l6schende Linie aus.
2. Wahlen Sie den entsprechenden Befehl aus dem Mend aus.

Tabelle Punkte/Referenzpunkte

Dieser Befehl erméglicht es lhnen, die numerische Darstellung der Punktdaten im Job einzusehen.

hd @W% . mise
4 Points list =|+
POINTS  SECURE POINTS
X Y Z Picture
39 -0.282m 1.964m 1.113m
Ceiling
B 38 2.849m -1.852m 0.860m
B 37 7.132m 2.279m 1.814m
—~136 -2.001m 1.044m 1.640m
Sign
B 35 1.683m 2.314m 2.639m

Jeder Punkt hat ein Symbol, das den durchgefiihrten Messtyp darstellt. Wenn der Punkt mit einem Foto
gemessen wurde, dann wird ein Bild angezeigt.

*— Punkt mit Laserpunkt gemessen.
E Punkt mit Ziel gemessen.
EU  punke mit Bild,

E Punkt berechnet.

Punkte auswahlen fiir die Anwendung von Befehlen

Einige Operationen (z.B. I6schen, duplizieren) kdnnen flr eine ausgewdhlte Gruppe von Punkten
ausgefiihrt werden.
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Um eine Punktegruppe auszuwahlen, driicken Sie die Schaltflache ;, dadurch wird eine neue Spalte
angezeigt, die eine Gruppenauswahl ermoglicht. Driicken Sie die Schaltflache erneut, um die Spalte

auszublenden.
]

4 Points list

POINTS SECURE POINTS

Name X Y Z Picture

7 % 39 -0.282m 1.964m 1.113m
Ceiling

~ B 38 2.849m -1.852m 0.860m

B3 37 7.132m -2.279m 1.814m

o *@36 -2.00Tm 1.044m 1.640m
Sign

1 B 35 1.683m 2.314m 2.639m

Punkt manuell hinzufiigen

1. Dricken Sie , um einen neuen Punkt zu erstellen.

‘ oV s
4 New point v
Name ‘42 ‘
X | 0.000m|
Y | 0.000m|
z | 0.000m|
Description ‘ ‘

2. Editieren Sie den Namen, die Werte der XYZ-Koordinaten und die Beschreibung.

3. Driicken Sie die Schaltflache , um die Daten zu bestatigen.

Punkt editieren oder Einzelpunkt duplizieren/l6schen

1. Wahlen Sie die Zeile aus, die die Punktdaten enthalt.
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2. Dricken Sie auf die ausgewahlte Zeile und ein kontextsensitives Menii

Name X Y Z

* 31 2.011m 1.103m 1.643m

#* 30 2.018m 1.146m | Edit

Duplicate

#* 29 -2.006m 1.078m

. Delete
erscheint.

3. Wabhlen Sie die entsprechende Option aus dem Men aus.

Punktgruppe l6schen/duplizieren

1. Dricken Sie die Schaltflache ;, um die angezeigten Punkte zu editieren.
2. Waihlen Sie die Punkte aus, die Sie andern mochten.

3. Driicken Sie die Schaltflache “ um die Optionen anzuzeigen und driicken Sie Loschen oder
Duplizieren, um den Vorgang abzuschliel3en.

Punkthohe andern

Es kann nitzlich sein, die Hohe (Z) einer Punktgruppe zu dndern. Zum Beispiel, um eine Polylinie in einer
Zeichnung nach oben/unten zu verschieben. Oder um Punkte zu duplizieren, die die Basis einer Wand
reprasentieren, und daduch die oberen Punkte zu erhalten.

1. Dricken Sie die Schaltflache ; um die angezeigten Punkte zu editieren.
2. Waihlen Sie die Punkte aus, die Sie andern mochten.

3. Drucken Sie die Schaltflache “, um die Optionen anzuzeigen und wahlen Sie Hohe dndern.

Change elevation height

Elevation height 0.000m
Use as offset C)

CANCEL OK

Tabelle Referenzpunkte

Referenzpunkte verfligen tber ihre eigenen Verwaltungstabellen, die Giber den Reiter Referenzpunkte
zuganglich sind. Diese Punkte werden fiir die Befehle des Standortwechsels verwendet. Die
Funktionalitat der Tabelle entspricht der zuvor beschriebenen Tabelle Punkte.

Die Schaltflache fur den Reiter Referenzpunkte E] wird in der oberen Leiste angezeigt. Mit dieser
Schaltflache kénnen Sie einen neuen Referenzpunkt mit der Kamera messen.
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Layerverwaltung

Sie kdnnen Punkte, Zeichnungen, Oberflachen etc. innerhalb von Layer organisieren, um die
Zeichnungsunterteilung zu erhéhen und dadurch fir eine bessere Organisation zu sorgen. Es
gibt jeweils nur einen aktuellen Layer. Sie kdnnen die Layerfarben dndern und seine
Sichtbarkeit ein-/ausschalten.

B

w
_I_c

=
lllg

w

4 Layers
© @ DEFAULT

® VIEWPORT

® DEFPOINTS

@ FIRE SEPARATIONS
® TEXT

® STAIRS

® FURNITURE

® HIDDEN

O

O O O O OO0

Neuen Layer erstellen

4. Dricken Sie , um einen neuen Layer zu erstellen.

5. Weisen Sie dem Layer einen Namen zu.
6. Dieser Layer ist jetzt der aktuelle Layer.

Aktueller Layer

Es gibt jeweils nur einen aktuellen Layer. Das aktuelle Layer wird in der Anwendung Vermessung und
auch in anderen Befehlen verwendet.

O

Klicken Sie auf , um den entsprechenden Layer zum aktuellen Layer zu machen.

Layer unsichtbar machen

Sichtbare Layer werden durch das Symbol * dargestellt. Unsichtbare Layer werden durch das Symbol

= dargestellt. Driicken Sie auf das Symbol, um den Status der Layersichtbarkeit zu dndern.

Alle Layer unsichtbar machen

1. Dricken Sie die Schaltflache “, um die Optionen anzuzeigen.
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® AloN
@ AnorFr

2. Wabhlen Sie ein Menipunkt aus.

Layerfarbe andern

1. Dricken Sie auf den farbigen Bereich, des entsprechenden Layers den Sie dndern wollen.
2. Wabhlen Sie eine neue Farbe aus der Tabelle Farbe aus.

Colors

CANCEL




Automatischer Scan

Mit dem automatischen Scanbefehlen kénnen Sie Formen mit minimaler Anwendereingabe (horizontal,
vertikal oder geneigt) messen. Alternativ kdnnen Sie auch vollstandige Oberflaichen mit der Angabe der
Begrenzungspunkte messen.

Linienscan

- Mit dem Befehl Linienscan kdnnen Sie automatische Messungen durchfiihren. Dabei
verwenden Sie voreingestellte Entfernungsintervalle auf einer definierten Ebene. Die Ebene
“  kann horizontal, vertikal oder geneigt sein. Der Scan kann vollstandig (360°) oder teilweise
durchgefiihrt werden. X-PAD MasterPlan kann die Richtungsanderungen von Oberflachen
und Kanten automatisch bestimmen. Sie kdnnen auch den Scanintervall wahrend des Scans

andern.

Um einen Linienscan durchzufiihren:

1. Driicken Sie die Schaltflache E, um das MenU zu 6ffnen.
2. Wabhlen Sie Linienscan aus
3. Wabhlen Sie den Scanmodus aus dem folgenden Meni aus.

Scan mode

p—"

m Horizontal scan
s N

%J\ Horizontal fast
ES{ Sloped scan

m Vertical scan (2 pts)

m Vertical scan (auto)

CANCEL

Referenzhohe

Bevor der Scan gestartet wird, wird eine Referenzhéhe bendétigt:

1. Messen Sie den Punkt, der die Referenzhdhe darstellt .
2. Weisen Sie den entsprechenden Hohenwert zu.

Die Hohe aller gemessenen Punkte wird mit Bezug zur Hohe des Referenzpunktes berechnet, der am
Beginn des Verfahrens definiert wurde.

49



Horizontaler Scan und schneller horizontaler Scan

1. Wabhlen Sie den Befehl Horizontaler Scan oder Schneller horizontaler Scan aus. Schnelle Scans
unterscheiden sich von normalen Scans, indem Punkte gemessen werden, ohne zu versuchen,
Messungen zu finden, die auf einem einheitlichen Héhenwert basieren. Nach dem Scannen werden
die gemessenen Punkte dann auf die horizontale Referenzebene projektiert.

2. Messen Sie den Startpunkt des Scans .

3. Wabhlen Sie die Scanrichtung aus: Rechts, Links, oder Von....Bis Mit der Operation Von....Bis kénnen
Sie den Punkt definieren, an dem der Scan stoppt. Mit Von....Bis wird der Scan immer im
Uhrzeigersinn durchgefihrt.

4. Definieren Sie den Entfernungsintervall des Scans.

5. Dricken Sie auf Start, um den Scan zu starten.

Scan entlang einer geneigten Richtung

1. Wahlen Sie den Befehl Geneigter Scan aus.

2. Messen Sie den Startpunkt des Scans .

3. Messen Sie den Endpunkt des Scans .

4. Definieren Sie den Entfernungsintervall des Scans.
5. Drucken Sie auf Start, um den Scan zu starten.

Vertikaler Scan mit zwei Referenzpunkten

1. Wahlen Sie den Befehl Vertikaler Scan (2Punkte) aus.
2. Messen Sie den Startpunkt des Scans .

3. Messen Sie das Ende . Die zwei Punkte erlauben es X-PAD MasterPlan das zu messende
vertikale Profil zu berechnen.

4. Wabhlen Sie die Scanrichtung aus. Nach oben, Nach unten oder Von....Bis. Die Funktion Von...Bis
flhrt den Scan zwischen den zwei Punkten durch, die das Scanprofil bestimmen.

5. Definieren Sie den Entfernungsintervall des Scans.

6. Dricken Sie auf Start, um den Scan zu starten.

Vertikaler Scan mit automatischer Berechnung der Ebene

1. Wahlen Sie den Befehl Vertikaler Scan (Auto) aus.

2. Messen Sie den Startpunkt des Scans .

3. X-PAD MasterPlan fiihrt eine Reihe von Messungen aus, um die vertikale Ebene im rechten Winkel
zum Startpunkt automatisch zu definieren.

4. Wabhlen Sie die Scanrichtung aus. Nach oben, Nach unten oder Von....Bis. Die Funktion Von...Bis
flhrt den Scan zwischen den zwei Punkten durch, die das Scanprofil bestimmen.

5. Definieren Sie den Entfernungsintervall des Scans.

6. Dricken Sie auf Start, um den Scan zu starten.
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Wadhrend dem automatischen Scan ist es moglich, dass ein oder mehrere Punkte nicht bestimmt werden
konnen. Nach mehreren Versuchen geht X-PAD MasterPlan automatisch zum nachsten Punkt weiter.
Sie kénnen jedoch die Schaltfliche Uberspringen driicken, um den Punkt zu Giberspringen und direkt
den nachsten Punkt zu messen. Um den Entfernungsintervall des Scans wahrend dem Vorgang zu
andern, verwenden Sie die Schaltflachen + und -.

Wahrend dem Scan kénnen Sie die folgenden Funktionen ausfiihren, die Gber das Menii Pause
verflgbar sind:

Entfernung dndern Hier kdnnen Sie das Entfernungsintervall des Scans andern.

Hier anhalten Der Scan wird gestoppt werden, obwohl er nicht abgeschlossen ist.
Weiter scannen Der Scan geht normal weiter.

Scan abbrechen Der Scan wird gestoppt und nicht gespeichert.

Wenn der automatische Scan abgeschlossen ist, kdnnen Sie die folgenden Funktionen im Men
Werkzeuge verwenden.

Fligt einen neuen Eckpunkt zu einer ausgewahlten Linie hinzu. Um den
Eckpunkt hinzufiigen Eckpunkt einzufiigen, messen Sie die ausgewihlte Linie FES "l. Driicken Sie

, um zum vorherigen Meni zuriickzukehren.
Eckpunkt 16schen Wahlen Sie den zu I6schenden Punkt und driicken Sie Léschen.

Dieser Befehl I6scht automatisch Punkte, die aneinander ausgerichtet sind,
und deshalb keine weiteren nitzlichen Informationen enthalten. Deshalb
bietet das gemessene Profil lediglich fundamentale Eckpunkte.

Ausgerichtete
Eckpunkte reduzieren

Der Befehl Oberflachenscan misst automatisch ein Gitter von Punkten einer definierten
H Oberflache an einer definierten Entfernung.
—

Um einen Oberflichenscan durchzufiihren:

1. Driicken Sie die Schaltflache , um das MenU zu 6ffnen.
2. Waihlen Sie Oberflachenscan aus.
3. Wabhlen Sie den Scanmodus aus dem folgenden Meni aus.

Plane (auto)

Surface (auto)

iz Iz

Points (manual)
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Zwei automatische Scanmodi stehen zur Auswahl:

Ebene: Die zu scannende Ebene wird basierend auf dem definierten Entfernngsintervall
des Scans gemessen. Fiir jeden gemessenen Punkt wird die Entfernung von der
Referenzebene angezeigt. Ebenso wird die Farbe jeden Punktes durch die Entfernung
von der Ebene bestimmt.

Oberflache: Die zu scannende Oberfldche wird basierend auf dem definierten
H Entfernungsintervall des Scans gemessen. Wenn eine Oberflache nicht gleichmaRig ist,
— ist eine einheitliche Entfernung zwischen den Punkten nicht sichergestellt. Ebenso wird
die Farbe jeden Punktes durch die Entfernung von der Zoom3D bestimmt.

Eine vollstandige Beschreibung der Option Punkte (manuell) finden Sie im Abschnitt
Oberflaichenmessung und Volumenberechnung.

Bevor der Scan gestartet wird, muss ein Punkt fiir die Referenzhéhe aufgenommen werden:

1. Messen Sie den Punkt, der die Referenzhdhe darstellt e
2. Weisen Sie den entsprechenden Héhenwert zu.

Die Hohe aller gemessenen Punkte basieren auf diesem Wert der Referenzhdhe.

1. Wahlen Sie die Begrenzung des Scanbereichs aus. Die Begrenzung kann rechteckig sein oder ein
irreguldres Polygon.
2. Wenn die Begrenzung rechteckig ist, messen Sie drei der vier Eckpunkte des Rechteckes, das den

Scanbereich darstellt, mit der Schaltflache N

3. Wenn die Begrenzung ein Polygon ist, messen Sie alle Eckpunkte, die die Form definieren, mit der
Schaltflache T4 . Driicken Sie SchlieBen, um das Polygon zu vervollstdndigen, und fahren Sie
fort.

4. Stellen Sie das Entfernungsintervall des Scans ein. Die Scanentfernung ist die Entfernung zwischen
den automatisch berechneten Scanpunkten.

5. Dricken Sie auf Start, um den automatischen Scan zu starten. Wahrend des Scans wird rechts unten
auf dem Bildschirm die Entfernung von jedem Punkt von der berechneten Scanebene angezeigt. Die
Farbe der gemessenen Punkte entspricht der Entfernung von der Referenzebene.

6. Am Ende des Scans erhalten Sie die generierte Oberflache und Sie kdnnen das Ergebnis tibernehmen.
Driicken Sie die Schaltflache Oberfache:

3D-Ebene Erstellt eine 3D-Oberfldche basierend auf den Punkten des Scans.

Oberflache lI6schen Loscht die aktuelle Oberflache.

7. Driicken Sie Ubernehmen, um die Ergebnisse des Scans speichern.

Nur Punkte Nur die Punkte werden gespeichert.

Nur Oberflache Nur die Oberflache wird gespeichert.
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Punkte & Oberflache Speichert Punkte und Oberflache.

8. Wabhlen Sie den Speicherort fir die Ergebnisse des Scans.

Aktuelles Arbeitsblatt  Speichert die Ergebnisse des Scans im aktuellen Arbeitsblatt.
Neu Speichert die Ergebnisse des Scans in einem neuen Arbeitsblatt.

Auswdhlen Wahlen Sie das Arbeitsblatt fiir die Speicherung der Ergebnisse des Scans aus.

1. Wabhlen Sie die Begrenzung des Scanbereichs aus. Die Begrenzung kann rechteckig sein oder ein
irregulares Polygon.
2. Wenn die Begrenzung rechteckig ist, messen Sie drei der vier Eckpunkte des Rechteckes, das den

Scanbereich darstellt, mit der Schaltfliche I
3. Wenn die Begrenzung ein Polygon ist, messen Sie alle Eckpunkte, die die Form definieren, mit der

Schaltflache i : . Driicken Sie SchlieRen, um das Polygon zu vervollstdndigen, und fahren Sie
fort.

9. Definieren Sie die Entfernung des Scans. Die Scanentfernung ist die Entfernung zwischen den zu
berechnenden Scanpunkten. Die Entfernung wird anhand der Durchschnittsebene der Punkte
berechnet, die die Begrenzung des Scanbereichs definieren (ungefdahre Entfernung).

10. Driicken Sie auf Start, um den automatischen Scan zu starten. Wahrend des Scans wird rechts unten
auf dem Bildschirm die Entfernung von jedem Punkt von der Zoom3D angezeigt. Die Farbe der
gemessenen Punkte entspricht der Entfernung von der Zoom3D.

11. Am Ende des Scans erhalten Sie die generierte Oberflache und Sie kdnnen das Ergebnis Gbernehmen.
Driicken Sie die Schaltflache Oberfache:

3D-Ebene Erstellt eine 3D-Oberflache basierend auf den Punkten des Scans.

Erstellt eine 3D-Oberflache, die soweit moglich der Form folgt, die durch die

3D-Oberfléche Scanpunkte definiert wurde.

Oberflache I6schen Loscht die aktuelle Oberflache.

4. Driicken Sie Ubernehmen, um die Ergebnisse des Scans speichern.

Nur Punkte Nur die Punkte werden gespeichert.
Nur Oberflache Nur die Oberflache wird gespeichert.
Punkte & Oberfliche Speichert die Punkte und die Oberflache.

5. Wabhlen Sie den Speicherort fir die Ergebnisse des Scans aus.

Aktuelles Arbeitsblatt  Speichert die Ergebnisse des Scans im aktuellen Arbeitsblatt.
Neu Speichert die Ergebnisse des Scans in einem neuen Arbeitsblatt.

Wahlen Sie das Arbeitsblatt flir die Speicherung der Ergebnisse des Scans
aus.

Auswahlen
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Wahrend dem Scan konnen Sie die folgenden Operationen ausfiihren, die Giber das Meni Pause
verfugbar sind:

Entfernung dndern Hier kdnnen Sie das Entfernungsinterall des Scans andern.

Hier anhalten Der Scan kann gestoppt werden, obwohl er nicht abgeschlossen ist.
Weiter scannen Der Scan geht normal weiter.

Scan abbrechen Der Scan wird gestoppt und nicht gespeichert.
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Mit dem Befehl Oberflaichenpunke (manuell) konnen Sie Punkte manuell
H TH messen. Jeder gemessene Punkt aktualisiert das 3D-Modell.

1. Wahlen Sie das Arbeitsblatt aus, in dem die zu messenden neuen Punkte gespeichert werden sollen.

Aktuelles Arbeitsblatt  Speichert Punkte im aktuellen Arbeitsblatt.
Neu Speichert Punkte in einem neuen Arbeitsblatt.

Auswihlen Wahlen Sie das Arbeitsblatt aus, in dem Sie die Punkte speichern wollen.

2. Wenn das Arbeitsblatt schon eine Oberflache enthalt, konnen Sie weitere Punkte auf dieser
Oberflache speichern oder eine neue Oberflache erstellen. Wenn das Arbeitsblatt mehr als eine
Oberflache enthilt, erstellt X-PAD MasterPlan eine neue Oberflache.

1. Dricken Sie T4 , um Punkte auf der gewlinschten Oberflache zu messen. Nach jedem
gespeicherten Punkt wird die 3D-Oberfldche neu berechnet.

2. Im unteren Bereich des Bildschirms werden die horizontale Ebene und der geneigte Bereich
angezeigt.

1. Driicken Sie die Schaltflache links unten und wahlen Sie Neue Bruchkante.

2. Driicken Sie il , um Punkte auf der Bruchkante zu messen.

Driicken Sie die Schaltflache links unten, um eine neue Bruchkante zu beginnen oder Einzelpunkte zu

messen.

Basierend auf der aktuellen Oberflache kénnen Sie das Volumen berechnen. Berechenbare Volumen
sind:

Dieses Volumen wird automatisch berechnet basierend auf dem Auf- und
Automatik Abtragsvolumen unter Bertiicksichtigung des Umfangs der Oberflache als
Referenz.

Dieses Volumen wird automatisch berechnet basierend auf dem Auf- und
Volumen nach Héhe Abtragsvolumen unter Beriicksichtigung einer horizontalen Ebene auf einer
angegebenen Hohe.

Dieses Volumen wird automatisch berechnet basierend auf dem Auf- und
Volumen durch Punkt  Abtragsvolumen unter Beriicksichtigung einer horizontalen Ebene auf der
Hohe des angegebenen Punktes.

Es wird ein Fenster mit den Berechnungsergebnissen angezeigt.
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Volume results
Reference elevation
Volume CUT | 0.022m?
Volume FILL | 0.000m?
Area 2D | 0.355m?
Area 3D | 0.439m?
OK

Visualisierungsfilter

Die Visualisierungsfilter erméglichen das Setzen von Visualisierungsparameter fir die Daten.

Die 3D-Oberflache wird nur aus Seiten, bestehend aus verbundenen

Drahtmodell-M
ahtmodell-Modus Dreiecken, dargestellt.

Die 3D-Oberflache wird aus verschiedenartigen Farbschattierungen in

Oberflachen-Modus Abhdngigkeit der Hohe dargestellt.

Punkte ein-

Jausblenden Sie kénnen hiermit Punkte wahrend der Visualisierung ein- und ausblenden.

Sie kénnen hiermit Bruchkanten wahrend der Visualisierung ein- und

Bruchkanten ein-
ausblenden.

/ausblenden
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Punkte und Linien abstecken

Absteckungsvorgdnge liefern Informationen im grafischen und numerischen Format, um
einen Punkt, ein Element oder allgemein eine bekannte Position zu erreichen. Viele
Optionen und Betriebsmodi sind verfligbar. Vor der Absteckung missen Sie die Position
der Zoom3D definieren, um die korrekte Entsprechung von Messpositionen und
Absteckungspositionen sicherzustellen.

Da Absteckungspunkte und Zeichnungen in Arbeitsblattern organisiert sind, miissen Sie das
Arbeitsblatt mit den relevanten Punkten und Zeichnungen auswahlen.

Im grafischen Fenster werden die Punkte und Zeichnungen dargestellt, die im ausgewahlten
Arbeitsplatt gespeichert sind.

Punkte abstecken

Wahlen Sie den abzusteckenden Punkt in dem grafischen Fenster aus.
Dricken Sie die Schaltflache Start.
Wenn der Zieltyp Punkt ist, dreht sich die Zoom3D automatisch zum abzusteckenden Punkt.

. NN DisT . L . .
Drucken Sie - um die Messung zu starten. Sie kdnnen auch die Funktion der
Dauermessung verwenden ||

Die Informationen beziiglich des Absteckungspunktes und der Entfernung werden angezeigt.
Sie kdnnen die Kameraansicht oder die grafische Ansicht verwenden.

B>

= Stakeout [Default]

B & Q

0.114m

Numerische Anzeige der zu erreichenden Position. Die Angaben
beziehen sich auf den Absteckungspunkt.

Der erste Wert bezieht sich auf die Distanz Vorwarts -
Riickwarts.

Der zweite Wert bezieht sich auf die Distanz Rechts - Links.

Der dritte Wert spezifiziert den Hohenunterschied.
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p 0.029m  Entfernung vom abzusteckenden Punkt.

6. Driicken Sie Ubernehmen, um die Absteckung des Punktes zu bestétigen. Der Befehl wird ein
zweites Mal vorgeschlagen und ermoglicht die Auswahl des nachsten Absteckungspunktes. Der

abgesteckte Punkt wird mit dem Symbol gekennzeichnet.

Nachster abzusteckender Punkt

Sie kdnnen den nachsten abzusteckenden Punkt auswéahlen.

1. Drucken Sie die Schaltflache E, um das Men zu 6ffnen.
2. Wabhlen Sie einen Eintrag im Modus nachster Punkt. Der Meniieintrag entspricht dem aktuellen
Modus.

Next point mode

O Next point

O Prev point

O cClosest point

o Manual select

CANCEL OK

Die Optionen sind:

Geht zum nachsten Punkt, ausgehend vom aktuellen Punkt im Arbeitsblatt,

Néchster Punkt der noch nicht abgesteckt worden ist.
. Geht zum vorherigen Punkt, ausgehend vom aktuellen Punkt im Arbeitsblatt,
Vorheriger Punkt . .
der noch nicht abgesteckt worden ist.
Nachstliegender Geht zum nachstliegenden Punkt, ausgehend vom aktuellen Punkt im
Punkt Arbeitsblatt, der noch nicht abgesteckt worden ist.
Manuelle Auswahl Kein Punkt ist ausgewahlt, aber Sie konnen manuell einen Punkt auswéahlen.

Punkte mit Offset abstecken

1. Wahlen Sie den abzusteckenden Punkt in dem grafischen Fenster aus.
Sie kdnnen eine Absteckungsentfernung von einem Punkt festlegen. Bei der Verwendung dieser
Methode kdnnen Sie jede Position an der voreingestellten Entfernung vom Referenzpunkt
abstecken.

2. Drucken Sie die Schaltflache, die den aktuellen Offset anzeigt.

Select point or object to stakeout

Search

3. Stellen Sie die Offset-Entfernung ein. Wahlen Sie den Offset-Modus, um den Wert einzufiigen.
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Offset

Measure

Edit

CANCEL

Messen: Messen Sie den Punkt, der verwendet wird, um die Offset-Entfernung zu berechnen.
Die Offset-Entfernung ist die gleiche wie die Entfernung zwischen dem Referenzpunkt und dem
zuvor gemessenen Punkt.

Editieren: Editieren Sie den Wert manuell.

Edit offset
Distance ‘ 0.070m‘
CANCEL OK

Driicken Sie die Schaltflache Start.

<L , um die Messung zu starten. Sie kdnnen auch die Funktion der

Driicken Sie
Dauermessung verwenden. ||,

Die Informationen bezliglich des Absteckungspunktes (mit Offset) und der Entfernung werden
angezeigt. Diese Informationen geben an, ob Sie sich vom Referenzpunkt entfernen oder
ndhern missen, um die voreingestellte Offset-Entfernung und die Hohenentfernung zu
erreichen.

- AN RE

= Stakeout [Default]

B & Q

0.041Tm
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Numerische Anzeige der zu erreichenden Position. Die Angaben
beziehen sich auf den Absteckungspunkt.

Der erste Wert bezieht sich auf die Distanz Vorwarts -
Riickwarts.

Der zweite Wert bezieht sich auf die Distanz Rechts - Links.

Der dritte Wert spezifiziert den Hohenunterschied.

Entfernung vom abzusteckenden Punkt.

p

Position beziglich des abzusteckenden Punktes mit Offset.

7. Driicken Sie die Schaltfliche Ubernehmen, um die Absteckung mit Offset unter Verwendung
des ausgewahlten Referenzpunktes abzuschlieRen.

Linien abstecken

1. Wabhlen Sie den abzusteckenden Punkt in dem grafischen Fenster aus. Sie kénnen eine
Absteckungsentfernung von einer Linie durch eine parallele Linie zur Referenzlinie definieren.
2. Dricken Sie die Schaltflache, die den aktuellen Offset anzeigt.

] Select point or object to stakeout

‘ Search ‘

3. Stellen Sie die Offset-Entfernung ein. Wahlen Sie den Offset-Modus, um den Wert einzufligen.

Offset
Measure

Edit

CANCEL

Messen: Messen Sie die Offset-Entfernung oder den Punkt, der verwendet wird, um die Offset-
Entfernung zu berechnen. Die Offset-Entfernung ist die gleiche wie die Entfernung zwischen der
Referenzlinie und dem zuvor gemessenen Punkt.

Editieren: Editieren Sie den Wert manuell. Sie konnen die Offset-Entfernung auf der linken oder
rechten Seite der Referenzlinie anwenden.

Edit offset
Distance 0.080m

T

CANCEL OK

4. Drucken Sie die Schaltflache Start.
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5.

6.

7.

<L , um die Messung zu starten. Sie konnen auch die Funktion der

Dricken Sie
Dauermessung verwenden ||

Die Informationen beziiglich der Absteckungslinie und der Entfernung werden angezeigt. Diese
Informationen enthalten die Entfernung von der abzusteckenden Linie, die Hohendifferenz, die

Position mit Bezug zu der Linie und die Entfernung mit Bezug zum ersten Punkt der Linie.
LK) © ¥ 11156

= Stakeout [Default] I=l QI =)

RN EIEYE
4
0.00Tm
T

| 0.01 9muL!m-

LEFT Lo 0.035m

Numerische Anzeige der zu erreichenden
Position. Die Angaben beziehen sich auf
die Absteckungslinie.

Der erste Wert bezieht sich auf die Distanz
Vorwarts - Riickwarts.

Der zweite Wert spezifiziert den
Hoéhenunterschied.

IT 0.019m Entfe'rn.ung beziiglich des ersten Punktes
der Linie.
‘ * LEFT‘ Position beziiglich der Linie.
P g
— 0.035m Entfernung von der abzusteckenden Linie.

Driicken Sie Ubernehmen, um die Absteckung der ausgewihlten Linie abzuschlieRen.
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Projektion auf Oberflachen

- Mit dem Befehl Projektor konnen Sie ein rechteckiges Punktegitter auf einer Referenz-
- ebene positionieren, d.h. ein Satz von generischen Punkten, die zuvor importiert wurden
E oder eine generische Zeichnung. Die erste durchzufiihrende Operation ist das Messen von
3 Punkten, mit der Sie die Ebene definieren kdnnen, auf die das Gitter projiziert wird.
Danach kénnen Sie weitere Referenzpunkte messen, die dann dazu verwendet werden
kénnen, um die Elemente des Projektes korrekt zu positionieren. Die Positionierung des Gitters, der
Punkte oder der Zeichnungen erfolgt tiber das Verschieben und Drehen von Elementen auf der
Referenzebene. Wenn die Positionierung abgeschlossen ist, kdnnen Sie jeden Projektionspunkt
auswahlen, so dass die Zoom3D automatisch die korrekte Position bestimmt.

Referenzebene messen

1. Messen Sie den ersten Punkt, der die Referenzebene definiert .

2. Messen Sie den zweiten Punkt, der die Referenzebene definiert .

3. Messen Sie den dritten Punkt, der die Referenzebene definiert .

Referenzpunkte durch Ausrichtung messen

1. Messen Sie die Referenzpunkte fiir die Ausrichtung .
2. Die Referenzpunkte sind mit Linien verbunden.
3. Wenn Sie alle Referenzpunkte fiir die Ausrichtung gemessen haben, driicken Sie Ubernehmen.

Zu projizierendes Objekt auswahlen

Fir eine Projektion wahlen Sie entweder ein normales Gitter oder eine Zeichnung von einem vorherigen
Arbeitsblatt aus. Wenn Sie die Operation Normales Gitter auswahlen, kdnnen Sie den Gittertyp und die
Entfernung zwischen den Punkten auswahlen. Wenn Sie die Operation Arbeitsblatt wahlen, konnen Sie
das spezielle zu projizierende Arbeitsblatt aus der Liste auswahlen.

Ausrichtung

1. Das Gitter oder das Arbeitsblatt werden in dem grafischen Fenster angezeigt.

2. Wabhlen Sie einen Punkt aus dem Gitter oder dem Arbeitsblatt aus. Die Entfernungen von der ersten
Referenzlinie und von dem ersten Referenzpunkt werden dargestellt. Alternativ kénnen Sie eine
andere Referenzlinie oder einen anderen Referenzpunkt auswahlen.

Zeichnung verschieben

1. Nachdem Sie einen Punkt ausgewahlt haben, driicken Sie die Schaltflache Verschieben.
2. Verwenden Sie die vier Richtungsschaltflachen, um die Zeichnung in der entsprechenden Richtung zu
verschieben. Die Entfernungswerte von den Referenzelementen werden automatisch aktualisiert.

62



Dricken Sie die Schaltflache Verschieben und wahlen Sie die Operation Auf Punkt verschieben aus.
Um die vollstdndige Zeichnung auf den Referenzpunkt zu verschieben, muss Auf Punkt verschieben
ausgewahlt sein.

Driicken Sie die Schaltflaiche Verschieben und wahlen Sie die Operation Nach Wert verschieben aus.
Dadurch wird die vollstandige Zeichnung um einen gewiinschten Wert verschoben.

. Wenn die Verschiebung abgeschlossen ist, driicken Sie die Zuriick Schaltflaiche, um zum vorherigen

Schritt zurtickzukehren.

Nachdem Sie einen Punkt ausgewahlt haben, driicken Sie die Schaltflaiche Rotieren.

Driicken Sie die zwei Schaltflachen Nach links rotieren und Nach rechts rotieren, um die vollstandige
Zeichnung zu rotieren.

Driicken Sie die Schaltflache Rotieren, um die vollstandige Zeichnung im Uhrzeigersinn oder gegen
den Uhrzeigersinn um 90° zu rotieren.

. Wenn die Rotation abgeschlossen ist, driicken Sie die Zuriick Schaltflaiche, um zum vorherigen Schritt
zurtickzukehren.

. Wabhlen Sie eine Linie der Zeichnung aus.

Driicken Sie die Schaltflache I , um die vollstandige Zeichnung zu rotieren. Dadurch wird die
ausgewahlte Linie vollkommen vertikal ausgerichtet.

Driicken Sie die Schaltfliche ™= | um die vollstandige Zeichnung zu rotieren. Dadurch wird die
ausgewahlte Linie vollkommen horizontal ausgerichtet.

Driicken Sie die Schaltflaiche === | um die vollstandige Zeichnung zu rotieren. Dadurch wird die
ausgewabhlte Linie parallel zu einer definierten Referenzlinie ausgerichtet.

Driicken Sie die Schaltfliche Ubernehmen, um die Ausrichtung zu ibernehmen und fahren Sie fort
mit der Projektion der Punkte auf der Referenzebene.

. Wabhlen Sie den Absteckungspunkt aus. Sie kdnnen den Punkt auch mit den vier Schaltflachen mit

den Richtungspfeilen oder mit den entsprechenden Schaltflachen auf der Fernbedienung

auswahlen.

Driicken Sie . Die Zoom3D wird sich automatisch an der gewiinschten Position positionieren.

Der gemessene Punkt wird mit dem Symbol ‘f gekennzeichnet.
Driicken Sie die Schaltflache Stop, um den Projektionsvorgang zu stoppen.

Sie kdnnen auch eine andere Projektionsebene als die vordefinierte verwenden. Bevor Sie die

Schaltflache driicken 2, positionieren Sie das Ziel ungefahr auf der neuen Ebene, von wo Sie die
Projektion des ausgewahlten Punktes ausfiihren wollen. Bei dieser Methode wird der ausgewahlte

Punkt senkrecht zu der ersten Referenzebene projektiert. Mit dieser Losung konnen Sie Punkte nicht nur

auf der Hauptebene abstecken, sondern die gleichen Punkte auch auf einer gegenlberliegenden,
parallelen Ebene abstecken.




Layoutwerkzeuge

Die nachfolgenden Hilfsprogramme sind besonders hilfreich fir Messungen in
:/u Innenbereichen mit der Zoom3D.

Lotpunkt

“  Mit dem Befehl Lotpunkt kénnen Sie einen Lotpunkt basierend auf einem gemessenen
u ‘ Punkt bestimmen.

1. Messen Sie den Punkt, mit dessen Hilfe Sie den entsprechenden Lotpunkt bestimmen wollen oL

2. Messen Sie die ungefdhre Position an der der Lotpunkt projektiert werden soll .
3. X-PAD MasterPlan wird automatisch die exakte Position bestimmen. Wenn die Position erfolgreich
gefunden wurde, leuchtet der Laserstrahl periodisch auf.

— .
u Nivellement
1

Mit dem Befehl Nivellement konnen Sie eine Referenzhéhe auf jeder Oberflache
einbringen.

1. Messen Sie den Punkt, der die Referenzh6he darstellt .

2. Messen Sie die ungefidhre Position, auf der Sie die Referenzhéhe haben wollen Sl

3. X-PAD MasterPlan wird automatisch die exakte Position bestimmen. Wenn die Position erfolgreich
gefunden wurde, leuchtet der Laserstrahl periodisch auf.

u Parallele Linie

Mit dem Befehl Parallele Linie kdnnen Sie parallele Linien zu einer Referenzlinie auf jeder
Oberflache bestimmen.
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A
}

1. Messen Sie den ersten Punkt der Referenzlinie N
:’/"\\
2. Messen Sie den zweiten Punkt der Referenzlinie \‘\--/J .

3. Jetzt missen Sie die Entfernung angeben, an der die parallele Linie erstellt werden soll. Die

Entfernung kann sein:

a. Berechnet durch die Messung der Distanz zwischen zwei Punkten. Wahlen Sie den Menipunkt
Messen (2 Punkte) aus und messen Sie dann zwei Punkte. Die Entfernung zwischen den zwei
Punkten wird fir die Berechnung der Position der parallelen Linie verwendet.

b. Sie wird bestimmt durch die Entfernung eines Referenzpunktes von der angegeben
Referenzlinie. Wahlen Sie den Befehl Messen mit Linie und messen Sie dann einen Punkt. Die
Entfernung zwischen dem gemessenen Punkt und der Referenzlinie ist die Entfernung der
parallelen Linie.

c. Manuell eingefiigt. Wahlen Sie den Menlpunkt Offset einfiigen aus. Geben Sie den Wert der
Offset-Entfernung fiir die Berechnung der Position der parallelen Linie ein.

A
4. Messen Sie ndherungsweise die Position, auf der die parallele Linie zu finden sein sollte l‘\--/l .
5. X-PAD MasterPlan wird automatisch die exakte Position bestimmen. Wenn die Position erfolgreich
gefunden wurde, leuchtet der Laserstrahl periodisch auf.

-'E Offset: Driicken Sie die Schaltflache, um die Entfernung der parallelen Linie zu modifizieren.

Mit dem Befehl MeterriR konnen Sie Postionen auf bestimmten H6hen basierend auf einer

H Referenzhdhe bestimmen.
I

1. Geben Sie die absolute Hohe entsprechend dem Referenzpunkt an.
rS

2. Messen Sie den Punkt, der die Referenzhéhe darstellt i,

3. Geben Sie die absolute Hohe ein, die Sie abstecken wollen.

Messen Sie ndherungsweise die vertikale Oberflache, die Sie verwenden wollen, um die Position der
A

absoluten Héhe zu bestimmen EESEE,

6. X-PAD MasterPlan wird automatisch die exakte Position bestimmen. Wenn die Position erfolgreich

gefunden wurde, leuchtet der Laserstrahl periodisch auf.

Neue Hohe: Driicken Sie diese Schaltflaiche, um eine neue, abzusteckende absolute Hohe
— einzuflgen.

Mit dem Befehl Entfernung Offset konnen Sie neue Positionen und Entfernungen
H basierend auf einem Startpunkt einer vertikalen Oberflache bestimmen. Mit einem
—
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Startpunkt ist es jetzt moglich, eine relative Distanz horizontal und eine relative Distanz vertikal
einzustellen. Die Zoom3D positioniert sich unter Verwendung dieser Daten exakt auf dem angeforderten
Punkt.

A
Messen Sie den Startpunkt .

1.

2. Fugen Sie die gewiinschten Verschiebungen vertikal und horizontal ein.
3 1.000m ¥
= 0.500m| ¥

3. Es werden die Schaltflichen angezeigt, die die vier Hauptrichtungen reprasentieren. Klicken Sie auf
die entsprechende Schaltflache, um die Position entlang der gewadhlten Richtung zu bestimmen.

4. X-PAD MasterPlan wird automatisch die exakte Position bestimmen. Wenn die Position erfolgreich
gefunden wurde, leuchtet der Laserstrahl periodisch auf.
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Messwerkzeuge

Die folgenden Hilfsprogramme sind generische Hilfsprogramme, die Sie fir Vermessungen
E] und Absteckungen sowohl in Innenbereichen als auch in AulRenbereichen verwenden
| kdnnen.

Ebenen iiberpriifen

Mit diesem Befehl kénnen Sie priifen, ob eine Referenzoberflache einheitlich ist oder

héhere und niedere Bereiche enthalt. Sie kdnnen zwischen drei verschiedenen
H Oberflachentypen auswahlen: Horizontal, Vertikal oder Generisch durch 3 Punkte

Horizontale Ebene

1. Messen Sie einen Punkt auf der horizontalen Referenzebene .

DIST

2. Messen Sie Punkte, um sie auf der Referenzebene zu priifen . Fir jeden gemessenen Punkt

wird die Entfernung zwischen dem gemessenen Punkt und der Referenzebene angezeigt.

Vertikale Ebene

>

1. Messen Sie den ersten Punkt, der die vertikale Ebene definiert < A

>

2. Messen Sie den zweiten Punkt, der die vertikale Ebene definiert .

[

4

o

3. Messen Sie Punkte, um sie auf der Referenzebene zu prifen L

wird die Entfernung zwischen dem gemessenen Punkt und der Referenzebene angezeigt.

. Fir jeden gemessenen Punkt

Generische Ebene durch 3 Punkte

>

o
=

1. Messen Sie den ersten Punkt, der die Referenzebene definiert & .

A
2. Messen Sie den zweiten Punkt, der die Referenzebene definiert

w

>

DIST

3. Messen Sie den dritten Punkt, der die Referenzebene definiert

>

DIST

4. Messen Sie Punkte, um sie auf der Referenzebene zu prifen . Flir jeden gemessenen Punkt

wird die Entfernung zwischen dem gemessenen Punkt und der Referenzebene angezeigt.

Sie kdnnen die Dauermessung aktivieren, die Live-Messungen bereitstellt wahrend sich die Zoom3D
bewegt.
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In der Kameraansicht werden die gemessenen Punkte in Rot angezeigt, wenn sie sich unter der
Referenzebene befinden. Die Punkte werden in Blau angezeigt, wenn sie sich oberhalb der
Referenzebene befinden.

@ Geht zum vorherigen Punkt und misst ihn.

@ Geht zum néachsten Punkt und misst ihn.

Loscht alle gemessenen Punkte.

Entfernungen

Ui Mitdiesem Befehl konnen Sie Distanzmessungen zwischen zwei Punkten oder zwischen
einem Punkt und einem Referenzelement, wie z.B. einer Linie, Kreis oder Bogen,
u durchfihren. Die Messung von Entfernungen kann auch mit dem Befehl Messen
durchgefiihrt werden, aber in diesem Fall handelt es sich um einen speziellen Befehl der
speziell fur diesen Zweck entwickelt wurde.

Horizontale Entfernungen

. essen sSie dell zweiter ur kt -

Im unteren Bereich des Fensters werden die gemessenen Werte angezeigt:

Horizontale Entfernung

i
A Schrag-Entfernung
A

Hoéhenunterschied

Neigung

Sie kdnnen zwischen zwei Messmodi wahlen:

> inzel: Es wird die Entfernung zwischen dem ersten Punkt und dem zuletzt gemessenen
P Einzel: Es wird die Entf ischend ten Punkt und d letzt
Punkt berechnet.

Mehrfach: Es wird die progressive Entfernung zwischen dem ersten Punkt und allen danach
gemessenen Punkten berechnet.

Sie kdnnen die Dauermessung aktivieren, die es Ihnen erlaubt, die Messrichtung zu andern wahrend die
Zoom3D misst.

Vertikale Entfernungen

1. Messen Sie den ersten Punkt .
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2. Messen Sie den zweiten Punkt .

Im unteren Bereich des Fensters werden die gemessenen Werte angezeigt:

@ Entfernung auf der vertikalen Ebene zwischen den zwei Punkten.

Sie kdnnen zwischen zwei Messmodi wahlen:

P Einzel: Es wird die Entfernung zwischen dem ersten Punkt und dem zuletzt gemessenen
G

Punkt berechnet.
r Mehrfach: Es wird die progressive Entfernung zwischen dem ersten Punkt und allen
=00

danach gemessenen Punkten berechnet.

Sie kdnnen die Dauermessung aktivieren, die es Ihnen erlaubt, die Messrichtung zu andern wahrend die
Zoom3D misst.

Entfernungen von einer Linie

1. Messen Sie den Startpunkt der Linie
2. Messen Sie den Endpunkt der Linie

3. Messen Sie den Punkt, von dem Sie die Entfernung wissen wollen in Bezug zur Linie .

Im unteren Bereich des Fensters werden die gemessenen Werte angezeigt:

Entfernung vom Startpunkt der Linie

Entfernung vom Endpunkt der Linie

Entfernung von der Linie

Hohendifferenz zur Linie

AT

Sie kdnnen die Dauermessung aktivieren, die es Ihnen erlaubt, die Messrichtung zu andern wahrend die
Zoom3D misst.

Entfernung von einem Bogen oder Kreis

A
1. Messen Sie den ersten Punkt des Bogens/Kreises L .
2. Messen Sie den zweiten Punkt des Bogens/Kreises
3. Messen Sie den dritten Punkt des Bogens/Kreises

4. Messen Sie den Punkt, von dem Sie die Entfernung wissen wollen zum definierten Bogen/Kreis

DIST
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Im unteren Bereich des Fensters werden die gemessenen Werte angezeigt:

Entfernung vom ersten Punkt des Bogens/Kreises

Entfernung vom dritten Punkt des Bogens/Kreises

Entfernung des Punktes vom Bogen/Kreis

Hohendifferenz zwischen dem Punkt und dem Bogen/Kreis

AT

Sie kdnnen die Dauermessung aktivieren, die es Ihnen erlaubt, die Messrichtung zu andern wahrend die
Zoom3D misst.

Flache und Umfang

Mit diesem Befehl konnen Sie die Flache und den Umfang einer Reihenfolge von Punkten
berechnen.

1. Messen Sie die Punkte, die die zu messende Oberfldche definieren .

Nachdem Sie den dritten Punkt gemessen haben, werden im unteren Bereich des Fensters die
Ergebnisse angezeigt:

2D-Fiche

@ 3D-Fache
D 2D-Umfang
g 3D-Umfang

D Stop: Driicken Sie diese Schaltflache, um die Messung der Oberflache zu stoppen und die
Messung einer neuen Oberfldche zu starten.

Hoéhenverfolgung

Mit diesem Befehl konnen Sie die Hohe von Elementen berechnen, die aufgrund von
- l Baumen und Hochspannungsleitungen nicht direkt gemessen werden kénnen.

1. Messen Sie den Referenzpunkt, der auf der gleichen horizontalen Entfernung des Punktes liegt, den

Sie direkt messen wollen .
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2. Zielen Sie mit der Zoom3D auf den Punkt, den Sie indirekt messen wollen. Die H6hendifferenz mit
Bezug zum Originalpunkt wird in Echtzeit angezeigt und als Ergebnis kann die Hohendifferenz
festgelegt werden.

Sie kénnen Punkte und Zeichnungen aus verschiedenen Quellen und aus Dateien mit
‘ verschiedenen Dateierweiterungen importieren. Dateien kdnnen Sie aus Verzeichnissen

" des Controllers, von Cloud Servern und externen Speichern importieren.

Die Dateilisten werden im aktuellen Verzeichnis basierend auf den benutzerdefinierten Erweiterungen
angezeigt. Driicken Sie die Schaltflache , um das Verzeichnis auszuwahlen, in dem sich die zu

importierende Datei befindet. Mit der Schaltflache kénnen Sie die Datei auswahlen, die von
einem Cloud Server importiert werden soll. Vorhergehende Konfigurationsschritte kdnnen notwendig
sein, in Abhangigkeit von dem verwendeten Cloud Service.

Alle folgenden Datentypen kdnnen importiert werden.

Aktiviert den Import von Zeichnungspunkten (POINT) als Punkte in

Zeichnungspunkte . .
Bsp einem neuen Arbeitsblatt.

Blocke zu Punkten Aktiviert den Import von Blockreferenzen (INSERT) als Punkte in einem
konvertieren neuen Arbeitsblatt.

Punkte auf Hauptpositionen  Aktiviert die automatische Erstellung von Punkten auf Eckpunkten von
einfiigen geometrischen Objekten der Zeichnung.

Driicken Sie auf Import, um den Importvorgang zu starten. Der Inhalt der DXF-Datei wird in einem
neuen Arbeitsblatt gespeichert, das den gleichen Namen wie die DXF-Datei hat.

Sie kdnnen die Importregeln fir die Text-Datei definieren.

1. Wahrend den ersten Schritten des Importvorgangs kénnen Sie den Dateityp angeben, der erstellt
werden soll.
2. Die zu importierende Datei muss ausgewahlt werden.

Die aufgelisteten Parameter hidngen vom Import/Exportschema ab, das im System verfiigbar ist.
Wahlen Sie das passende Schema, den Datentyp, Trennzeichen und andere Einstellungen fiir den zu
importierenden Dateityp aus.

4. Dricken Sie auf Weiter.
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5. Uberpriifen Sie ob die passenden Feldheader angezeigt werden und sie in der richtigen Reihenfolge
angeordnet sind. Um die Reihenfolge zu dndern, wahlen Sie ein Feld aus und verwenden Sie die
Navigationspfeile darunter aus, um die Anderungen durchzufiihren.

6. Dricken Sie auf Weiter.

Hier wird der Export als Vorschau angezeigt. Sie kdnnen die ersten 20 Datensatze anschauen, bevor
Sie mit dem néachsten Schritt fortfahren.

8. Driicken Sie auf Weiter.

9. Sie kénnen die Einstellungen in einem Exportschema fir eine zukiinftige Verwendung speichern. Der
nachste Import/Export kann mit diesem Schema durchgefiihrt werden. Dies bedeutet, dass Sie die
richtigen Parameter nicht erneut definieren missen.

10. Driicken Sie auf Weiter.

11. Ein Bericht wird angezeigt, der alle importierten Punkte, verworfene Punkte und umbenannte
Punkte dokumentiert.

12. Driicken Sie auf Weiter.

13. Driicken Sie auf das Hakchen rechts unten um den Vorgang abzuschlieBen.

Sie kénnen Punkte, Zeichnungen und andere Information in verschiedenen Formaten fiir
f die Verwendung in andere Anwendungen exportieren.
| S—

Wahrend dem Exportvorgang kénnen Sie den Namen der Exportdatei und das Verzeichnis, in das
exportiert wird, angeben. Driicken Sie die Schaltflache , um den Namen der Datei zu andern

und wahlen Sie das Exportverzeichnis aus. Mit der Schaltflache koénnen Sie einen Cloud Server
als Zielverzeichnis auswahlen. Vorhergehende Konfigurationsschritte kdnnen notwendig sein, in
Abhangigkeit von dem verwendeten Cloud Service.

Nach der Angabe des Dateinamens und des Zielverzeichnisses kdnnen Sie das zu exportierende
Arbeitsblatt definieren.

Zuletzt kdnnen Sie die Option Teilen aktivieren, um die Datei als E-Mail-Anhang zu versenden, oder in
einem Cloud Service Verzeichnis oder einem externen Speicher zu teilen.

Es stehen verschiedene Exportoptionen zur Verfligung:

DXF-Version AutoCAD DXF-Format

Ermoglicht den Export aller Elemente des Arbeitsblattes (Linien, Kreise,

Export von Zeichnungen ..
Xxport v ichhung Bogen, ...)

Ermoglicht den Export von Oberflachen, die sich im Arbeitsblatt

Export von Oberflachen befinden.

Es wird eine DXF-Datei exportiert, die alle Elemente des Arbeitsblattes

D-E
3D-Export mit den 3D-Koordinaten enthalt (Datei mit der Erweiterung _3D).

2D-Export Es wird eine DXF-Datei exportiert, die alle Elemente des Arbeitsblattes,
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Export der Frontansicht

jedoch nur mit den XY-Koordinaten enthalt (Datei mit der Erweiterung
_3D).

Es wird eine DXF-Datei erstellt, die den Haupt-Frontausschnitt enthalt,
der automatisch identifiziert wurde (Datei mit der Erweiterung _front).
X-PAD MasterPlan analysiert den Inhalt des Arbeitsblattes und
identifiziert die Hauptebenen, die gemessen wurden. Auf jeder Ebene
werden die anderen, nahegelegenen Elemente projektiert und dadurch
wird der relative Frontausschnitt generiert.

Beim Export von Punkten gibt es zusatzliche Optionen:

Punkte exportieren Ermoglicht den Export von Punkten, die sich im Arbeitsblatt befinden.

Als Block exportieren Die Punkte werden als AutoCAD-Bl6cke mit Attributen exportiert.

Ermdglicht den Export von Punkten, die ein dazugehdriges Foto oder
Fotos besitzen. Die Punkte werden mit einem Link zum entsprechenden

Foto exportieren Foto exportiert. Das bedeutet, dass AutoCAD diese Fotos durch einen

Klick auf den Link, der als Attribut des Punktes angezeigt wird, anzeigen
kann.

Driicken Sie auf Export, um den Exportvorgang zu starten. Wenn die Option Teilen aktiviert wurde,

werden Sie aufgefordert, den Teilen-Modus auszuwdhlen.

Sie konnen die Exportregeln fiir die Textdatei definieren.

9.

Wahrend den ersten Schritten des Exportvorgangs konnen Sie den Dateityp angeben, der erstellt
werden soll.

Die aufgelisteten Parameter hangen vom Import/Exportschema ab, das im System verfugbar ist.
Wahlen Sie das passende Arbeitsblatt, Datentyp, Schema, Trennzeichen und andere Einstellungen
fir den zu exportierenden Dateityp aus.

Driicken Sie auf Weiter.

Uberpriifen Sie, ob die passenden Feldheader angezeigt werden und sie in der richtigen Reihenfolge
angeordnet sind. Um die Reihenfolge zu andern, wiahlen Sie ein Feld aus und verwenden Sie die
Navigationspfeile darunter aus, um die Anderungen durchzufiihren.

Driicken Sie auf Weiter.

Hier wird der Export als Vorschau angezeigt. Sie konnen die ersten 15 Datensatze anschauen, bevor
Sie mit dem nachsten Schritt fortfahren.

Driicken Sie auf Weiter.

Sie kdnnen die Einstellungen in einem Exportschema fiir eine zuklnftige Verwendung speichern. Der
ndchste Import/Export kann mit diesem Schema durchgefiihrt werden. Dies bedeutet, dass Sie die
richtigen Parameter nicht erneut definieren miissen.

Driicken Sie auf Weiter.

10. Sie kdnnen die Einstellungen in einem Exportschema fiir eine zukiinftige Verwendung speichern. Der

nachste Import/Export kann mit diesem Schema durchgefiihrt werden. Dies bedeutet, dass Sie die
richtigen Parameter nicht erneut definieren missen.

11. Driicken Sie auf Weiter.
12. Ein Bericht wird angezeigt, der alle exportierten Punkte dokumentiert.
13. Driicken Sie auf Weiter.
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14. Geben Sie einen Jobnamen und einen Zielort an, entweder auf einem lokalen Gerat, einer Cloud oder

eine E-Mail-Adresse.

15. Driicken Sie auf Hakchen rechts oben um den Vorgang abzuschlieBen.

Die Software wird weitestgehend (iber benutzerdefinierte Parameter und Optionen gesteuert.

Auf dieser Seite kénnen Sie die Messeinheiten und die Verwendungsspezifikationen fiir jede Art von

Daten einstellen. Hier kénnen Sie folgendes andern:

Winkeleinheiten (400,000 g, 360,000°, 360°00’ 00")

Entfernungseinheiten (0,000 m, 0,0 cm, 0 mm, 0,000 ift, 0,000 uft, 0’0 1/16" ift, 0’0 1/16" uft)
(ift = internationaler FuR, uft = US FuR)

Neigungseinheiten (+ 0,0%, Verhaltnis (h/b))

Innerhalb der Live-Ansicht werden verschiedene Ul-Elemente angezeigt. Hier kdnnen Sie Folgendes

ausblenden:

Punkte

Punktnamen

Gitter

Zoom3D erste Person Ansicht
Fotos anzeigen

Zeichnungen

Oberflachen

Kommentare

Auf diesem Reiter kénnen Sie die Berechnungstoleranzen fiir den Standortwechsel und die Absteckung

festlegen.

Standortwechsel: Wenn die Berechnung des Standorttwechsels einen Fehler ergibt, der héher als der

Toleranzwert ist, wird eine Warnung angezeigt.

Absteckung: Wenn die Absteckungsentfernung geringer ist als die definierte Toleranz, meldet X-PAD

MasterPlan, dass der Punkt erreicht wurde.

Innerhalb der Live-Ansicht werden verschiedene Elemente angezeigt. Hier kénnen Sie Folgendes

ausblenden:

Punkte
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e  Punktnamen
e Labelhintergriinde

Sprache: Sie konnen X-PAD MasterPlan mit einer Vielzahl von Sprachen verwenden. Um X-PAD
MasterPlan mit einer neuen Sprache zu verwenden, missen Sie die Software beenden und neu starten.
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