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© 2008 ALTUS Positioning Systems Inc. sind alle Rechte vorbehalten.

ALTUS, das ALTUS Logo und die APS-3 sind in den USA und anderen L&andern
eingetragene Marken der ALTUS Positioning Systems Inc.. Ohne eine schriftliche
Zustimmung der ALTUS Positioning Systems Inc. dirfen keine Inhalte des Dokumentes
Ubertragen, modifiziert und ausgetauscht werden.

Ohne schriftiche Genehmigung der ALTUS Positioning Systems Inc. dirfen die Inhalte
dieser Bedienungsanleitung egal in welcher Art und Weise, elektronisch oder
mechanisch, einschlielich einer Fotokopie oder anderen Aufnahme nicht gesendet oder
nachgebildet werden.

Die Erwéhnung von Produkten anderer Marken dient allein der Information und stellt
weder eine Empfehlung oder ein Sponsoring dar.

ALTUS Positioning Systems Inc. Ubernimmt keine Verantwortung hinsichtlich der
Leistung oder des Gebrauchs der APS-3 bezuglich der GPS Eigenschaften, der
Betriebssteurung durch das Verteidigungsministerium der Vereingten Staaten, den
atmospharischen Effekten, Mehrwege- und Hochfrequenzstérungen.

Alle Vereinbarungen, Vertrage oder Garantien erfolgen direkt zwischen dem Héndler und
dem zukunftigen Nutzer des Gerates.

Es wurde alles unternommen, um sicherzustellen, dass die Informationen in der
Bedienungsanleitung korrekt sind. ALTUS st fiir Rechtschreib- oder Druckfehler nicht
verantwortlich. Die Beseitigung der Fehler, sowie Veréanderungen der Programme und
Gerdate  kdnnen ohne  Benachrichtigung jederzeit vorgenommen  werden.
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Dieser Abschnitt enthélt Informationen beziglich der FCC, CE, Garantie- und
Kundendienste. Alle Beschreibungen sind kennzeichnend und kénnen jederzeit ohne
Benachrichtigung verandert werden. ALTUS Positioning Systems Inc. behélt das Recht
Veranderungen und Verbesserungen in diesem Dokument, den zugehdérigen Produkten
und dem Service ohne Benachrichtigung vorzunehmen.

Die APS-3 wurde getestet und entspricht Teil 15 der FCC Bestimmungen. Die
APS-3 bietet einen angemessenen Schutz vor gesundheitsschadlichen Stdrungen
wahrend der kommerziellen Nutzung des Instruments. Die APS-3 sendet und empfangt
Hochfrequenzen. Um Stérungen in der Funkverbindung zu verhindern, sollten die
Einstellungen entsprechend der Bedienungsanleitung vorgenommen werden.

Die APS-3 enthdlt die CE-Kennzeichnung, welche die Einhaltung Richtlinien der
Elektromagnetischen Vertraglichkeit (EMV) und der Niederspannungsrichtlinie (LVD) der
Européischen Union (EU) anzeigt.

ALTUS gewabhrleistet ein Jahr Garantie fir den APS-3 Empfénger bezuglich
Material und Verarbeitung. Die Garantie bezieht sich auf das Rechnungsdatum. Eine 90
Tage Garantie wird fur die Kabel und Zusatzgerate gewahrleistet. Die Firmensoftware
und die Erweiterungen sind bis 1 Jahr nach dem Erwerb frei.

Kontaktieren Sie Carlson Software fiir die Garantie der SurvCE-Software und
Juniper Systems fiir die Garantie des Allegro CX/MX & Archer.

Die Garantieleistungen beihalten keine:

» Defekte, die durch Unfélle, Missbrauch, Fehlanwendung, nachlassigen oder
anormalen Gebrauch oder sonstigen nicht empfehlenswerten Gebrauch verursacht
werden.

» Defekte, die durch klimatische Bedingungen erzeugt werden und nicht mit den APS-3
Angaben Ubereinstimmen.

» Defekte, die wegen unsachgemalier Installation und Betriebsverfahren hervorgerufen
werden.

+ Defekte, die aufgrund von Anderungen, Neuerungen und Entwicklungen verursacht
werden, welche nicht in dem APS-3 Benutzerhandbuch oder anderen technischen
Dokumenten Ubereinstimmen, oder nicht direkt durch ALTUS autorisiert sind.

» Abnutzungen und VerschleiRerscheinungen.

» Lieferschaden.
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¢ Leistungen zu Software von Drittherstellern, welche im Produkt enthalten ist, die Uber
die Leistungen des Hersteller hinaus gehen.

o Die Garantie erléscht sobald die APS-3 gedffnet oder manipuliert wurde.

1.1.4. Kundenberatung und -service

Bei Fragen und Problemen wenden Sie sich an den Kundenservice von ALTUS
Positioning Systems Inc.

support@altus-ps.com
http://www.altus-ps.com/support oder schreiben Sie an

ALTUS Positioning Systems

655 Deep Valley Drive, Suite 340
Rolling Hills Estates, CA 90274
(310) 541-8139 office

(310) 541-8257 fax

Seite | 7



Herzlichen Glickwunsch zum Kauf der APS-3. Die APS-3 ist ein dul3erst prazisser
GNSS Satelittenreciever mit einer modernen integrierten Kommunikationstechnik, welche
speziell fur vermessungstechnische Anwendungen entwickelt wurde. Die APS-3
Bedienungsanleitung vermittelt lhnen einen dberblick Gber die Bedienung und die
Funktionsweise Ihres neuen Recievers.

» Carlson SurvCE
» Septentrio RxControl Bedienungsanleitung
e Juniper System'’s Allegro CX / MX & Archer

Um mehr Informationen bezuglich der Benutzung von SurvCE mit dem APS-3
Empfangers zu erhalten, benutzen Sie die SurvCE Hilfe oder das Internet.

Informationen Uber Webadressen

APS-3 Unter der Adresse www.altus-ps.com erhalten Sie die
neusten Produktinformationen.

AsteRx2 . . . .
RxControl Software Gehen Sie auf die Internetseite www.septentrio.com.
SurvCE Unter der Adresse www.carlsonsw.com erhalten Sie die

aktuellen Softwareupdates und die Bedienungsanleitung.
Allegro CX/MX
Archer
Garantiehinweise Kontaktieren Sie Ihren Kundenservice oder informieren

Sie sich im Internet auf www.altus-ps.com/support.

Gehen Sie auf die Internetseite www.junipersys.com.

Ver 1.00 (November 2008) Ursprungsversion
Ver 1.01 (Februar 2009) Nachfolgende Version
Ver 1.02 (Juni 2009) Nachfolgende Version
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Der APS-3 Empfanger ist eine ‘All-In-One’

Losung  fur lhre

vermessungstechnischen Anwendungen. Es ist ein einfaches und leicht zu bedienendes
GNSS Vermessungsprodukt mit folgenden Merkmalen:

66 Kanal AsteRx2 GNSS Empfanger, mit L1/L2/L2C GPS, GLONASS und SBAS.

Bluetooth®

Internal GSM Modem zur Kommunikation mit dem RTK Netzwerk

Internal digitales UHF Radio fur den Empfang bzw. zum Senden der RTK

Korrekturdaten

Zwei (2) Lithium ION Batterien fur einen Gebrauch von >10 Stunden
Einfacher Zugriff auf die herausnehmbare SIM Karte des Mobilfunknetzes (SIM

Karte in der Lieferung nicht inklusive).

Einfacher Zugriff auf die herausnehmbare 1GB SD Karte zur internen

Datenspeicherung.

Tabelle 1: Genauigkeiten verschiedener Messmethoden

Messmehtoden Lage (m)
Absolute Postionierung
o 15

(unabhéngig)
SBAS (WAAS, EGNOS, MSAS) 0.9
DGPS (RTCM1,3/9,3) 0.5
RTK Methoden

CMR 1cm + 1ppm

RTCMV2.2/2.3/3.0

VRS, FKP

Hohe (m)
25

15
0.9

2cm + 2ppm
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1.3.3. APS-3 Bestandteile

GNSS Antenne

LED Statusanzeige
Einschalttaste (Power Ein/AUS)

Offnungstaste fiir das Batteriefach

Batteriefach A
Batteriefach B

Abbildung 1: APS-3, Vorderansicht

SIM & SD Kartenfach

UHF Radio Antenne

Abbildung 2: APS-3, Riickansicht

Die Ruckansicht der APS-3 zeigt das Fach, welches die SIM & die SD Karte
beinhaltet. Die GNSS Rohdaten kénnen auf der SD Karte gespeichert werden und die
SIM Karte erméglicht die Kommunikation mit den Mobilfunknetzen Uber das interne GSM
Modem.

Die Anschlisse sowie die Produktaufkleber sind auf der Unterseite des APS-3
Recievers angebracht. Es gibt 3 Anschlisse: zwei serielle Anschlisse und einen
Anschluss fur einen externe Stromversorgung. Weiterhin befindet sich auf der Unterseite
der APS-3 ein TNC Stecker fir eine UHF Antenne, die vom internen Radion genutzt wird.
Das Gewinde in der Mitte ist ein Standard 5/8“ Stecker zur Befestigung der APS-3 auf
einem Lotstab, Stativ oder sonstigen Zubehor.
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Der NGS Kalibrierungswert fur die APS-3 L1 ist ein vertikaler Versatz von 113.5
mm. Weitere Informationen erhalten Sie auf der Internetseite
http://www.ngs.noaa.gov/cgi-bin/query cal antennas.prl?Model=APS.

Serieller Anschluf3 (8-pin LEMO)
Stromversorgung (4-pin LEMO)
Serieller Anschluf (5-pin LEMO)

Model & Seriennummer #
5/8" Gewindebuchse
CE / FCC / Bluetooth® Aufkleber

TNC Stecker fir die UHF Radio
Antenne

Abbildung 3: APS-3, Unterseite

Tabelle 2: Lieferumfang

N

“hitra

1.0k

Sonek 9

+

APS-3 UHF Radio Antenne 1GB SD Karte SIM Kartenhalter**
2 Lithium ION Batterie
*
Allegro MX Batterien Aufladestation AC Adapter

Powerkabel; nicht Kabel fur das

*
abgeschlossen Steuerungsgeréat Datenkabel

Archer*

* - wahlbare Artikel,
** . SIM Karte nicht inklusive
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Ein vollstandiges APS-3 System besteht aus folgenden Artikeln:
Bestandte ile Funktion
UHF Radio Antenne Die UHF Radio Antenne sollte an den TNC Stecker
angeschlossen werden, um den Empfang oder das
Senden der Daten Uber das interne Radio
gewabhrleisten zu kénnen.

Lithium ION Batterien Gewabhrleisten die Stromversorgung der APS-3
Batterie Aufladestation Aufladevorrichtung fur die Lithium ION Batterien.
Tragbares Dieses Gerat ermoglicht es Uber SurvCE Information
Steuerungsgerat an die APS-3 zu senden.

Kabel fur das RS232 Schnittstelle zur Steuerung durch den
Steuerungsgerat Computer oder einer tragbaren Steuerungseinheit
Datenkabel Externe Kommunikation zu den Geréten, wie z.B.

Radio oder Modem.

Powerkabel Ermdglicht eine externe 9-15 VDC Stromversorgung.

Mitgelieferte Artikel Funktion

SD Karte 1GB Speicherkarte zur internen Speicherung.

SIM Kartenhalter Eine sichere GSM SIM Kartenhalterung.

SurvCE Vorinstallierte Software auf dem Steuerungsgerat
zur Konfiguration und zum Empfang von Daten der
APS-3.

1.3.5. Benutzung der APS-3

Um einen problemlosen Betrieb der APS-3 zu gewahrleisten, sollte der Benutzer
die Bedienungsanleitung, vor dem ersten Gebrauch der APS-3, sorgféltig lesen.

1.3.6. APS-3 Frontansicht

Bluetooth®
RTK

Power

Interne Datenspeicherung

GNSS Satelliten

Einschalttaste

Abbildung 4: APS-3 Frontplatte
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Tabelle 3: LED Status

LED Zeichen Status
BLAU Ein: Kommunikationsverbindung hergestellt
Aus: Kommunikationsverbindung nicht in Betrieb

Ein: RTK Korrekturdaten empfangbar
Aus: Keine RTK Korrekturdaten

A
A

T

ROT @ Ein: Reciever ist eingeschalten
Aus: Reciever ist ausgeschalten
Schnell & Kontinuierlich (10x/sec.) 0 Satelliten
1 mal Blinken, danach Pause 1,2 Satelliten
GRUN 2 mal Blinken, danach Pause 3,4 Satelliten
3 mal Blinken, danach Pause 5,6 Satelliten
4 mal Blinken, danach Pause 7,8 Satelliten
5 mal Blinken, danach Pause 9+ Satelliten
ROT |E| Ein: Interne Datenspeicherung auf der SD Karte An
— Aus: Interne Datenspeicherung auf der SD Karte Aus

Die An-/Aus-Schalter ist auf der Frontansicht der APS-3 und ist primar fir das
Ein- und Ausschalten des Empfangers zustéandig. Weiterhin Funktionen sind die
Datenerfassung Ein/Aus und der Neustart (weiches Neuladen) bzw. das Zurlcksetzen
(Hartes Neuladen). Fur den Fall eines Neustarts werden die aktuellen Konfigurationen
beibehalten. Beim harten Neuladen werden im Empfanger alle Konfigurationen auf die
Standardeinstellungen zurlick gesetzt.

Tabelle 4: An-/Aus-Schalter Optionen

Optionen
EIN Dricken Sie @ solange, bis die ROTE LED Lampe leuchtet.

Dricken Sie 4 Sekunden lang oder bis zum Ausschalten der LED Lampe
AUS

die Taste

Emigsgassung Driicken Sie @ zweimal innerhalb einer Sekunde und die
Datenerfassungs LED Lampe schaltet sich Ein/Aus.

Weiches

Driicken Sie @ dreimal innerhalb einer Sekunde und das weiche
Neuladen

Neuladen startet.
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Hartes

Druicken @ viermal innerhalb einer Sekunde und das harte Neuladen
Neuladen

startet. Die Konfiguration wechselt zur Standardeinstellung.

1.3.9. Anschlisse

Serieller Anschluf? 2 (8-pin
LEMO)
Daten

Externe Stromversorgung (4-
pin LEMO)
Power

Serieller Anschlul? 1 (5-pin
LEMO)
Steuerung

Abbildung 5: Beschreibung der Anschliisse

Tabelle 5: Beschreibung der Anschliisse
LEMO  Beschreibung Verwendung
8pin Daten Externes Radio
5pin Steuerung

Steuerungsgerat bzw. Computer

4pin Power Externe Stromversorgung

1.3.10. Stromversorgung

Die externe Stromversorgung erfolgt Uber ein 4-pin Lemo Stecker mit folgenden
technischen Vorschriften:

Stromverbrauch: 3.6W

Externe Stromversorgung: +9VDC to +15VDC

Akktuell: 300mA @ 12V DC Nominal

Tabelle 6: Beschreibung der Stromkabel

Kabelfarbe Funk tion
ROT Netzstrom (+)
SCHWARZ Masse (-)
GRUN Reserviert
WEIR Reserviert
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1.3.11. SIM Karte

Tabelle 7: APS-3 Riickansicht

SIM Kartenhalterung

SIM Kartenfach SD Karte
Auswurftaste

Kartenhalterung VerschlulZklappe
1.3.11.1. Anschaffung einer SIM Karte

« Ein Mobilfunkkarte ist nicht enthalten. Es liegt in der Verantwortlichkeit des Benutzers
eine SIM Karte zu erwerben und den Service zu aktivieren.
0 Wabhlen Sie einen GSM/GPRS Mobilfunkanbieter
o Kontaktieren Sie den Mobilfunkanbieter, erwerben Sie eine SIM Karte und
aktivieren Sie.
o Wahlen sie eine Datenlibertragungart, welche lhren Anforderungen entspricht.

1.3.11.2. Einlegen der SIM Karte

Um die SIM Karte einzulegen oder zu entfernen miissen Sie die APS-3 ausschalten.
‘ Sollte das Gerdt eingeschalten sein, kann bei die SIM Karte beim Einlegen oder
Entfernen beschddigt werden.

Einlegen/Entfernen der SIM Karte:

¢ Entsperren Sie das SIM & SD Kartenfach, in dem Sie den Verrieglungsschlitz in die
Horizontale drehen.

« Offnen Sie das SIM & SD Kartenfach.

* Dricken Sie die gelbe Auswurftaste der SIM Kartenhalterung um diese zu entriegeln.

e Ziehen Sie die SIM Kartenhalterung heraus.

¢ Legen Sie die SIM Karte umgedreht in die vorgesehene Halterung.

¢ Schieben Sie die SIM Kartenhalterung in den vorgesehenen Schlitz bis die gelbe
Auswurftaste heraus springt.

Seite | 15



Die APS-3 wird mit einer vorinstallierten 1GB SD Karte fur die interne
Datenspeicherung geliefert. Die Datenaufzeichung der APS-3 erfolgt im SBF (Septentrio
Binary Format), welches sich im Post Processing in ein RINEX Format umwandeln I1&13t.

Behandeln Sie die SD Karte vorsichtig. Wird die SD Karte nicht verwendet, lassen Sie
A sie in dem Instrument oder legen Sie sie fiir den Transport oder der Lagerung einen
speziellen SD Kartenhalter.

Die 1GB SD Karte hat eine Kapazitat von ~4.4 Tagen bei einer 1Hz
Datenubertragung. Bei dieser eingestellten Datenaufzeichnung benétigt der Speicher 9.4
MB/Std.

Dateiinformationen:

Format: Septentrio Binary Format (SBF)
Kapazitat: bis zu 72kB pro Sekunde

1.3.12.1.

Um die SD Karte einzulegen oder zu entfernen miissen Sie die APS-3 ausschalten.
Sollte das Gerdit eingeschalten sein, kann bei die SD Karte beim Einlegen oder
Entfernen beschddigt werden.

1.3.12.1.1.
+  Entriegeln und Offnen Sie das SIM & SD Kartenfach auf der Riickseite der APS-3.
» Drlcken Sie einmal auf die SD Karte um die Arretiervorrichtung zu I6sen.
» Ziehen Sie die SD Karte aus ihrer Halterung.

1.3.12.1.2.
« Entriegeln und Offnen Sie das SIM & SD Kartenfach auf der Riickseite der APS-3.
* Legen Sie die SD Karte in die vorgesehene Halterung.
» Dricken Sie die SD Karte in den Schlitz bis die Arretiervorrichtung einrastet.

1.3.12.1.3.

Vor dem Gebrauch sollten Sie die SD Karte an einem Computer mit Windows
formatieren.
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Format R ble Disk (6:) ‘\@\ )
i Zugewiesenes Laufwerk (Buchstabe

i:a"adtf‘ ist variabel)

B —— R

. SD Karten Speicherkapazitat
fare —— 4] (beinhaltete 1GB SD Card)
Allocation unit size Dateisystem

’Default allocation size V]

[ Restore device defaults

Datentragerbezeichnung

Volume label
aTus| 4

Format options

[ Quick Format
Create an MS-DOS startup disk

[ Start ] [ Close ]

Abbildung 7: SD Karten Formatierung

* Schieben Sie die SD Karte in einen SD Kartenleser.

* Windows erkennt die SD Karte als Wechseldatentrager und weist ihr automatisch
einen Laufwrkbuchstaben zu.

* Rechtsklick auf das Laufwerk
o0 Wahlen Sie als Dateisystem

«  Uberprifen Sie das der Quick Format Kasten nicht aktiviert ist um eine volle
Formatierung durchzufiihren.

» Klicken Sie auf Start um die Formatierung zu beginnen.

* Nachdem die Formatierung durchgefiihrt wurde, entfernen Sie SD Karte vom
Computer in dem Sie das USB Massenspeicher Symbol anklicken und ‘Hardware
sicher entfernen’ wéahlen.

Seite | 17



1.3.12.1.4.

Es ist nicht garantiert, dass alle SD Karten mit der APS-3 kompatibel sind.
Folgende SD Karten wurden erfolgreich auf Kompatibilitdt mit der APS-3
getestet.

Tabelle 8: SD Karten

Speichergrofle Beschreibung Bauart # Kapazitat
. ~27 Std/ ~1.1
256MB SanDisk ULTRA Il SDSDH-256-901 Tage
1GB SanDisk Standard SDSDB-1024-A11 };82 Std/~4.4
1GB SanDisk Standard SDSDB-2048-A11 };82 Std/~4.4
LB integral ~106 Std / ~4.4
Tage
2GB SanDisk Standard ~2125ud/~8.8
Tage
2GB SanDisk Extreme® Il SDSDX3-2048-901 }iéi Std/~8.8
2GB Kingston Ultimate (120x) .}212 Std/-~8.8
age

» Hohere Kapazitaten als SDHC werden nicht unterstitzt.

+ SD Karten mit langsamer Ubertragungsrate koénnen lange Ubertragungszeiten
hervorrufen. AuRerdem kénnen lange Ubertragungszeiten bei groRen Datenmengen
entstehen.

» Es konnen alle aufgefiihrten SD Karten mit der APS-3 verwendet werden. Jedoch
wird die mitgelieferte SD Karte flir den gebrauch mit der APS-3 empfohlen.

Sonstige Hinweise

Kann ich verschiedene Es wird sehr empfohlen nur compatible SD Karten zu
SD Karten verwenden verwenden.
SD Karte kann nicht Benutzen Sie compatible SD Karten. Stellen Sie
gelesen oder sicher, dass die SD Karte vor dem Gebrauch richtig
beschrieben werden formatiert wurde.
Aufgezeichnete Daten Aufgezeichnete Daten werden im Ordner ‘Mein
kénnen nicht gefunden Computer/SD Karte (ausgewahltes Laufwerk)/SSN
werden Ordner/AsteRx2 Ordner/.SBF* Datei abgelegt.
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€) Bluetooth’

* Klasse 1 Bluetooth® ver2.0
* Frequenz: 2.402 ~ 2.48 GHz
* Reichweite: +10 m

Die Steuereinheit (Archer, Allegro, etc.) und der APS-3 Reciever konnen uber
Bluetooth® oder Uber ein serielles Kabel kommunizieren.

Wenn eine Bluetooth® Verbindung zwischen der APS-3 und dem Allegro CX besteht,
koénnen alle Einstellungen Giber SurvCE vorgenommen werden.

Bei der Nutzung des Archer und des Allegro MX mit einer SurvCE Version 2.07 oder
friher, die Bluetooth® Einstellungen missen vor dem Gebrauch von SurvCE Uber das
Menu von Windows Mobile erfolgen. Bei den nachfolgenden Versionen von SurvCE
kénnen die Einstellungen tber das SurvCE Menl vorgenommen werden.

Bei der Nutzung von Bluetooth® mit dem APS-3 Empféiinger miissen die seriellen Kabel
zur Steuereinheit entfernt werden. Die angeschlossenen seriellen Kabel besitzen eine
héhere Prioritdt und deaktivieren die Bluetooth® Verbindung.

Die folgenden Einstellungen kénnen mit SurvCE Version 2.08.2 vorgenommen
werden.

SurvCE = Gerét

| MeB ColGo
1 Einstel. 8 | 6 Lokalisier... © 3
2 ngliis:lguri... :% Z Skyplot H
TR & rolraien 17
i'gﬁi?tzprrn... w 9 Peripherie Hﬁ
S Kommuni... * g gﬁﬂl&

Abbildung 8: SurvCE Tab Gerat
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2.1.1.1. Wahlen Sie im Tab Gerat GPS Basis oder Rover Konfiguration

Hersteller:

Altus M H |
GPS-SirnLlation -

A0 Mavigation _':l

A llen-Cshourne

CEl

DiataGrid
Foif
Geodetics

4]

| Lader Hspe]ch'erd ‘Um'benl HL'E{f'sch:eri‘

Abbildung 9: Rover Konfig Tab Aktuell

2.1.1.2. Wahlen Sie im Tab Aktuell Hersteller: Altus und Model: APS-3.

f" = l SurvCE

v =
= Rover ..r

Typ:
Schnitt |HEEERE AR =

Instr; |APS-3.10339 -

Abbildung 10: Rover Konfig Tab Comms

2.1.1.3. Wahlen Sie im Tab Comms Typ: Bluetooth und Schnitt:
Reserviert fur BT Gerét.
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4‘-3‘- Rover ' ' .

Aktuell HUUT Y Empfinger |RTK |

Typ:
Schnitt [Reserviert fir B || 3% |

Instr: |&P5-3.10328 -

Abbildung 11: Comms Tab Konfiguration

2.1.1.4. Wéahlen Sie das Feld rechts neben dem Kasten Schnitt um eine
Bluetooth® Verbindung zwischen einer APS-3 und der
Steuerungseinheit herzustellen.

2.1.1.5. Jeder APS-3 Empfamger hat eine eigene Serienummer, welche auf
der Unterseite des APS-3 angebracht ist (siehe APS-3 Aufschrift).
Um einen speziellen Empféanger anzuschlielBen, muss der Empfanger
eingeschalten sein. Die Serienummer erscheint in der Bluetooth®
Empfangername Spalte. Fir die Kommunikation wahlen Sie die
gewtlinschte APS-3 Serienummer.

;!' |5urvEE o ',,* ._.‘.'

¥

L pluetooth-Emp

Rover BT-Gerat wiahlen

‘Empfangername | Erpfanger-ID 1~
APS-3_10232 | APS-3_10232 | 00
APS-3_10270 | APS-3_10270 | 00
APS-3 10268 | 4PS-3 102628 |00
AP5-2 10530 | APS-3 10339
.-’-i-.F‘S-3_ 10237 AF‘lS-B 10337 | Ell‘r
4] il : b

Finde Receiver

Recei:vgr PIN gins,

I
| ‘Eeceiver Marme einst, |

Receiver Loschen |

Abbildung 12: Bluetooth Gerate Anzeige
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2.1.1.6. Wenn der gewunschte APS-3 Empfanger nicht in der Geréateliste
aufgefiuhrt ist, wahlen Sie Finde Receiver um nach dem Reciever zu
suchen.

o Um sichtbar zu sein, muss der APS-3 Empfinger eingeschalten sein.

2.1.1.7. Wenn Sie Finde Receiver ausgewahlt haben, beginnt SurvCE mit
der Suche nach Bluetooth® Geraten, wie unter angezeigt.

Looking for Bluetooth devices...

| Receiver PIN ains. ‘

| Receiver Loschen ‘
Abbildung 13: Bluetooth® Empfianger Suche

' | survcE B g < 20:08 [X

LS

il

Bluetooth-Empfanger

verbinde mit Empfanger...

APS-3_10337

Abbildung 14: Empfangene Bluetooth® Gerite
2.1.1.8. Wahlen Sie den gewinschten APS-3 Empfanger durch die
Seriennummer aus der Bluetooth® Empfénger Spalte. Wenn der
Empfanger nicht aufgelistet wird, stellen Sie sicher das APS-3
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eingeschalten ist und driicken Sie erneut Finde Receiver . Markieren
Sie den Empfanger und aktivieren Sie das griine Hackchen.

I P
! g | survee B P 42117 X

= Bluetoath-Emp

Rover BT-Gerat wihlen

Empfangername | EmpfangerlD | |4
APS-3 10232 APS-3 10232 | 00
APS-3 10270 APS-3 10270 | 00
APS-3 10268 APS-3 10268 | 00
APE-3 0 | APS-3_ 10339
.file‘S-S_ 10337 AF'lS—B 10337 |I Ell'
1 i’ : -

Finde Receiver

Recei:w_ar PIE gins,

I
| “Eeceiver hame einst. |

Receiver Ldschen

Abbildung 15: Auswahl APS-3 Empfanger

2.1.1.9. Drucken Sie das Bluetooth® Symbol () um eine Verbindung zum
APS-3 Empfanger zu starten. Die Bluetooth® LED schaltet sich ein.
Die Einstellung des Bluetooth® Empféangers ist abgeschlossen.

2.1.2. Bluetooth® Verbindung Archer & APS-3 (SurvCE  2.08.2)
2.1.2.1. SurvCE fuhrt den Namen des APS-3 Empfangers auf, welcher zuvor
mit dem Archer verbunden war. Wéhlen sie in SurvCE, den Tab
Comms im GPS Basis/Rover Konfigurations Meni. Dann wéhlen Sie
ein APS-3 Receiver aus dem Feld Instr .

i

Schnitt: [Reserviert fiir B | & |

Instr: |APS-3.10339 -

Abbildung 16: Auswahl APS-3 Empfanger
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2.1.2.2. Danach driicken Sie das Bluetooth® Symbol ([?—@.) um den Archer
mit dem APS-3 zu verbinden. Die Bluetooth® LED schaltet sich ein.
Die Bluetooth® Konfiguration ist abgeschlossen.

Sonstige Hinweise
Verbindung mit APS-3ist Uberpriifen Sie die APS-3 Seriennummer auf der

nicht moglich Unterseite des Gerates.

Kommunikation mit der Die seriellen Kabel zur Steuereinheit haben eine
APS-3 nach der héhere Prioritéat als Bluetooth®. Das serielle Kabel
Bluetooth® Konfiguration  der APS-3 muss fiir eine Bluetooth® Kommunikation
nicht moglich entfernt werden.

2.1.3. Archer & Allegro MX Bluetooth® Einstellung (  SurvCE

2.07)
Folgende Einstellungen missen mit Windows Mobile 5.x/6.x vorgenommen
werden.

Start Menu - Settings - Connections - Bluetooth®

¥ start

&, Today

&2 Calendar

FH Contacts

&5 Internet Elel:l'l"- =
ﬁ Messaging

i, SuryCE Localizat... |
& windows Media

% SurvCE HerEary

{5‘. ActiveSync skt

E Calculator

73 Solitaire Tolerances E?

fig; Programs & i
Peripherals
fi;: Settings B nﬂ

? Help
o

Abbildung 17: Einstellung

2.1.3.1. Wahlen Sie im Start Menl des Windows Mobile Settings .
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B &

/ ¢ | settings o< 10:08 (X

ﬂn@ !gg

Beam GIIEGGIE Connections

E F O

MNetwork USE to PC Wireless
Cards Manager

Personal | Swstem | Connections

Abbildung 18: Bluetooth® Einstellung

2.1.3.2. Im Settings Menl wahlen Sie den Tab Connections . Dann wahlen
Sie Bluetooth® .

f'.. ISEH:ings Eh oF 4% 10:08 ok

Bluetooth

Turn on Bluetooth

Make this device visible ko other
devices

To conneck to a device, click on the Devices
tab below,

Maode | Devices | ZOM Parts |

Abbildung 19: Bluetooth® Modus

2.1.3.3. Im Tab Mode Uberpriifen Sie die Kasten Turn on Bluetooth® und
Make this device visible to other devices
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7 w | Settings By &t =< 10:00 |ok
Bluetooth

Tap Add new device to search For other

Bluetooth devices, Tap on a device ta modify
its settings,

Add new device. .,
(Z)4PS-3_10164
(FyAPS-3_10167

Maode | Devices | COM Parts |

Abbildung 20: Neues Bluetooth® Gerit

2.1.3.4. Im Tab Devices wahlen Sie Add new device...

Abbildung 21: APS-3 Seriennummer

2.1.3.5. Uberpriifen Sie an der Unterseite des APS-3 Empfangers die
Seriennummer. Nach der Bluetooth® Erkennung wird diese
Seriennummer in der Form “APS-3_10xxx" angezeigt.
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By &t =< 10:10

Select a Bluetooth Device e

_}‘ ¥ Settings

Select a device to connect with and tap
Mexk,

310123
Vianna : white Wo00i
| Steven Griswold's iMac
| Camille

Eanc;_-l E h.le:-:l:
Abbildung 22: APS-3 fiir Bluetooth® Verindung

2.1.3.6. Wahlen Sie die APS-3 Seriennummer, welche lhrer Verbindung
entspricht. Sollte die Seriennummer auf dem Display nicht der
Seriennummer des APS-3 entsprechen, dricken Sie auf
Aktualisieren . Es wird eine erneute Suche nach Bluetooth
Empfangern durchgefihrt. Wahlen Sie dann den APS-3 Reciever aus
und drucken Sie Next.

o Um eine Verbindung zum APS-3 Reciever herzustellen, muss das Gerdt
eingeschalten sein.

/ 4 | Settings By oF £ 10:11

Enter Passcode e

Enter a passcode to establish a secure
connection with AP3-3_10123,

123/1[2[3[4[5]6]7[8]9]0]-[=]
Tabla|wle|r[t[y[u]ifo[p][]]
caplals[d[flaf[h[j[k[I[;]"]
shiftfz[x[c[v[b]n[m][.[.[/f]«
ctifai] " J\] |

Back E Mext

Abbildung 23: Bluetooth® Passworteingabe
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2.1.3.7. Geben Sie das Altus Password, default , ein und wahlen Sie danach
Next. Die Bluetooth® LED beginnt im zwei Sekunden Takt zu blinken.

/ ¢ | Settings B ¥ = 10:11

Partnership Settings e

Display Name:  [ap5-3_10123 |

Select services ko use From this device.

123(1]2[3]4[s[a[7[g8][o[0]-[=[#
Tablalwle|r|t]y|ulilo|p|l
cAaP[als[alf]aln]j[k[I];]"
shift[z[x[c[v[b[n[m],

-3

.
Back Finish
Abbildung 24: Zuweiseung Serial Port

2.1.3.8. Der Display Name zeigt das Gerat und die Seriennummer an.
AuRerdem koénnen Sie jetzt wahlen, ob Sie Uber einen seriellen

Anschlu3 mit dem Gerat kommunizieren méchten. Um den Vorgang
zu beenden, Wéhlen Sie Finish.

B &F o< 10:11 |ok

j‘ -. Settings

Bluetooth

Tap Add new device to search For other
Bluetooth devices. Tap on a device to modify
its setkings,

Add new device. .,
(2)4PS-3_10123
(F)APs-3_10164
(PAPs-3_10167

12301[2[3]4[s]a[7[a]o[0]-[=[+
Tabja|wle|r [ty [u]i[o[p]I
CaPlals|d[flalh]jlk[I][;]"
shift[z[z[c[v[b[n[m], ./
ctjaii] " [\] (4]t

|
!
-

—

Abbildung 25: Einstellung eines neuen Receiver
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2.1.3.9. Der neue erkannte APS-3 Empféanger wird auf dem Bildschirm
Bluetooth® Instrumente angezeigt. Um zur Registerkartenansicht zu

gelangen klicken Sie auf das Tastatursymbol (|:|) am unteren
Bildrand.

.f.. I Settings B &t < 10:12 [ok

Bluetooth

To connect ko a device, tap New Oukgoing
Port. To allow other devices to connect, tap
Mew Incoming Port, For other options, tap
and hold an existing port.

APS-3_10164 (COM4)

Mew Qutgoing Port
Mewy Incoming Port

Maode | Devices | COM Ports

Abbildung 26: Outgoing COM Port

2.1.3.10. In dem Tab COM Ports wahlen Sie New Outgoing Port um
einen COM Port fur den APS-3 Empfanger festzulegen. Bestehende
COM Ports werden auch angezeigt. Der neue ausgehende COM Port
muss eine eigene COM Port Nummer zugewiesen werden.

_f. I Settings B oF o<
Add a Device e
Select the device vou want bo add
APS-3_10164
APS-3_10167
Cancel E . Mext

Abbildung 27: Gerat fiir Outgoing COM Port
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2.1.3.11. Wahlen Sie ein APS-3 Empfanger, welchem ein COM Port
zugewiesen werden soll und driicken Sie danach Next.

B &t =< 10:13

Bluetooth 6

f' ¥ I Settings

Part:

ComM4g

O
COMS
COME
ZoM7

Back E Finish
Abbildung 28: COM Port Ausgang Festlegung

2.1.3.12. Wabhlen Sie einen freien COM Port Ausgang fur die Bluetooth®
Kommunikation mit der APS-3.

/ ¢ | Settings B o 4% 10:14

Bluetooth e

Park:

Secure Conneckion

Back = Finish
Abbildung 29: Gechiitzte Kommunikation

2.1.3.13. Jetzt konnen Sie noch festlegen, ob Sie eine Secure
Connection durchfihren wollen. Wahlen Sie anschlieRend Finish .
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/ & | settings & o2 10:14 ok

Bluetooth

To conneck ko a device, kap Mew Outgoing
Port, To allow other devices to connect, tap
Mew Incoming Port, For ather options, tap
and hold an existing port,

APS-3_10123 IMB)
APS-3_10164 (COM4)
Mewy Cutgoing Port
Mewy Incoming Port

Mode | Devices | COM Porks

E
Abbildung 30: Zugewiesene Port Anzeige

2.1.3.14.  Die APS-3 Empfanger und die dazugehérige COM Ports werden

angezeigt. Die Bluetooth® Konfiguration ist abgeschlossen. Driicken
Sie OK um das Menu zu verlassen.

Merken Sie sich die Seriennummer des APS-3 und den dazugehérigen COM
Port fiir die Bluetooth® Verbindung (fiir die Basis/Rover Einstellung).

f,. |5etl‘ings @] ,"::,“ < 10:08 [X
) e
Beam e Connections

E F 0

Metwork USE to PC Wireless
Cards Manager

Personal | System | Connections
B
Abbildung 31: Einstellungsmenii

2.1.3.15.  SchlieRen Sie dann den Bildschirm durch Driicken der Taste 3
in der rechten Ecke. Die Bluetooth® Konfiguration ist komplett. Die
Steuereinheit ist in der Lage verschiedene APS-3 Empfanger aus der
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Liste, mit ihren zugewiesenen COM Ports, zu erkennen, zu verbinden
und eine Datenaufzeichnung durchzufihren.

2.1.4. Bluetooth® Verbindung Archer oder Allegro MX & APS-3
(SurvCE 2.07)

Gerat

1 Einstel. 6 Lokalisier... 7|

&
B;ﬂSiS_ - -, §-ron
< konfiguri... E‘ £ Skyplot H
7|

| Rover

2 Lonfigiir 8 Toleranzen EP

, GPS ;
i"stiita-epm_... &

; i | pAbout
lg-Kummunl;..‘R- 0 Gurvee

Abbildung 32: SurvCE Menii Gerat

9 peripherie [|f

2.1.4.1. Starten Sie SurvCE, gehen Sie auf den Tab Geréat und wéhlen Sie
GPS Rover Konfiguration

Hersteller:

altus M |
GPS-Simulation -

A0 Mavigation _':l

Allen-Csbourne

CS1
DataGrid
Foif
Gendetics

4]

| Laden ”_Spejch'err| ‘Umbenl HJ_ljisch:eri|

Abbildung 33: GPS Rover Menii

2.1.4.2. Wahlen Sie im Tab Aktuell Hersteller Altus und Model APS-3.
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Abbildung 34: Rover Konfig Tab Comms

2.1.4.3.Im Tab Comms kbnnen Sie Typ/Bluetooth® , Schnitt/Adere und
Port/COM X (Siehe Ausgehende COM Ports) auswéahlen. Beispiel:
COM 8. Dies ist der COM Port Ausgang, welcher in der Bluetooth®
Konfiguration festgesetzt wurde. Dricken Sie die Bluetooth® Taste

( um eine Verbindung mit dem APS-3 herzustellen.Successful
connection wird auf dem Bildschirm kurz angezeigt.

Successful Connection

Abbildung 35: Erfolgreiche Bluetooth® Verbindung

2.1.4.4. Die blaue Bluetooth® LED am APS-3 empféanger schaltet sich ein.
Die Bluetooth® Einstellungen und Verbindung ist abgeschlossen.
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Die folgfenden Einstellungen beziehen sich auf den Allegro CX, welcher in dem
Betriebssystem Window CE.NET arbeitet.

2.1.5.1. Bei der Auswahl GPS Base oder GPS Rover im Tab Equip, Allegro
CX versucht eine Verbindung zum zuletzt verwendeten APS-3
Empfanger aufzubauen.

E )
F=o08:111111

survey I COGO I Road |
1 Total Station E| I 6 Localization JI
26PS B Bonding with Bluetooth. . ll
— , a
4GPS Utilities &5 | operipherals il I
5 Configure 2 | 0about SurvCE I

Abbildung 36: SurvCE Equip Menii des Allegro CX

2.1.5.2. Sollte keine Verbindung zustande kommen wird SurvCE eine
Fehlermeldung anzeigen.

= GPS Rover Te AR
m Receiver IRTK |
Type: IE-|L,IE1:CID1:|"| E'
Device: |5|:u:ket El Configure
Instrurment |APS-3_10123 |

10117

Part:

4PS-3_

Abbildung 37: Bluetooth® des Allegro CX

2.1.5.3. Falls Sie einen APS-3 Empfanger verwenden, der noch nicht mit
dem Allegro CX verbunden war, wird er in der Liste nicht aufgefuhrt.
Waéhlen Sie Configure um eine Bluetooth® Konfiguration fur den
neuen APS-3 Empfanger vorzunehmen.
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2.1.5.4. Jeder APS-3 Empfanger hat eine Seriennummer, die sich auf der
Unterseite des gerates befindet (Siehe APS-3 Seriennummer). Um
einen speziellen Empfanger anzuschlieen, muss das Gerat
eingeschalten sein. Die Seriennummer erscheint dann im Bluetooth®
Devices Menid. Wahlen Sie dann den gewiunschten APS-3
Empfanger aus.

"’="— Bluetooth Devices IE b o

Select Rover BT Device

Feceiver Mame | Receiver ID Address
00,a0.95,27 .2k, 00

q] | ]

| Find Receiver | | Delete Receiver I
||

| set Receiver PIN set Receiver Mame |

Abbildung 38: Bluetooth® Device Menii des Allegro CX

2.1.5.5. Sollte der verwendete APS-3 Empféanger nicht angezeigt werden,
waéhlen Sie Find Receiver um den Empféanger zu finden.

Um den APS-3 Empfinger erkennbar zu machen, muss der Empfidnger
eingeschalten sein.

2.1.5.6. Nachdem Sie Find Receiver ausgewahlt haben, beginnt SurvCE mit
der Suche nach dem Bluetooth® Empfanger.

Available Bluetooth Devices

Device Mame I Select I

Bluetooth Device Search

7 I @S Loaking Far Blustaath device(s), ..

Choos Tirne remaining: el |

ﬁlllllllllllllllll

To per e
Tao Cancel bo abandon this ooeration,

Abbildung 39: Bluetooth® Empfingersuche
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2.1.5.7. Wéahlen Sie den gewiinschten APS-3 Empfanger aus der
aufgefihrten Listet. Falls das Gerat nicht aufgefuhrt ist, Uberprufen
Sie, ob der APS-3 Empfanger eingeschalten ist und driicken Sie
Refresh . Markieren Sie den Empfanger und driicken Sie auf Select.

Available Bluetooth Devices

Dievice Mame | Seleck I

B Camille
4 1 ]
Choose the desired device and tap Select.

To perform the search again, tap Refresh,
Tao Cancel to abandon this operation,

Abbildung 40: Verfiighare Bluetooth® Gerite

2.1.5.8. Dricken Sie dann das Bluetooth® Feld (||-@) um eine Verbindung
mit dem APS-3 Empfanger herzustellen. Die Bluetooth® LED schaltet
sich ein. Bluetooth® Einstellung und Verbindung ist abgeschlossen.

2.1.6.1. SurvCE speichert die APS-3 Empfanger, die zuvor mit dem Allegro
CX Uber Bluetooth® verbunden waren, in der Instrumentenliste.
Starten Sie SurvCE, wahlen Sie den Tab Comms im Menu GPS
Base/Rover Menu, und wahlen Sie den gewiinschten APS-3
Empfanger aus der Instrumentenliste.

"=‘- GPS Rover

Type: |Blueb30fn
Device:  |Socket I~]
Instrurnent |4PS-3_10123 I~]

AFS-3_10117

Fart:

Abbildung 41: APS-3 Units Bonded with Bluetooth®

2.1.6.2. Dann driicken Sie das Bluetooth® Feld ([E) um eine Verbindung
mit dem APS-3 Empfanger herzustellen. Die Bluetooth® LED schaltet
sich ein. Bluetooth® Einstellung und Verbindung ist abgeschlossen.
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Sonstige Hinweise
Verbindung mit APS-3ist Uberpriifen Sie die APS-3 Seriennummer auf der

nicht moglich Unterseite des Gerétes.

Kommunikation mit der Die seriellen Kabel zur Steuereinheit haben eine
APS-3 nach der hohere Prioritat als Bluetooth®. Das serielle Kabel
Bluetooth® Konfiguration  der APS-3 muss fiir eine Bluetooth® Kommunikation
nicht moglich entfernt werden.

Ein APS-3 Empfanger kann fur alle GNSS Aufgaben in der Vermessung eingesetzt
werden. Die Steuerung und Konfiguration erfolgt Uber SurvCE. Der APS-3 Empfanger
kann als Rover oder Basis, mit internal Radio oder internal GSM eingesetzt und
betrieben werden. Weiterhin werden die Rohdaten gespeichert und es lassen sich alle
Programme von SurvCE ausfluhren.

3.1.1.1.

Die Bluetooth® Funktionalitédt wurde fir den Archer und Allegro MX in
SurvCE 2.08.2. eingerichtet. Der Verbindungsaufbau des APS-3 orientiert
sich an der Konfiguration mit dem Allegro CX. Fir neue bzw. weitere
Angaben lesen Sie das Kapitel 2.1.1 Archer & Allegro MX Bluetooth®
Einstellung (SurvCE 2.08.2) .

3.1.1.2.

SurvCE 2.08.2 ermdglicht, dass der ArWest Funk direkt von SurvCE
konfiguriert werden kann. Fir weitere Anweisungen lesen Sie Kapitel
3.2.2.2.1 ArWest - AW 435 Funk .

3.1.1.3.

SurvCE 2.08.2 ermdglicht, dass das Pacific Crest PDL externe Radio
direkt von SurvCE konfiguriert werden kann. Zur Konfiguration der Basis
Uber Pac Crest PDL lesen Sie Kapitel 3.2.2.2.2 Pacific Crest PDL Radio .
Zur Konfiguration des Rovers und zum Empfang von Korrekturdaten durch
Pacific Crest PDL lesen Sie Kapitel 3.2.2.1.1 Einstellung Internal Funk fur
PC PDL

3.1.1.4.

Im Menu Monitor/Skyplot im Tab Qualittdt gibt es die Moéglichkeit die
RTK Daten zurlick zu setzen und die Messungen neu zu initalisieren. Vorteil
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ist, dass nicht der komplette Empfanger zuriick gesetzt wird, sondern durch
die Wahl von Reset RTK die Postion und Korrekturdaten neu initalisiert wird.
Aufgrund des zeitlichen Versatz zur vorherigen Messung entsteht eine neue
Satellitenkonstellation. Somit kann durch eine Initalisierung eine ortlich
stabilere und genauere Lésung gefunden werden kann.

3.1.15.

In SurvCE 2.08.2 gibt es eine zusatzliche Option im Tab Receiver,
welche es ermoglicht, dass ausgewahlte Punkte mit ihnren Rohdaten auf der
SD Karte gespeichert werden kénnen. Mit diesen Daten kdnnen dann die
Koordinaten dieser Punkte durch post processing bestimmt werden und
gegebenfalls mit den in Echtzeit bestimmten Koordinaten verglichen werden.

3.1.1.6.

Eine weitere Option im Tab Receiver in SurvCE 2.08.2 ermdoglicht eine
automatische NGS Antennenkalibrierung. Um ein absoluten Versatz zu
erhalten, wird eine absolute Feldkalibrierung durchgefihrt (AOAD/M_T).
Sollten die Messungen mit relative Offsets kombiniert werden, sollte eine
Feldkalibrierung nicht durchgefiihrt werden. Vorherige SurvCE Versionen
berlicksichtigen nur den relativen Offset. Der NGS Kalibrierwert flr den
vertikale Offset eines APS-3 Empfanger betragt 113.5 mm. Fir weitere
Informationen zur NGS Kalibrierung finden Sie auf der NGS Webseite
http://www.ngs.noaa.gov/cqgi-bin/query cal antennas.pri?Model=APS.

3.1.1.7.

SurvCE 2.08.2 gewabhrleistet vier verschiedene
Datenlibertragungsformate, welche bei der Konfiguration des GPS Rovers
eingestellt werden kénnen:

RTCM V2.3 /RTCM V3.0/ CMR / CMR+

Um einen GPS Rover zu konfigurieren, missen zuerst der Hersteller und das Modell
des Rovers gewahlt werden. Danach muss erfolgt die Einstellung, ob die Kommunikation
zwischen APS-3 und Steuerungseinheit (Archer/Allegro) Uber Bluetooth® oder Uber
Kabel erfolgen soll. Des Weiteren erfolgt wahrend der Rover Konfiguration die Eingabe
der Antennenhthe, des Elevationswinkel und der Frequenz der Positionsbestimmung.
AbschlieRend kann man noch ein Verfahren zum Empfang der Korrekturdaten fir den
APS-3 Empfanger einstellen.
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Abbildung 42: SurvCE Menii Gerat

3.2.1.1. Starten Sie SurvCE, gehen Sie auf den Tab Gerat und wahlen Sie
GPS Rover Konfiguration

Hersteller:

Altus B |
GPS-Simulation -
AD Mavigation _-:l

& ler-0shourne

iC5I

DataGrid
Foif
Geodetics il

|Laden

|_3j:nejcherr| |Umheni ”Lt{r'schﬁer'i|

Abbildung 43: Equipment Selection

3.2.1.2. Wahlen Sie im Tab Aktuell Hersteller Altus und Model APS-3.
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Typ: uemooth

Schnitt

Port; |COM 1 i

Abbildung 44: Auswahl Kommunikationsverfahren

3.2.1.3.In dem Tab Comms wahlen Sie den Verbindungstyp Bluetooth®
oder serielles Kabel.

o Informieren Sie sich (iber den Aufbau einer Bluetooth® Verbindung zwischen
dem APS-3 Empfidnger und der Steuereinheit.

,f j-' | SurvCE

= Ro

| Aktuell | Comms Emnfanger" RTK

[[RTK GPS anten ~| T3=] 1135 mim
@fvertkall O 0 [mes
Antennenhiohe: m.
Elevation Mask:

Position Rate; 1Hz
[] Tag gespeicherten Punkte in Log-0

[ ] wektaren im Rohdaten speichern

Advanced:

Abbildung 45: Empfanger Einstellung

3.2.1.4.In dem Tab Empfanger koénnen Sie die Antennenhdhe, den
Elevationswinkel und die Frequenz der Positionsbestimmung
eingeben.

Seite | 40



o Lesen Sie 3.1 SurvCE Updates um mehr Informationen beziiglich der Benutzer
Optionen bei der Konfiguration zu erhalten.

3.2.2. RTK Einrichtung

L -'|5ur\rEE & o ¢ 12:50 [X

_.Ruuer .rigren b \/ _ﬁ_}( |
[ Aktuell ]Cumms ]Empfanger RTE

Schnittst |Interna| 35 "| *l
Netzwerl [NTRIP -] R |

Part:
Baud:

Parity:

NTRIP_B

Machrichten Typ | [ 1 e v |
i

Abbildung 46: RTK Tab
Im RTK Tab kann man die Einstellungen fur den Empfang der Korrekturdaten
des GNSS Empfanger vornehmen. Es kénnen die Ubertragungsart (Schnittstelle), das
Netzwerkprotokoll und/oder das Ubertragungsformat (Nachrichten Typ) festgelegt
werden.

3.2.2.1. Internal Radio Konfiguration

f,.;|5urvl:E By o (212252 X

ll!i-“l?s

[Aktuell lCumms ]Empfanger R1K [

Schnitkst [Internal Radio

-

et el GaM

Cable or Generic Dev|
Pacific Crest POL
Satel 345
AirLink

S5200

Basisken ﬁRWEStd e
G5 Modem
MNachrich{TRL-25 _"|

[] Serdesal2as 1T

Abbildung 47: Auswahl Internal Radio
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Waéhlen Sie im RTK Tab im Feld Schnittstelle Internal Radio.

Metzwer] | - |

Basisken |:| Mutze j2

Machrichten Typ [RTCM V2.3 -|
[] Sende Rover Pas. an Metzwerk

Abbildung 48: Konfiguration Internal Radio

Klicken Sie nach der Auswahl Internal Radio auf das Konfiguration Fenster
(Rechts neben dem Feld Schnittst).

I e s
7 g | SurvCE B o #€13:00 [X
= kommunikation UHE §

Protokall: |Sirmplex -
Power:

Charinel: |SE~5W'Ih x |
[ waorwarts Yerbesserung

[ ] werdrangeln

Abbildung 49: Einstellung Kanal

Es werden die voreingestellten Werte Power und der Kanal mit der
dazugehdrigen Frequenz angezeigt. Wahlen Sie die gewiinschte Power (Power hat
keinen EinfluR auf den Rover), und den Kanal mit der Frequenz. Um die Eingabe zu
bestatigen, aktivieren Sie das grine Kontrollkastchen. Die Einstellungen werden

Ubernommen.
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Nach der Konfiguration des Funks gelangt man zum Bildschirm der RTK
Einstellungen.

Schnittst |

Metzwier | i |

Basisken I:I Mutze j2

Machrichten Tyg [RTCM V2.3 -|
[ ] Sende Rover Pos. an Metzwerk

Abbildung 50: Anzeige nach der Funk Konfiguration

Aktivieren Sie erneut das griine Kastchen , um die Rover Einstellungen zu
beenden. Es erscheint die Anzeige “Gerét konfiguriert”  und der Bildschirm wechselt in
das Hauptmen.

1 Einstel. 6 Lokalisier... & |

g8
B:ﬂSi'S_ - :, -0
2 konfiguri... ‘l‘% £ Skyplot H

8 Toleranzen [P

, GPS T

i':ﬁt.ﬁtzﬁrﬂ_... &% | 9 Peripherie 1§
: i gm | gAbout

5 Kommuni... 9 .._g e

Abbildung 51: SurvCE Menii Gerat

Die Rover Konfiguration ist abgeschlossen.
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3.2.2.1.1. Einstellung Internal Radio fir PC PDL

f; | SurvcE @1 el 4 12:52 %

-Rl:luer rieren _

[Aktuell lCDmms ]Empfanger RTK |_

-

Schnitst [Internal Radio

e e Frial GSM

Cable or Generic Dev)
Pacific Crest POL
Satel 345

il ik

S5200

Basisken f-\RWEStd —t je
55 Modem
MNachrich{TRL-25 _'|

] Sendaca2l28S 1T

Abbildung 52: Internal Radio w/ Base Ext. Radio

Wahlen Sie im RTK Tab im Feld Schnittstelle Internal Radio.

,r .. | SurvCE

- RD'UEI_‘

Schnittst |

Metzwier | i |

Basisken I:I Mutze j2

Machrichten Tyg [RTCM V2.3 -|

[ ] Sende Rover Pos. an Metzwerk

Abbildung 53: Auswahl Ubertragungsformat

Wahlen Sie nun das gewiinschte Ubertragungsformat (Nachrichten Typ)
Wabhlen Sie dann das Konfiguration Feld (Rechts neben dem Feld Schnittst).
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iy
T SurvCE

&y,
‘-_-__-J.

Protokall: |Sirmplex -
Power:
Charinel: |SE~5W'Ih x |

[] waorwarts Yerbesserung

[ ] werdrangeln

Abbildung 54: Konfiguration UHF Radio

Die voreingestellten Kofigurationen werden angezeigt.

Protokaoll;
Poweer:

Channel;
[ ] vorwarts Yerbesserung

[ ] verdrangeln

Abbildung 55: Protokoll Optionen

Im Konfigurationsmeni wahlen Sie Protokoll: PDL w/EOT, Power:1 Watt,
Channel: Anpassung zur Basisfrequenz. Eine Beispielkonfiguration fur einen Rover Gber
das Pacific Crest Radio zeigt die nachste Abbildung.
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= Kommunikation U

Protokoll: |F'DL w/ECT b |
Power |1 Watt v|

Channel;
[ ] worwarts Verbesserung

[ ] werdrangeln

Abbildung 56: Internal Radio w/ PDL Einstellung

Um die Eingabe zu bestétigen, aktivieren Sie das griine Kastchen. Die
Konfigurationen werden zum Radio gesendet.

£e | SurvCE

B =
= Rover .

Schnittst |

etz wer| | i - |

Basisken I:I Mutze j2

Machrichten Tyg [RTCM V2.3 -|
[ ] Sende Rover Pos. an Metzwerk

Abbildung 57: GPS Rover Configuration

Nach der Mitteilung “Gerat konfiguriert* aktivieren Sie erneut das griine
Kastchen um die Konfiguration des GPS Rover (Empfang tber Pacific Crest PDL) zu
beenden. Die Anzeige wechselt in das Hauptmen.
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Abblldung 58: SuerE Menii Gerat

3.2.2.2. Internal GSM Konfiguration

Um eine Nutzung des GSM Modem zu gewdhrleisten, benétigen Sie eine
gliltige und aktivierte SIM Karte. Achten Sie auf die Anweisungen zur
o Aktivierung lhrer SIM Karte.

Die SIM Karte in der Antenne muss sowohl fiir SAPOS/ASCOS und
ausschlieflich fiir Datendienste des Providers freigeschalten sein.

;r’ ,—', |5urvEE By & 42 1317 X

Schnittst |Internal GSM 2|
Ihterhal Radio -

MNetzwier

Part: Cable or Generic Dev
Pacific Crest POL
Baud:  |Satel 325

oo |AirLink
Pty losaon ]
Bagisken |ARWWest A
G5 Moderm
Machrich{TRL-35 g5

[ ]send EEp=l i

Abbildung 59: Internal GSM
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Wahlen Sie im Tab RTK Internal GSM. Dann Kklicken Sie auf Konfiguration
(Rechts neben dem feld Schnittst), um die Konfiguration des GSM Service einzurichten.

e o< 13:21 [X

f .. | SurvCE

Anbister: |Cingular v|
Einstel.
Dial Mode: x

Abbildung 60: Kommunikation GSM Modem

Wahlen Sie einen Mobilfunkanbieter. Fur einen neuen Anbieter driicken Sie das
Feld Einstel ., tragen Sie dann den neuen APN Servenamen ein. Klicken Sie danach auf
das griine Kastchen um fortzufahren.

Schnittst [Internal GSM -] R
Metzwerl [TCPAP Direct

Hone
Port:
Baud:  |[YOR/IP Direct

HTRIP
Parity:  |Spideret v
Bisislian Direct IZItllaI *l

Machrichten Tyr |: TCM W2 |

Abbildung 61: Auswahl Netzwerkprotokolls

Wabhlen Sie jetzt das gewlnschte Netzwerkprotokoll aus. Es gibt verschiedene
Mdglichkeiten, wobei sich auch die Konfiguarationen ander kénnen.
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3.2.2.2.1. TCP/IP Direkt

Metzwier| (LR aER s =

port:  [CoMz <]
Parity; [k=ine ‘|51DFH|' |

Basisken TEST KRALSH | 3%

Nachriu:hten'Ty[:| MANZZ |

Abbildung 62: Auswahl TCP/IP

Wabhlen Sie im RTK Tab das Netzwerkprotokoll TCP/IP Direct und aktivieren Sie
danach die Konfiguration Taste (Rechts neben dem Basisken Feld).

Mame: ES v|
Delete

Address:  |132.239.152.74 |

Part: 5102 |

RTK Nachricht{RTCM V2.3 -]

[] rover Pasition auf Metz schicken

Abbildung 63: Name, IP Adresse & Port

Um ein neues Netzwerk zu konfigurieren geben Sie den Namen, die IP-Adresse
und den Port ein. Um ein bestehendes Netzwerk zu wéhlen, klicken Sie auf den Pfeil
neben dem angezeigten Namen und wéhlen Sie ein Netzwerk aus der angezeigten Liste.
Bestatigen Sie lhre Eingabe durch das Aktivieren des griinen Kastchen .
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3.2.2.2.2. UDP IP Direkt
» Erkundigen Sie sich nach weiteren Information zur Konfiguration des UDP IP Direkt
Netzwerk.
¢ Lesen Sie in die GSM Konfiguration die Schritte unter 3.1.1.3.

3.2.2.2.3. NTRIP

331 [

- Rover sieren WA v JI X
| Aktuell | Comms | Empfanger [UILS| |
Schnittst {Tnternal GSi -| Rl
Netzwerl [NTRIP H 2

. Mone
POrtl  \TepAp Direct
Baud:  [WOR/IP Direct
Parity:  |Spiderhet
NTRIP_B Direct Eltllal _ . *l
Machrichten Typ | G W3 ' |

Abbildung 64:Auswahl NTRIP

Wabhlen Sie im Tab RTK des Netwerkprotokoll NTRIP aus der Liste.

-%'RBVEf .rieren m
| Aktuell |Comms | Empfinger [L303

Schnittst |Internal GSM - jQ|
Hetzwerl il
Part;

Baud:

Parity: St:up:|:|
NTRIP_B [esee - R
Machrichten Typ | I WL |

Abbildung 65: NTRIP & Ubertragungsformat
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Wahlen Sie aus der Liste das gewiinschte Ubertragungsformat. Wahlen Sie dann
das Konfiguration Feld rechts neben NTRIP. Sie gelangen in das NTRIP Mendl.

MNarne: NTRIP.BRE -

IP Adresse; [195.37.202.231

Port: ‘2101

Passwort: ‘********

Funk Infor mation
lennung

Cperator

Pozition 0,005 000,

Drive,

MIES Yerwendet keine NMEA-
Abbildung 66: NTRIP Konfiguration

|
|
Ben. Name: |BEN UTZER |
|
1

Wabhlen Sie eine bekannten Namen oder generieren Sie einen neuen Namen fir
den NTRIP Broadcaster. Falls ein neuer Broadcaster erstellt werden soll, miissen Sie
neben dem Namen eine IP Adresse, einen Port, einen Benutzernamen, und ein
Passwort eingeben. Bestétigen Sie die Eingabe durch Driicken des griinen Késtchen .

Bei einem erfolgreichen Verbindungsaufbau wird der Caster geladen und der
Benutzer kann die gewilinschte Basis fur die Verbindung auswahlen.

Ben, Mame: |

Passwort:

Kennung:
kurz 1D

Typ:
Format:

Position:
Div.:
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Abbildung 67: NTRIP Basis Auswahl

Wahlen Sie die gewlnschte Basis, geben Sie I|hren zugewiesenen
Benutzernamen und das Passwort ein. Im unteren Teil des Bildschirms werden weitere
Informationen zur Verbindung angezeigt. Um fortzufahren, bestatigen Sie die Angaben in
dem Sie auf das grune Feld klicken.

3.2.2.24.

. Erkundigen Sie sich nach weiteren Information zur Konfiguration
des SpiderNet Netzwerk.
. Lesen Sie in die GSM Konfiguration die Schritte unter 3.1.1.3.

3.2.2.2.5.

. Erkundigen Sie sich nach weiteren Information zur Konfiguration
des Direct Dial Netzwerk.
. Lesen Sie in die GSM Konfiguration die Schritte unter 3.1.1.3.

3.2.2.3.

Um die Korrekturdaten tber externen Funk oder Modem mittels eines Kabels zu
erhalten, wahlen Sie im APS-3 Empfanger Cable or Generic Device als Schnittstelle.

Externe  Ubertragungsméglichkeiten miissen unabhéngig von SurvCE
konfiguriert werden. Ausnahme sind die zwei anerkannten Modems PCC PDL
und ArWest

.. . 15
= rover rieren §R1 v [ x

| Aktuell ]Cmms | Empféi};ler RIK |_

Schhitst [Cable or Generic Dexﬂ

Netzwerl Internal Radio -
Internal G5 ]

ST =hie o Gereric Dy
Pacific Crest POL
Baud:  |Satel 345 =

B
Party’ locang L <]
Basisken [ARWNast b je
S5SM Modem
Machrich{TRL-35 .

[] Seniddoa Rl 28S o

Abbildung 68: Cable or Generic Device
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) Nach der Wahl von Cable or Generic Device, geben Sie das
Ubertragungsformat (Nachrichten Typ) an. Dieses muss dem Format der Basis
entsprechen.

jr,-' I SuryCE:

-aRnuEr J'!if_kf |
| Aktuell | Comms | Empfanger RTK

Schnittst |Cahle or Generic Dey "|

Neizwer||- ione |
Port:

Baud:

Parity ! sop: [ ]
Basisken [35400 Mutze je

Machrichil15200 2.3 -

[ ] Sende Rover Pos, an Metzwerk

Abbildung 69: COM2 Port Einstellung

Wabhlen Sie eine Baudrate aus der Liste. Und bestéatigen Sie durch Driicken des
grunen Kastchen. Die Konfiguration des APS-3 Receiver wird vorgenommen und mit der
Meldung “Gerat konfiguriert®  bestatigt. SurvCE wechselt zum Hauptmen.

Dricken Sie erneut das griine Kastchen. Nach der Meldung “Verbindung
erfolgreich* ist die Rover Konflguratlon komplett und abgeschlossen

Meb
| Datei

Gerat

1 Einstel.

6 Lokalisier... &7

a8
Basis " : ; :
Zkmﬂ‘il_:luri... E 2 Skyplot H

', Rover | s

"—ku'nfi‘guri...-. g Toleranzen {P
GPS % | g peripheri

4 Stiitepro... &% | 9 peripherie )8

; S About
5 Kommuni... 9@ gSuch

Abblldung 70: SurvCE Meni Gerat Menu

Seite | 53



Wenn die Korrekturdaten empfangen werden fingt diee orange LED an zu
blinken.

3.3.

Um die GPS Basis zu konfigurieren muss zuerst der Hersteller und das Modell der
GPS Basis eingestellt werden. Dann erfolgt die Einstellung der Kommunikationsart
(Kabel oder Bluetooth®) zwischen der Steuerungseinheit (Archer/Allegro) und dem APS-
3 Empfanger. Des Weiteren erfolgt wahrend der Basis Konfiguration die Eingabe der
Antennenhdhe, des Elevationswinkel und der Frequenz der Positionsbestimmung.
AbschlieRend muss das RTK Gerét, fiir die Ubertragung der Korrekturdaten, konfiguriert
werden und es muss die Eingabe der Koordinaten der Basis erfolgen.

CoGo TraBe
Datei

l Einstel. 6 Lokalisier...

Zskyplot &

5 Rover “B | 8 Toleranzen [F

= konfiguri...
GPS o :
4 crittzpro... o | @ Peripherie [{g

e About
gKummunl..Jﬂk QSUWEE

Abbildung 71: SurvCE Auswahl GPS Basis

3.3.1.1. Wahlen Sie im Tab Gerat GPS Basis Konfiguration
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Hersteller:

Model; |205 |

| Laden:

3[jeTch:err| ‘Umhen: “LESChEh‘

Abbildung 72: Manufacturer & Model

3.3.1.2. Wahlen Sie im Tab Aktuell den Hersteller/Altus und das
Model/APS-3.

f'. = l SurvCE

-, 3
"= Basis

Aktuell UL Empfinger [RTK |

Typ: e toiothy b

Schnitt |[Reserviert fir & - 'Rl
Ihstr: [|&P5-3_10337 -

Abbildung 73: Bluetooth® Einstellung Archer & MX

3.3.1.3. Wahlen Sie im Tab Comms Bluetooth ® oder Kabel. Driicken Sie
um die Bluetooth® Kommunikation zu aktivieren .

Informieren Sie sich (iber den Aufbau einer Bluetooth® Verbindung zwischen
dem APS-3 Empfidnger und der Steuereinheit.
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'%.Basis curieren: el | v b4
Aktuell [Comms [E0T 0BT

(s aps3 ~|TEE] 1135 mm
@ [vertkal O o0 [Ines
antennenhihe: m.
Elevation Mask:

Position Rate: 1Hz b
[ ] Tag gespeicherten Punkte in Log-0

Abbildung 74: Empfanger Einstellung

3.3.1.4.In dem Tab Empfanger koénnen Sie die Antennenhohe, den
Elevationswinkel und die Frequenz der Positionsbestimmung
eingeben.

3.3.2. Einrichtung einer GPS Basis

Die Konfiguration des Basis Gerats erfolgt im Tab RTK. Sie muss vor der
Einstellung des GPS Receiver durchgefihrt werden. Bevor die Einstellung der GPS
Basis durchgefiihrt werden, missen die verschiedene Ubertragungsmoglichkeiten
konfiguriert werden

Externe  Ubertragungsméglichkeiten miissen unabhéngig von SurvCE
o konfiguriert werden. Ausnahme sind die zwei anerkannten Modems PCC PDL
und ArWest
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3.3.2.1. Internal Radio Konfiguration

"“‘-:"o Basis .,._I._Jri'erg'r-if.:_ B | X '

| Aktuell | Comms [Empféinger [RIK i

)

Schnittst |EEGE N EEE )

-

Metzwer | lwlgr="

Machrichten Tyg |RTCM W23 "|

Abbildung 75: Auswahl Internal Radio

3.3.2.1.1. Wahlen Sie im RTK Tab Internal Radio .

ot s 1532 (K

| Aktuell | Comms | Empfinger RTi(

Schnittst [Internal Radio -] j@l
Ne12wer|| [all= |

Machrichten Typ [RTCM V2.3
IR,

RTCH V3.0
Abbildung 76: Auswahl Ubertragungsformat

3.3.2.1.2. Wahlen Sie das Ubertragungsformat (Nachrichten Typ):
CMR / RTCM V2.3 / RTCM V3.0. Klicken Sie dann das
Konfiguration Feld (Rechts neben Schnittst)
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Protokall;
Power: |1E| W atts > |

Charnel: |Search ™ |
|:| Yorwarts Yerbesserung

[ ] verdrangeln

Abbildung 77: Kommunikation UHF Radio

3.3.2.1.3. Wahlen Sie die gewlnschte Leistungsaufnahme (Power)
und den Kanal und bestétigen Sie die Parameter durch Driicken
des griinen Feldes. Die Parameter werden gespeichert und an
das UHF Funkgerat gesendet.

A Achten Sie besonders auf die Einstellung der Leistungsaufnahme des UHF Radios.

7 o | SurvCE B P o 16223 [X
——.

“‘-‘—l". Basis urleren v | X

| Aktuell | Comms | Empfanger RTK L
Schnittst |Ir'|ternal Radio v| *l
Metzwerl || |
Machrichten Typ [RTCM 42,3 -]

Abbildung 78: RTK Menii nach Konfiguration
des Internal Radios

3.3.2.1.4.  Um mit der Konfiguration des Empfangers als GPS Basis
fortzufahren, Dricken Sie im Tab RTK das griine Feld. SurvCE
zeigt nun ein Meni an, in dem Sie die Position der GPS Basis
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einstellen kénnen. Folgen Sie den Anweisungen im Kapitel GPS
Basis Position.

3.3.2.2. Externe Konfiguration

Externen Funk oder Modems kénnen benutzt werden, um Korrekturdaten fiir den
APS-3 Empfanger zu erhalten. Die notwendigen Einstellungen werden im Folgenden
angezeigt.

Die externe Funkonfiguration Arwest AW 435 Funk und Pacific Crest PDL sind
amerikanische Anbieter und sind in Deutschland nicht zu empfangen.

3.3.2.2.1. ArWest AW 435 Funk

| Aktuell | Comms | Empfanger RTK L

Schnittst [ARWest awazs R |

Satel 345
MNetzwerl i Link —
port; (35500
ARWest —
Baud:  |GSM Modem
L [TRL-35
Partty’ ool 2as .=_:|

B ==

==t gyl
Machrichiatavecom Open AT
Data Collector Interng ™

A

Abbildung 79: RTK Tab

3.3.2.2.1.1. Wahlen Sie RTK Tab im Feld Schnittstelle ARWest
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2 Basis _urieren B
| Aktuell | Comms | Empfinger [RTK |_

Schnittst [ARivest awaas v] R
Neizwer||.-' =] ' |

Port: [z -]

Baud: 115200

Parity:

MachrichfsEisEEE]

Abbildung 80: Auswahl Baudrate

3.3.2.2.1.2. Wahlen Sie als Baudrate 115200.

Schritist [ERWest awazs ] S|

MNetzwerd |

Port:
Baud: 115200 >,

Parity; [0 Astopi |

Machrichten Typ [RTEM ¥2.3
IR,

RTCM %3.0
Abbildung 81: Auswahl Ubertragungsformat

3.3.2.2.1.3. Wahlen Sie ein Ubertragungsformat / Nachrichten Typ.
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Shnittst |SRUWEST AW4ES

Metzwerl | Jare - |

Port:
Baud: 115200 b
parity: [ee  <lstop:[t ]

Machrichten Typ |RTCM Va3 v|

Abbildung 82: Konfiguration einer externen Basis

3.3.2.2.1.4. Wahlen Sie das Feld Konfiguration, um mit der
Konfiguration der APS-3/externen Basis fortzufahren.

f = | SurvCE

= kommunikation AR

Protokoll;
Sirnp e
P ;
CEr Trimtalk
Modulation FOL w/EQT
Channel; 00,000 MHz hd

vorwarts VYerbesserung
[ ] werdrangeln

Abbildung 83: Externes Funk Protokoll

3.3.2.2.1.5. Wahlen Sie Protokoll/Simplex
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Protokall: Simplex hd |

Power |

Modulation
Channel:
Yarwarts Verbes

[ ] werdrangeln

Abbildung 84: Externer Funk Leistung/Power

3.3.2.2.1.6. Wahlen Sie die gewiinschte Leistung (2 W — 30W).

; = | SurvCE

= kommunikation ARW

1 0L000 MHz
Protokoll;
Power ;
Modulation
Channel; 0 0.000 kMHz

vorwarts VYerbesserung
[ ] werdrangeln

Abbildung 85: Externer Funk Kanalauswahl

3.3.2.2.1.7. Wahlen Sie den gewiinschten Kanal und bestéatigen Sie
die Einstellungen durch Driicken des griinen Feldes.
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%.Basis curieren: B E b4 I
| Aktuell | Comms | Empfinger |15

Abbildung 86: Gerit konfigurieren

3.3.2.2.1.8. Es erscheint die Anzeige Geréat konfigurieren . Die
Einstellungen werden gespeichert.

S gasis .urieren Rl v B ¥ |
| Aktuell | Comms | Empfanger [CI0S]

Schnittst [ARWWest Awaas | R
Metzwerl | g |

ports [0 ]
Baud: 115200 >
partty: [0 lswops[ ]

Machrichten Typ [RTCM v2.3 -]

Abbildung 87: GPS Basis Einstellung

3.3.2.2.1.9. Um mit der Einstellung der Basis fortzufahren, Driicken
Sie im Tab RTK das grune Feld. SurvCE zeigt nun ein
Menld an, in dem Sie die Position der GPS Basis
einstellen koénnen. Folgen Sie den Anweisungen im
Kapitel GPS Basis Position.

3.3.2.2.2. Pacific Crest PDL Funk

3.3.2.2.2.1. Wahlen Sie SurvCE - Gerat - GPS Basis 2 RTK
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| Aktuell ]Cs [Empféiger RIK |_

Schnittst [Pacific Crest oL |l 3 |
Internal Radio ~

Nt e el m

Paort: Cable or Generic Dev
Fac DL

Baud:  |Satel 345 =

oo |AdrLink

Fartty: locang [ ]
AFWest —
G5 Moderm

MachrichfTRL-25 >
Satel 245 -

Abbildung 88: Konfiguration einer externen Basis

3.3.2.2.2.2. Dann wahlen Sie im Tab RTK Schnittstelle = Pacific
Crest PDL .

b 1713 (K
v X

B T N
= Basis ..urier i

[Aktuell ]Cums ]Empféinger RTE |_
Srhnithst |F‘aciﬁc Crest POL v| *l
Neizwer|| |

port:  [Somz  ~]
Baud: 38400 H

) Q500
Parity!  loonn Stop: I:l

SFa00
Machrichi115200 2.3 -

Abbildung 89: Auswahl Baudrate

3.3.2.2.2.3. Wahlen Sie die gewtinschte Baudrate fiir Pacific Crest
PDL. (HinweisDie hdchst mégliche Baudrate fur Pacific
Crest PDL betragt 38400).
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%, gasis .urieren K3l v A X

| Aktuell ]Cs | Empfinger RIK |_

Schnittst |Pacific Crest POL =] -jQ'
Neizwer|| =] : |

port: [ ]
Baud: 22400 g

Machrichten Typ |RTCM Y25
CTR,

RTCHM 3.0
Abbildung 90: Auswahl Ubertragungsformat

3.3.2.2.2.4. Wahlen Sie ein Ubertragungsformat / Nachrichten Typ.

s m =]
“= Basis .urieren g

[ Aktuell |Comms | Empfinger RTK

Schnittst [Pacific CrestPOL - || 9% |
Neizwer|| . |

Part: I:l

Baud:

Parity: [ |stop: [ -]

Machrichten Typ [RTCM V2.3 -]

Abbildung 91: Pac. Crest PDL Konfiguration

3.3.2.2.2.5. Wahlen Sie das Feld Konfiguration (Rechts neben dem
Feld Schnittstelle) um die Konfiguration fiir den Pacific
Crest PDL Funk vorzunehmen.
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fj; SurvCE

[ oEe
= Kommun..ior

Charnel:

Squelch; ||-DW "|
|:| Worwarts Verbesserung

[ ] Verdréngeln

Abbildung 92: Externer Pac Crest Funk

3.3.2.2.2.6. Die aktuelle Konfiguration fur den Pacific Crest PDL
Funk wird angezeigt. Wahlen Sie den gewiinschten Kanal
zur Dateniibertragung und wahlen Sie Squelch = Low .
Danach bestétigen Sie die Eingabe (griines Feld).

I SurvCE

* Basis ..urieren v X
| Aktuell | Comms | Empfinger m

Schinittst |F'aciﬂc Crest POL v| -jQ'

Gerat konfiguriert.

Cancel

Abbildung 93: Gerit konfigurieren

3.3.2.2.2.7. Es erscheint die Anzeige Gerat konfigurieren . Die
Einstellungen werden gespeichert.
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/ o | SurvCE B ¢F 44 10:55 [X

"'-:‘- GPS ﬁase Vg x

[ Current lCumms lRecEiver m
Device: |Pacific Crest P | [Configure
Metwark |:|
Port: I:l Base ID
Parity: [0- -] (0-1023):

Baud: 22400 (164
swpr [ ]

Message Type:

Abbildung 94: Konfiguration Pacific Crest PDL

3.3.2.2.2.8. Um mit der Einstellung der Basis fortzufahren, Driicken
Sie im Tab RTK das grune Feld. SurvCE zeigt nun ein
Menld an, in dem Sie die Position der GPS Basis
einstellen koénnen. Folgen Sie den Anweisungen im
Kapitel GPS Basis Position.

3.3.2.2.3. Allgemeine Gerate (Konfiguration externes Kabel)

= Basis ..urieran |

| Aktuell | Comms | Empfinger RIK |_

Sichnittst [Cable or Generic DE\.H
Internal Radio -
Internal GSh |

Metzwerl

[T SRR o G Gereric Dev
Pacific Crest POL
Baud:  |Satel 345

o |AdrLink
Parity:  lecang [ =]
AFWest -
G5k Moderm
Machrich{TRL-25 X
Satel 245 e

Abbildung 95: Basiskonfiguration liber externes Kabel

3.3.2.2.3.1. Wahlen Sie RTK Tab im Feld Schnittstelle Cable or
Generic Device
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~‘-‘_}, Basis .urieren ) v | B

| Aktuell ]Cms | Empfinger |13 |_

Schnitkst |Cahle or Generic Dey v|

Neizwer||.-' = ) |

Port: [z -]

Baud: |E=EE

Parity: | EiNE 2 |S1Dp: | |

Machrichten Tye [RTCM v2.3 -

Abbildung 96: GPS Basis Port Einstellung

3.3.2.2.3.2. Das COM Port Protokoll muss mit dem Protokoll des
externen Gerates Ubereinstimmen. Fir
Protokollinformationen des externen Gerates schauen Sie
in dessen Bedienungsanleitung. SurvCE zeigt nun ein
Menl an, in dem Sie die Position der GPS Basis
einstellen koénnen. Folgen Sie den Anweisungen im
Kapitel GPS Basis Position.

3.3.3. GPS Basis Koordinaten

Von bekannter Position
Yon neuer Position

Yo GPS lesen

Breiten- und Langengrad eingeben

Rasterkoord, System eingeber:

Abbildung 97: Eingabe GPS Basisposition
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Die Festlegung der GPS Basis Koordinaten kann auf zwei verschiedenen Wegen
erfolgen. Die Eingabe kann Von bekannter Position oder Von neuer Position erfolgen.
Wabhlen Sie die gewtinschte Option in den Registerkarten in der Titelleiste.

3.3.3.1.

3.3.3.1.1. Wabhlen Sie den Tab Von neuer Position am oberen Rand
des Bildschirms. Wahlen Sie dann eine Mdglichkeit die
Koordinaten festzulegen. Beispiel: Zur Ermittlung der
Koordinaten Uber GPS wéhlen Sie Von GPS lesen .

e * s 13:53 1K

= GPS mitteln

() By Tirme ir rrin 30.000

[ ] Log sverage Ohservations.

GRS Monitor
Abbildung 98: Ermittlung der Basis Koord. durch GPS

3.3.3.1.2. Geben Sie die gewiinschte Anzahl bzw. die Zeitspanne der
Messungen ein. Die Koordinaten der einzelnen Messungen
werden gemittelt. Danach bestétigen Sie durch Driicken des
grinen Feldes.

Die Genauigkeit der Koordinaten der Basis ist abhdnig von der Anzahl an
Messungen (je mehr Messungen in die Mittelbildung eingehen, dest genauer
werden die Koordinaten).
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I SurvCE

= Grundaufbau

Broadcast ID;

Latifude: ™ 52°33'27.53319"
Longitude: E 13°28'07.53535"
Ellipsoid Hgt: 108,999

Stitzeinstellungen weiter bearbeiten?

la Mein

Abbildung 99: GPS Position nach der Mittelbildung

3.3.3.1.3.  SurvCE zeigt die gemessenen Werte an (Breite, Lange, und
ellipsoidische Hohe). Bestétigen Sie durch Driicken von Ja.

'y

T
= pRO:TEST

[ SurvcE By «3 < 10:23 (X

Basiskonfiguration erfolgreich.
Einstell. in Datei speichern?

4 Ja Mein
= STUTZPra... I - " bl
3 Kommuni... * 1] gﬁﬂ:&tE

Abbildung 100: Abfrage zur Speicherung der Basisposition

3.3.3.1.4. Die Basiskonfiguration war erfolgreich. Wenn die
Koordinaten der Basis gespeichert werden sollen, driicken Sie
Ja.
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! g | SurvCE B «3 < 10:23 [X

= Basisstationsdatei
EVEEl - § <
Typ: REF Dat = | |@ |

== Progr. .ta\gDEDEIQDEEpE‘\ testD2-11%
|4 Backup

A Meuer Ordrer

TEST ref

MHarme:

Abbildung 101: Pfad- und Dateiauswahl der Basisposition

3.3.3.1.5.  Wabhlen Sie den Pfad und einen Namen fir die Datei, in der

die Basisposition gespeichert werden soll. Bestatigen Sie dann
durch Driicken des griinen Feldes.

,|5urvl_:E B % < 10:23 [X

% pRO:TEST ] E
MeB Co

| Datel Gerét

Basiskonfiguration
4 Erfolgreich.

! oK

— SLUZPprO... ~ ] - " b

. About
5 Kommuni... 9& 1] SUrvCE

Abbildung 102: Erfolgreiche Basiskonfiguration

3.3.3.1.6. Die Basiskonfiguration ist erfolgreich abgeschlossen.
Bestatigen Sie mit Ok.
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3.3.3.2. Von bekannter Position

3.3.3.2.1. Wahlen Sie den Tab Von bekannter Position am oberen
Rand des Bildschirms. Wahlen Sie dann eine Mdglichkeit die
Koordinaten festzulegen. Beispiel: Die Koordinaten sollen aus
einer Datei ausgelesen werden. Wahlen Sie das Feld Aus
Datei lesen .

| SurvCE 1-"3 oz 1424 X

[
Fa
-\

Grurrdauﬂjau

Yon neuer Position
¥Yon bekannter Position

Lefzter gemessener Purkt

Lokale Koord, verwenden

Aus Datal lesen

Abbildung 103: Eingabe GPS Basisposition

3.3.3.2.2.  Wabhlen Sie im Tab Von bekannter Position das Feld Aus
Datei lesen .

74 | survCE o 1521 X

ii ‘Basisstati

o B

I3 \Program Files\SurvCE\Datal,

|3 Backup csLz.ref

| 4 go2009022p2 CsLa.ref
| Mew Folder EVE.ref

| testl [EAMASON.ref
| test2

dtest3

thest4

ZcsL. ref
[a] Il [ I
MNarme: ‘Basis_Ku:nnﬁg.ref

Abbildung 104: Pfad und Dateien der GPS Basis Koord.
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3.3.3.2.3. Es offnet sich eine Anzeige, in der friihere gespeicherte
Koordinatendateien ableget sind. Wahlen Sie die gewlnschte
Datei und bestatigen Sie die Auswahl durch Driicken des
grunen Feldes.

. Bei der Auswahl einer Basisposition, die mehr als 5 Sekunden von der aktuellen
Position abweicht, erscheint ein Warnhinweis auf dem Bildschirm.

f - | SurvCE

By
"= Grundau

Latitude: M 53°36'05.60076"
Longitude: W 6929'43.68691"
Ellipsoid Hgt: 113,000

Stitzeinstellungen weiter bearbeiten?

Ja Mein

Abbildung 105: Koordinaten der Basis

3.3.3.2.4. Die ausgewahlten Koordinaten der GPS Basis werden
angezeigt. Klicken Sie Ja um die Basiskonfiguration
abzuschlieRen.

f-. I SurvCE Ehy 1-"';< < 10:23 [X

2 pRO:TEST ]

Basiskonfiguration
4 Erfolgreich.

oK

— SLUZPprO... ~ ] - " b

. About
5 Kommuni... 9& 1] SUrvCE

Abbildung 106: Erfolgreiche Konfiguration der GPS Basis
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3.3.3.25. Drucken Sie OK. Die GPS Basis wurde erfolgreich
konfiguriert. Die Ubertragung der Korrekturdaten beginnt
zwischen den eingerichteten Instrumenten.

3.4.

Zu den Einstellungen der Datenaufzeichnung mit der austauschbaren SD Karte
gelangen Sie im Tab MeR durch Auswahl des Feldes Post- Processing . Eine weitere
Moglichkeit, mit der Datenaufzeichnung zu beginnen, ist das Driicken der APS-3 Power
Taste zweimal innerhalb einer Sekunde.

Wenn Sie die 1 GB SD Karte einlegen bzw. entfernen wollen, muss der APS-3
Empfédnger ausgeschalten sein. Um mehr Informationen iiber die Formatierung und
den gebrauch der SD Karte zu erhalten, schauen Sie im Abschnitt SD Karte.

(¢ 16:52 K

m (2] (6]
serat

Colo ] TraBe l

1 Seitblick/ .. 23 | 6 5o Mt (]

Punkt = |[EFTEE = |
2 absteckung # ‘_1 Processing _

o _ Tri
3 Linie/Bog-..l¢” | 8 nivelioment =
Yersatz -
i_ahste‘ckun‘g fe

5 Hihenun... h

Abbildung 107: Post - Processing

3.4.1.Im Tab Mel3 wéahlen Sie das Feld Post - Processing .
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7 o | SurvcE B ot 4= 21:46 [X

- . .
= Einrichtung Navcom

Datei:  keine

Start Datei

Datei Manager

Abbildung 108: Einrichtung Post - Processing

3.4.2.Wahlen Sie das Start Datei Feld.
B ot £ 21:49 [X

f - | SurvCE

5, :
= Neue Datei anlegen

Datei Mame:
@ New [RvR_DaTA |

() varhanden | |

Antennenhiche: rri.

Antennentyp: Altus RTK GPS Antenr

Intervall

Abbildung 109: Menii Aufzeichnung der Rohdaten

3.4.3.Geben Sie den Dateinamen ein, in dem die Rohdaten aufgezeichnet
werden sollen. Auflerdem koénnen Sie noch das Intervall der
Datenaufzeichnung bestimmen. Bestdtigen Sie die Eingaben durch
Dricken des grinen Feldes.
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| SurvcE B ot 42 21:51 [X

§

'w

R
Re—" )

Einrichtung Navcom

Datei: RYR_DATASBF(profok)

Pkt. anfligen

End Datei

Datei Manager

Abbildung 110: Log Raw Data On

3.4.4.Die rote LED schaltet sich ein. Der Name der Jobdatei (SBF-Datei), welche
auf der SD Karte gespeichert wird, wird angezeigt. Wéhlen Sie End Datei
um die Datenaufzeichnung zu beenden oder klicken Sie auf das Feld
um das Fenster zu schlieBen und gleichzeitig andere Optionen wahrend
der Aufzeichnung auszufihren.

o Schalten Sie den APS-3 Empfénger aus, bevor Sie die SD Karte einlegen bzw.
entfernen. Mehr Informationen erhalten Sie im Kapitel SD Karte

4. APS-3 Instrument & Spezifikationen

4.1. Interner UHF Funk

Spezifikationen

¢ Frequenzbereich: 403MHz bis 470 MHz

¢ Belegte Bandbreite: 6.25kHz, 12.5kHz oder 25kHz
e Verstarkung 145-146dBm

Sonstige Hinweise

Wie .laBt.S'Ch der UHF Funk Lesen Sie Kapitel RTK Einrichtung.
konfigurieren?
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Der Rover empfangt keine . . o . ' .
Korrekturdaten. Uberpriifen Sie die Basiskonfiguration.

Stellen Sie sicher, dass die Basisstation mehr
als funf Satelliten fur die Positionsbestimmung
empfangt.

Uberprfiien Sie die Roverkonfiguration. Stellen
Sie sicher, dass Sie die richtigen Einstellungen
zum Empfang der RTK Korrekturdaten
vorgenommen haben.

An beiden Instrumenten (Basis und Rover)
muss der gleiche UHF Funk Kanal eingestellt
sein.

* Quadband GSM/GPRS Klasse 10, globaler Funk Empfang
* GSM 850/900MHz Leistungsklasse 4 (33dBm)
* GSM 1800/1900MHz Leistungsklasse 1 (30dBm)

« TCP/IP
« UDP/IP
e Direct Dial

Sonstige Hinweise

Verschieden Lander haben 900/1800MHz Nordamerika (USA, Kanada)

unterschiedliche Frequenzbereiche 850/1900MHz International (Europa, Asien,
Sidamerika)

GSM Modem Stellen Sie sicher, dass die SIM Karte
betriebsfahig ist.

Ist das GSM Modem kompatibel Nicht alle. Nur Mobilfunkanbieter mit den

gegeniber allen mobilfunkanbietern ?  Funk-Technologien GSM/GPRS.

Muss man das GSM Modem .

. Nein

freischalten?

Nicht mdglich den Anschul an das Uberpriifen Sie das Kommunikationsprotokoll

RTK Netzwerk herzustellen? as von der Referenzstation verwendet wird.

Die APS-3 wird mit zwei aufladbaren Lithium ION Batterien geliefert. Die Betriebsdauer
der Batterien betragt 8-10 Stunden.

Batterie Typ: Lithium ION
Netzspannung: +6.2 Vdc bis 8.4 Vdc
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Kapazitat: 2500 mAH

Eingang: 100-240 VAC ~50/60 Hz 1.7 A
Ausgang: 19.0 Vdc @ 3.16 A

Batteriefach 1

,ﬁl—— Batteriefach 2

LED Statuskennzeichen:
» Batteriefach 2
e Batteriefachl

* Anzeige, ob das Ladegeréat
angeschlossen ist

Tabelle 9: Batterieladegerat

» SchlieRBen Sie das Netzkabel an den AC Adapter an

» SchlieBen Sie den AC Adapter an das Ladegrét an.

e SchlieBen Sie den Wechselstrom Adapter an die Stromversorgung an, die LED
leuchtet auf und zeigt, dass das Gerat eingeschalten ist.

» Legen Sie den Akku korrekt in das Batteriefach.

+ Laden Sie die Batterei so lange auf, bis die LED Lampe GRUN aufleuchtet.

LED Beschreibung

KEINE Die Batterie ist nicht korrekt eingelegt.
GRUN Batterie ist vollstandig aufgeladen.
ROT Batterie wird aufgeladen.

o Der Aufladevorgang fiir eine entladene Batterie dauert ca. 2 Stunden.

Entfernen Sie die Batterie nicht wihrend des Gebrauchs. In diesem Fall kann es
A dazu kommen, dass sich die APS-3 ausschalten oder neu starten wird. Um eine
Auskunft iiber den Batteriestatus zu erhalten, nutzen Sie SurvCE. Weitere
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| Angaben erhalten Sie in Kapitel 4.3.4. |

¢ Dricken Sie die Taste, um die das Batteriefach zu 6ffnen.

¢ Nutzen Sie Fuhrungsvorrichtung, um die Batterie richtig in die APS-3 einzulegen.

» SchlieBen Sie das Batteriefach, in dem Sie die Klappe nach oben drehen bis es an
der Unterseite der APS-3 verriegelt ist.

4.3.4. Batterie Statusanzeige

Um den Batteriestatus zu erfahren, nutzen Sie die SurvCE Software. Sie
o erhalten keine Batterie Informationen, wenn Sie eine externe Stromversorgung
nutzen.

Meb CoGo
| Datei Gerét

6 Lokalisier... = |

1 Einstel.

8
ZB'asis_: ‘% | Zskyplot B
d

konfiguri
4 Rover | & alstansen P
= konfigur =
: .EPS | 2 Z
4 stiitzpro... &7 | 2 Peripherie {ig

_ . an | o About
.Q-Kummunli..‘ﬂ- 0 SurvCE

Abbildung 111: Gerat Menii

4.3.4.1.1. Wahlen Sie in SurvCE im Tab Geréat das Feld GPS Rover
konfigurieren
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Hersteller:

Madel: |25 |

TEST S4POS
T RTK_ROVER_GSM
T ROY_MNTRIP_BRANDENBURG

=

51':_!Ze1‘cherf| |_Umben_. HLasther;|

Abbildung 112: Auswahl der Instruments

4.3.4.1.2. Im Tab Aktuell wahlen Sie Hersteller / Altus & Model /
APS-3.

4.3.4.1.3.  Um Angaben Uber den Batteriestatus zu erhalten, driicken

Sie auf das Feld EI (rechts neben dem Feld Hersteller). Nach
einigen Sekunden erscheinen die Daten auf dem Display.

/ 4 | SurvcE By o < 2200 [X

2 gurvcE

Manufactirer:

Altus

Model:

APS-2

Firmivare Yersion:

1.2.0

Empfanger ID:

20719

Batt. A (Rechts)51% 2hr 7.392% Inus

Batt, B: (Links)106% 4hr 8.300% Stanc

Abbildung 113: GNSS Firmware & Batterie Statusanzeige

4.3.4.1.4.  Um die Anzeige zu verlassen, driicken Sie das Symbol .
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4.3.4.1.5. Um sicher zu gehen, dass der Gebrauch der Batterien
korrekt erfolgt, schauen Sie in Kapitel APS-3 Bestandteile.

Sonstige Hinweise

Wie lange hélt jede

einzelne Batterie beim Jeder Batterie hat eine Kapazitat von 4 - 5 Stunden.
gebrauch der APS-3?

Wechselt die APS-3

automatisch zu der vollen  Ja, es erfolgt ein automatischer Wechsel. Es Bedarf
Batterie (in dem Fall das keiner Aktion des Benutzers.

eine Batterie leer ist)?

Kann man eine Batterie Bevor Sie die Batterie entfernen, vergewissern Sie
wahrend des Gebrauchs sich in SurvCE, welche Batterie in Gebrauch ist.
der APS-3 wechseln? Entfernen Sie nicht die aktuell verwendete Batterie.

Wie lange dauert es um

eine Batterie vollstandig Innerhalb von 2 Stunden ist die Batterie komplett

aufgeladen.

aufzuladen?

Wie bemerkt man es, Wenn die Batterien komplett aufgeladen sind,
dass die Batterie leuchtet fur das jeweilige Batteriefach die GRUNE
aufgeladen ist? LED.

Lithium ION Batterien sind kein Hausmiill. Sorgen Sie fiir eine
ordnungsgemdifse Entsorgung der Batterien. Kontaktieren Sie ggf. ein
Recycling Center.
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Die folgenden Anweisungen sollten in RxControl eingegeben werden, um den APS-3
Empfanger  wieder auf  seine Herstellerkonfiguration einzustellen. Die
Herstellerkonfiguration des Rovers sind von Altus folgendermalien festgelegt.
Nachrichten Typ: RTCM v2.3, Kanal: 1 (459.550 MHz), gespeichertes Datenformat: SBF.
Es gibt zwei verschiedene Arten die Altus Standardeinstellungen wieder herzustellen.
Entweder werden die Befehle Zeile fur Zeile eingegeben oder es wird ein Skript oder eine
Textdatei eingelesen.

sgpf, GP1, Output,none, LevelHigh

sgpf, GP2,0utput,none, LevelLow

sgpf, GP3, Output,none, LevelLow

setDatalnOut, COM3, CMD,SBF+NMEA

setDatalnOut, COM2, RTCMv2,SBF+NMEA

setDatalnOut, COM1,CMD ,SBF

setDatalnOut, DSK1, CMD,SBF+NMEA

setCOMSettings, COM1, baud2400,BITS8,NO,BIT1,NONE
setCOMSettings, COM2,baud115200 ,BITS8 ,NO ,BIT1 ,NONE
setCOMSettings, COM3,baud115200 ,BITS8 ,NO ,BIT1, RTS|CTS
sdcu,lowlatency,20,auto,0

sst,all

snt,all

spm,rover,all,geodeticl

srd,high

ssu,GPS+GLONASS+GALILEO

snu,all,all

setFixReliability, RTK, 0.250, 3.00

setPVTMode, Rover, all

setAntennaOffset, MAIN ,0.0000 ,0.0000 ,0.0000 ,GPS+GLO,APS-3
setMarkerParameters,APS _, ,

setGeoidUndulation, manual,0.0

setFileNaming, DSK1, Incremental, ALTUS

eccf,current,boot

5.1.1. Verbinden Sie den APS-3 Empfanger mit dem PC durch ein serielles
Kabel und starten Sie RXControl.
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&3 20.serial - RxControl

Fle Wiew Communication MNavigation [ Logging  Help

'WiG584: Geodetic Coordinates

(5 M33°96'12.3904" oM +1.558m whiz +0.002m/s
By W 118°22'17.7378"  of: +1.335m vE: +0.003m/s
h: +262.479m ol +1.495m wli +0.002m/s

Satellite Skatus

GPS | GLoNASS | Gaileo | sBAS |

Search: 7 1G, R, 05 Track: 16 116,58, 05

Sync; O 0G, OR, 05 PUT: 16 11G,5R, 05

Time | ReClack | pop | pL | Ram | [ PYT [ Status |

GMNSS time frame PDOP: 1,29 Mode: Stand-Alone
Wed 15-Oct-2008 TDOP: 068 System:  GPSHGLOMASS
16:03:27.000 HDOP: 065 Info: Mone

+14s offset to UTC. YDOP: 1,11 Corr fge: Mong

@ SEF | @ Status @ Difcor | @ Extvent | @ Exsensor B X & T
Open the Expert Console AsteRx2

Abbildung 114: RxControl Anzeige

5.1.2.Im Tab Tools wahlen Sie Expert Console und die Anzeige Expert Console
wird gedffnet.

& 20.serial - Expert Console

Wiew

@ nsteRse | @ ASCUDisply | @ WMEA | @ Diffcor | @ Exevent | @ ExtSensor |

Base Station Information

ID: A Source: A
Type: A Bassline: A
Message Gecurences Source

~ RTCMZ

- RTCM3

MR

Freeze Clear

Abbildung 115: Expert Console

5.1.3.Wéhlen Sie den Tab AsteRx2 und geben Sie den ersten befehl in das
textfeld ein.

sgpf, GP1, Output,none, LevelHigh Driicken Sie danach Enter.
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&4 20.serial - Expert Console

Wigw

@ fAsteRx2 | @ AsCUDsply | @ wvEs | @ Dffcor | @ Extvent | @ ExtSensor |

< sgpf, GP1, Output,none, LevelHigh
> $R: sgpf, GPLl, Output, none, LevelHigh
> GPIOFunctisonality, GPL, Dutput, none, LevelHigh

| \
Abbildung 116: Expert Console AsteRx2 Anzeige

5.1.4.Der Befehl wird auf dem Bildschirm angezeigt (< “input”), weiterhin wird
eine Return Nachricht angezeigt (output”). AuRerdem erscheint auf dem
Bildschirm eine Angabe, ob der Befehl gultig/lzugelassen wurde ($R) oder
ob der Befehl ungiiltig ist ($R?).

Um mehr Informationen (iber RxControl, Expert Console, und die einzelne
Befehle zu erhalten, lessen Sie die Septentrio Bedienungsanleitungen.

5.1.5.Vervollstandigen Sie die Eingabe im Textfeld. Wenn der Vorgang
abgeschlossen ist, ist der APS-3 Receiver auf die Altus
Herstellereinstellung konfiguriert.

Seite | 84



& 20.serial - Expert Console

Wiew

@ AsteR:2 | @ ASCIIDisplay | @ MMEA | @ Diffcorr | @ ExEvent | @ ExtSensor |

< sgpf, GP1, Output,none, LevelHigh ~
> $R: sgpf, GPLl, Output, none, LevelHigh

> GPIOFunctiomalivy, GPL, Output, none, LevelHigh

< sgpf, GPZ,Output,none,
> $R: supf, GPZ,0utpur,:

< sgpf, GF3, Outpur,nons, Levellow
> $R: sgpf, GP3, Output,nene, LewelLow

>  GPIOFunctiomalivy, GF3, Output, nons, Levellow

< setDatalnfut, COMZ, RICMvZ

> $R: setDatalnlut, COMZ, RTCHMwZ

>  Datalnfuc, COMZ, RICMvZ, SBF4MMEL, (on)

< setDatalnfut, COML, ,SEF

> $R: secDatalnfuc, COML, ,SEF

> DataInOut, COMl, CMD, SEF, {on)

< secCOMSettings, COML, baudzd00

> $R: setCOMSettings, COML, baudz400

> COMSettings, COML, baudz400, bits8, Mo, bitl, nons

< setCOMSettings, COM3, , , , , DTS |CTS

> $R: secCOMSevcings, COM3, , , , , RISICTS

*  COMSettings, COM3, baudllSZ00, bitss, Mo, bitl, RIS|CTS
< setFixReliability, RTE, , .00

er, all
StandAlenstSBASHDGPSIRTEFloac tRTKFixed, Geodeticl
, manual 2

Freeze Clear

Abbildung 117: Anweisungen & Riickmeldungen

Eine Textdatei mit den Fabrikeinstellungen ist auf der CD vorhanden, welche mit der
APS-3 geliefert wurde. Sollte die Datei nicht vorhanden sein, erstellen Sie eine Textdatei
mit folgenden Befehlen. Diese Befehle entsprechen den Herstellerkonfiguration.
Speichern Sie die Datei auf lhrem PC.

sgpf, GP1, Output,none, LevelHigh

sgpf, GP2,0utput,none, LevelLow

sgpf, GP3, Output,none, LevelLow

setDatalnOut, COM3, CMD,SBF+NMEA

setDatalnOut, COM2, RTCMv2,SBF+NMEA

setDatalnOut, COM1,CMD ,SBF

setDatalnOut, DSK1, CMD,SBF+NMEA

setCOMSettings, COM1, baud2400,BITS8,NO,BIT1,NONE
setCOMSettings, COM2,baud115200 ,BITS8 ,NO ,BIT1 ,NONE
setCOMSettings, COM3,baud115200 ,BITS8 ,NO ,BIT1, RTS|CTS
sdcu,lowlatency,20,auto,0

sst,all

snt,all

spm,rover,all,geodeticl

srd,high

ssu,GPS+GLONASS+GALILEO

snu,all,all

setFixReliability, RTK, 0.250, 3.00

setPVTMode, Rover, all

setAntennaOffset,MAIN ,0.0000 ,0.0000 ,0.0000 ,GPS+GLO,APS-3
setMarkerParameters,APS_, ,
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setGeoidUndulation, manual,0.0
setFileNaming, DSK1, Incremental, ALTUS
eccf,current,boot

5.2.1.Wahlen Sie im RxControl File Meni “Upload script”.

€% 20.serial - RxControl

ZC0 Yiew Communication  Mavigation Tools  Logging  Help

& Change Connection... Chrl+M
Manage Connections. .. Chrl+M
Pref Chrl+P

B rEferences Tl e +U.UUIIT|}IS
Save MIB Description As... Chrl+5 £ .008ms
Save Current Receiver Configuration As...

Upload script .. Chrl+l -0.000mfs

Copy Configuration...
Power Mode 3

Resst Receiver...

GOS8 | |G09

[ et Cri+w [ | [
-

= - - L

Search: T 3G, 4R, 05 Track: 13 8G, SR, 05
Sync; 0 0G, OR, 05 PYT: 13 8G, SR, 05

Time | Rxclack | Dop | PL | Ram | T | status |

GNSS time frame
‘Wed 15-Oct-2008
19:16:34.000
+14s offset ko UTC

POOP: 140 Mode:  Stand-slone
TOOP: 0.73 System:  GPS+GLOMASS
HDOP: 0,83 Info: Mone

VDOP: 1,13 Corr Age: None

@ SBF | @ Status | @ DiffCorr @ ExEvent @ ExSensor x @ -
AsteR=2

Abbildung 118: Upload SKript

5.2.2.Wahlen Sie die erstellte Textdatei vom PC und driicken Sie Open.
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&2 20.serial - RxControl

v
Select script to upload to the receiver

Look i [1=9 Akus 10-15.08 - B fE-

&

My Recent
Documents

&

Desktop

L'

My Documents

®

My Corputer

My Metwork — File
laces

name:

[APS-3 Factory Defaults.tut

Open |

|
_ﬂ Canicel

Fies of type: [afies )
e | Raik | TOF | FL | RAIM | | 0T | otatus |
GhSS time frame PDOP:  1.38 Mode! stand-Alone
‘wed 15-Oct-2008 TOOP: 0.76 System;  GPS+GLOMASS
19:26:10.000 HDOP:  0.77 Info: Mone.
+14s offset o UTC YDOP: 1.14 Corr Age; Nane

@ SEF | @ Status | @ Diffcor

@ ExEvent | @ ExSensor Xz S

fsteRo?

\ |
Abbildung 119: Skript Datei

5.2.3. Die APS-3 wurde erfolgreich auf die Atlus Standardeinstellung konfiguriert,
wenn die Befehle in der linken unteren Ecke der RxControl Anzeige

erscheinen. Die Befehle und die Rickmeldungen erscheinen in der Expert
Console.

& 20.serial - RxControl

File  ¥iew Communication Hawigston Tools Logging  Help
: o) ¥
H i @h"d@ |
WiESEY: Geodetic Coordinates
P M3Fe4a'12,4831" ot +3.320m whl; -0,005mfs
A W 115221 7. TREE" of: +2.707m vE: +0.002m/s
hi +257.451m oui +2.306m Wil -0.001mfs
Satelite Status | @ Extsensor |
]
Search: 4 0G, 4R, DS Track: 13 8G, SR, 05
Sync: 0 0G, OR, 05 PYT: 13 8G, SR, 05
ICTS
Time | Ruclock | oo [ pL | Ram | [ PVT | staws | -
GMSS time frame PDOP:  1.37 Mode! Stand-alone
‘Wed 15-0ct-2008 TDOP: 0.75 System:  GPS+GLONASS
12:31:39,000 HDOP: 0.7 Info:  Hane hred, Geodevicl
“+14s offset to UTC WDOP; 1,13 Corr Age: Wone
@ SBF | @ Status | @ DiffCor | @ ExEvent @ Exsersor | B T
Requesting sccf, current, baot AsteRx2
[ %

Abbildung 120: Skript Laden

Seite | 87



20.serial - Expert Console E|@®

View

@ psteRxz | @ ascoDisplay | @ nMEA | @ Diffcor | @ Exevent | @ ExtSensor |

< sgpf, GPl, Output ,none, LevelHigh

< sgpf, GPEZ,0utput, none, LewelLow

= $R: sgpf, GPl, Output . none, LevelHigh

= GPIOFunctionality, GPL, Output, none, LewvelHigh

< sgpf, GP3, Output none, Levellow

®» $RB: sgpf, GPZ,0utput none, Lewvellow

» GPIOFunctionality, GPEZ, Output, none, Levellow

< setDatalnlut, COMZ, RTCHMwE

= #R: sgpf, GP3, Oucput none, Levellow

= GPIOFunctionality, GP3, Output, none, LevelLow

< setDatalnOut, COM1, ,SEF

= #R: setDatalnlut, COMZ, RTICHMwZ

>  DatalnOut, COMZ, BTCMwZ, SEF+NMEX, {on)

< setCOMSettings, COML, baud2400

» $B: setDatalnOut, COML, ,SEF

*  DatalnOut, COMl, CMD, SEF, (on)
<+ setCOMSettings, COM3, , , , . RTS|CTS

* $B: setCOMSettings, COML, baud2400

*  COMSettings, COML, baud2400, bits3, Mo, bitl, none
< setFixBeliability, RBTE, , .00

> $R: setCOMSettings, COM3, , , , , RTE|CTE

>  COMSettings, COMZ, bawudll5200, bitsZ, No, bitl, RTZ|CTS
< setPVTMode, Rover, all

> $B: satFixRelisbility, RTE, , 2.00

s>  FixDeliability, RTE, 0.200, 2.00
< gsetfecidUndulation, manual

+ $R: =atDVTMods, Rower, all

= IUTMode, Rover, Standilone+SBASHDGPE+RTHEFloat+RTHFixed, Geodeticl o

Freeze Clear

| |
Abbildung 121: Skript Befehle & Riickmeldungen

|

Frage: Wo genau liegt in dem APS-3 Empfdnger der Antennen Referenz Punkt
(ARP)?
Antwort: Der NGS ARP liegt am Ende der Schraube auf der Unterseite des APS-3
Empféngers. Fiir den APS-3 Empféinger liegt die L1 Vertikalkomponente bei 113.5
mm. Dieser Wert wurde durch eine Kalibrierung vom NGS bestimmt. Fiir mehr
Informationen besuchen Sie die Seites:
http://www.ngs.noaa.gov/cgi-bin/query cal antennas.prl?Model=APS
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NGS ARP

Abbildung 122: NGS ARP Diagramm

6.2. Frage: Muss der L1 Vertikalversatz der APS-3an die gemessenen Héhen
angebracht werden?
Antwort: Nein, wenn in SurvCE der APS-3 Empfinger ausgewdhlt ist, wird der
vertikale Versatz der Antenne automatisch beriicksichtigt.

[(ers_ars-a ~|TiE] 1135 mm
@ fvertikall oo [Ines
Antennenhihe: m.
Elevation Mask:

Position Rate: 1Hz ¥
[ ] Tag gespeicherten Punkte in Log-O

Abbildung 123: NGS Kalibrierungseinstellung

6.3. Frage: Wie bekomme ich heraus, welche Batterie man ohne Unterbrechnung
des laufenden Betriebs aus der Antenne entfernen kann?
Antwort: Mit dem Programm SurvCE bekommen Sie heraus, welche der

Batterien gerade verwendet wird. Nédhere Informationen erhalten Sie im Kapitel
4.3.4 Batterie Statusanzeige.
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Frage: Wie gehe ich vor, nachdem ich SurvCE bereits einmal benutzt habe, wenn
ich statt neue Logfiles anzuhdngen diese inkrementell/fortlaufend anlegen will?
Antwort: Senden Sie den inkrementellen Befehl (iber das Sende Datei Programm,
welche sich an folgender Stelle befindet SurvCE - Tab Gerit - GPS
Stiitzprogramm - Sende Befehl. Dann: setFileNaming, DSK1, Inkrementell,
ALTUS.

Frage: Wie kann ich eine Einheit auf die Altus Standardeinstellungen
zurlicksetzen?

Antwort: Auf der von Altus mitgelieferten CD gibt es eine Datei mit der
Bezeichnung “AsteRx2 Altus Default 04152009 Config.txt”. Folgen Sie dem
Kapitel 5. Standard AsteRx2 Receiver Einstellungen dieser Bedienungsanleitung,
um die Datei in den APS-3 hochzuladen.

Frage: Welche konkreten Spezifikationen miissen fiir die GSM SIM Karte
vorgenommen werden, um einen Einsatz mit dem APS-3 Empfénger zu
ermdéglichen?
Antwort: Es gibt drei Bedingungen, die die SIM Karte erfiillen muss bzw. Der
Mobilfunkanbieter gewdhrleisten muss:

1. GSM SIM Karte (Keine UMTS Karte)
2. Anwendung nur fiir den Datenservice
3. Keine IMEI Nummer (z.B. keine dazugehérige Hardware/Mobilgerdit)

SIM Karten, die eine oder mehrere, der eben genannten Bedingungen nicht
erfiillen, kénnen nicht in der APS-3 eingesetzt werden. In den USA bieten AT&T
und T-Mobile GSM SIM Karten an, welche in der APS-3 erfolgreich eingesetzt
werden kdnnen.

Frage: Warum kann ich keine GLONASS Korrekturdaten empfangen?

Antwort: Zuerst miissen Sie (lberpriifen, ob die Basisstation GLONASS
Korrekturdaten empféngt und libertriigt. Die APS-3 benutzt zuerst die GPS
Satelliten um eine RTK Lésung zu ermitteln. Wenn zwei oder mehr GLONASS
Satelitten empfangen werden, wird die RTK Lésung liber die GPS und GLONASS
Satelliten erreicht.

Frage: Warum kann man liber Funk keine RTK Korrekturdaten empfangen?
Anwort: Uberpriifen Sie die Konfiguration der Basisstation. Stellen Sie sicher, dass die
Einstellungen korrekt sind und das mehr als fiinf Satelliten empfangen werdent.
Uberpriifen Sie die Konfiguration des Rovers und stellen Sie sich, dass das richtige
Format zum Empfang der RTK Korrekturen eingestellt ist. An beiden Stationen (Rover
und Basis) miissen der gleiche UHF Funkkanal und das gleiche Korrekturformat
eingestellt sein.
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Frage: Woher weis man, welchen Nachrichtentyp man auswdhlen sollte. RTCM
V2.3, RTCM V3.0, CMR, oder CMR+?

Antwort: Die Basisstationen kénnen die Daten in unterschiedlichen Formaten
libertragen. Es ist wichtig, dass sowohl die Basisstation und der Rover das
gleiche  Ubertragungsformat festgelegt haben, andernfalls st eine
Datentibertragung  nicht mdglich.  SurvCE  gewdhrleistet  verschieden
Ubertragungsformate, so dass fiir verschiedene Basisstationen eine direkte
Zuordnung in SurvCE méglich ist.

Frage: Wie kann ich herausfinden, welche aktuelle Windows Mobile®
Version auf dem HandheldPC installiert ist?
Antwort: Nachdem der HandheldPC gestartet wurde, gehen Sie auf Start und
wdhlen Sie die Option Settings. In diesem Menii aktivieren Sie den Tab System.
Um Angaben liber die aktuelle Windows Mobile® Version zu erhalten, wdhlen Sie
den Menlipunkt About. Auf dem Bildschirm erscheinen verschiedene Angaben
zum Betriebssystem.

Frage: Wie k6nnen Punkte geléscht oder bearbeitet werden, die zuvor in
SurvCE gespeichert worden sind?
Antwort: Es gibt verschiedene Mdglichkeiten gespeicherte Punkte zu IGschen.
Eine Méglichkeit ist es im Hauptmenii von SurvCE die Option Datei zu aktivieren.
Danach wdhlen Sie die Option Punkte. Jetzt werden alle aktuell gespeicherten
Punkte angezeigt. In diesem Menii haben Sie die Mdglichkeit Punkt zu
bearbeiten und zu léschen.

Frage: Wie lassen sich in SurvCE die Einheiten fiir die Distanzmessung
(metrisch, int. Fufs und US Fuf3) éndern?
Antwort: Diese Einstellungen miissen beim Anlegen eines neuen Jobs
vorgenommen werden. Aktivieren Sie den Tab Datei im Hauptmenii von SurvCE.
Dann wéhlen Sie die Option Einstellungen und den Tab System. Hier kénnen Sie
die gewlinschten Einheit fiir die Distanzmessung einstellen.

Frage: Wie kann man eine automatische Datenspeicherung beim Start
der APS-3 stoppen bzw. verhindern?

Antwort: Die Konfigurationen der APS-3 werden beim Ausschalten gespeichert.
Bei einem Neustart der APS-3 werden somit die vorangegangen Einstellungen
wieder aufgerufen. Um eine Datenaufzeichnung zu beenden bzw. zu verhindern
schliefien Sie die Jobdatei und konfigureiren Sie den rover und die Basis neu.
Bestditigen Sie die neue Konfiguration durch Driicken des griinen Feldes im Menli
Basis bzw. Rover.

Frage: Warum Iéfst sich keine Bluetooth® Verbindung zum APS-3
Empfénger einrichten?
Antwort: Ein serielles Kabel hat eine héhere Prioritit als eine Bluetooth®
Verbindung. Uberpriifen Sie, dass keine serielle Verbindung (SER1) existiert bzw.
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dass diese getrennt ist. Andernfalls kann keine Bluetooth® Verbindung
hergestellt werden. Weiterhin sollten Sie kontrollieren, ob Bluetooth®
eingeschalten ist (Anzeige auf dem Archer, Allegro CX, oder Allegro MX
beachten). Weitere Information erhalten Sie im Kapitel Bluetooth®
Kommunikation.

Frage: Wo bekommt man ein Softwareupdate fiir SurvCE und wie kann

ich es installieren?

Antwort: Die aktuelle von ALTUS zugelassene Version von SurvCE kann unter der
Internetadresse http://www.survce.com/ heruntergeladen werden. Verbinden
Sie den HandheldPC mit Ihrem Betriebsrechner (serielle oder USB Verbindung)
und verwenden Sie Active Sync, um die Dateien zu synchronisieren. Dann starten
Sie die neueste Version von SurvCE und fiihren Sie die Anweisungen, die auf dem
Bildschirm angezeigt werden, aus. Nach der kompletten Installation kann die
aktuelle Version in SurvCE im Tab Gerdt Option ,About SurvCE’ (berpriift
werden. Sollte die aktuelle Version nicht auf der Webseite aufgefiihrt sein,
wenden Sie sich an Altus Support.

Frage: Ist die Betriebsfdhigkeit der APS-3 eingeschriinkt, wenn die
duperen Bedingungen in den angegebenen Grenzbereich kommen?
Antwort: Die APS-3 wurde so entwickelt, dass ein zuverldssiger Einsatz zwischen
-20 °C und+65 °C gewdhrleistet werden kann. Um die Betriebsfchigkeit zu testen,
wurden, wie bei vielen anderen Herstellern, auch hier Test durchgefiihrt, die
diesen Bereich (iberschritten.

Frage: Ist der Betrieb der GPS Satelliten auch nach dem Jahre 2010

gewdhrleistet?

Antwort: Die GPS- Konstellation besteht jetzt schon liber 25 Jahre. Es gibt zwar
Verzégerungen bei der Entwicklung von GPS Satelliten mit neuen Technologien,
aber das bedeutet nicht das dltere Satelliten nicht mehr betriebsfdhig sind bzw.
heruntergefahren  werden. Im  schlimmsten Fall beansprucht das
Verteidigungsministerium der USA zu 95% die 24 Satelliten an einem
bestimmten Zeitpunkt. Im besten Fall halten die Satelliten noch 20 oder mehr
Jahre, bevor sie heruntergefahren werden und/oder durch einen neuen Satelliten
ersetzt werden.

Frage: Wie kann ich die neueste Software fiir die APS-3 uploaden?
Antwort: Organisieren Sie sich die neueste Firmenversion der APS-3 von Altus.
Schliefsen Sie das 5 Pin Kabel (SER1) an die Unterseite des APS-3 Empfdngers an.
Verbinden Sie die andere Seite des Kabels, den DB9 Stecker, um die serielle
RS232 Schnittstelle mit dem PC. Schalten Sie die APS-3 ein und starten Sie das
Programm RxControl. Sobald eine Verbindung zum APS-3 Empfénger hergestellt
ist, wdhlen Sie im Tab ,Tool’ die Option ,Upgrade Reciever”.

Klicken Sie Ok um die Verbindung zu schliefsen. Klicken Sie auf ,Next’ im
RxControl Upgrade Assistenten und wéhlen Sie dann den verwendeten Com Port
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aus und bestdtigen Sie mit ,Next’. Suchen Sie die entsprechende SUF Datei und
driicken Sie ,Next‘. Danach wdéhlen Sie ,Upgrade’, und fiihren Sie die angezeigten
Anweisungen aus.

Ist der Prozess abgeschlossen, kann die aktuelle Firmenversion in RxControl im
Tab ,Help’ Option‘Receiver Identification’ kontrolliert werden. Weiterhin kann
die aktuelle Firmenversion (ber SurvCE kontrolliert werden. Folgen Sie dem
Kapitel 4.3.4. Batterie Statusanzeige. Diese Anzeige enthdlt ebenfalls
Informationen zur aktuellen Firmenversion.

6.19. Frage: Wie kann ich Altus Positioning Systems erreichen?
Antwort: Kundenservice: Support@altus-ps.com
http://www.altus-ps.com/support

Verkauf: Sales@altus-ps.com

Altus Zentrale : ALTUS Positioning Systems
655 Deep Valley Drive, Suite 340
Rolling Hills Estates, CA 90274
310-541-8239 office
310-541-8257 fax
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APME A Posteriori Multipath Estimation (A Posteriori Multipath Schatzung)
ARP Antenna Reference Point (Antennen Referenz Punkt)
ASCII American Standard Code for Information Interchange
CMR Compact Measurement Record
CPU Central Processing Unit (Prozessor)
CR Carriage Return (Wagenriicklauf)
CTS Clear to Send
DGPS Differential Global Positioning System (Differentielles GPS)
DOP Dilution of Precision (Verringerung der Genauigkeit)
EGNOS European Geostationary Navigation Overlay System
ESTB EGNOS System Test Bed
FPGA Field Programmable Gate Array
GLONASS Global Orbiting Navigation Satellite System (Russische Alternative flir GPS)
GNSS Global Navigation Satellite System
GPRS General Packet Radio Service (,,Allgemeiner paketorientierter Funkdienst®)
GPS Global Position System
GPX GPS eXchange (Datenformat zur Speicherung von Geodaten)
GSM Global System for Mobile communications
GUI Graphical User Interface (graphische Benutzeroberflache)
HERL Horizontal External Reliability Level
HPL Horizontal Protection Level
IGS International GNSS Service
LAMBDA Least-squares Ambiguity Decorrelation Adjustment
LED Light Emitting Diode (Lichemittierende Diode)
MDB Minimal Detectable Bias
MOPS Minimum Operational Performance Standards
MSAS Multi-functional Satellite Augmentation System
MT Message Type (Nachrichtenkategorien)
NGS National Geodetic Survey
NMEA National Marine Electronics Association
OEM Original Equipment Manufacturer (Originalausriistungshersteller)
OTF On the Fly (im Fluge)
PPS Pulse Per Second (Zeiteinheit; Puls pro Sekunde)
PVT Position Velocity Time
RAIM Receiver Autonomous Integrity Monitoring
RINEX Receiver INdependent Exchange Format
ROM Read Only Memory (Festwertspeicher)
RTCA Radio Technical Commission for Aeronautics
RTCM Radio Technical Commission for Maritime Services
RTK Real Time Kinematic (Echtzeitkinematik)
SBAS Satellite Based Augmentation System (satellitenbasierte Ergdnzungssysteme)
SD Secure Digital (Sichere digitale Speicherkarte)
SDHC Secure Digital High Capacity (Sichere digitale Speicherkarte hohe Kapazitat)
SIM Subscriber Identity Module
UHF Ultra high frequency (UHF Band)
VRS Virtual Reference Station (Virtuelle Referenzstation)
WAAS Wide Area Augmentation System
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